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(57) Rezumat:

Inventia se referd la un sistem de actionare a platformei
mobile, care se utilizeaza la piscine, Tn scopul reglarii
adancimii acestora, cat si a acoperirii lor cand nu sunt
utilizate. Sistemul de actionare, conform inventiei, este
alcatuit dintr-o placa reglabild pe verticala, care asigurd
diferite adéncimi ale unei piscine, in structura sa de
actionare aflandu-se doi cilindri (1) hidraulici, patru fire
(3) legate la un capat de o platformd (4) mobila, si la
celdlalt capat de peretele piscinei, fiecare fir (3) ghidat
de nigte scripeti (5, 6, 7 sau 9, 10) ficsi si cate un scri-
pete (8 sau 11) mobil, unde realizarea deplasarii sin-
crone a celor patru fire (3) se face utilizand cilindri
hidraulici cu tija bilaterald, céat si prin alimentarea in
serie a celor doi cilindri (1) hidraulici, astfel utilizarea
unei supape (Sd) deblocabile Tn structura schemei
hidraulice asigurd mentinerea constantd a pozitiei
platformeimobile timp indelungat, fard ca grupul hidra-
ulic sa fie pornit, cat si un grad de sigurantd sporit al
functiondrii, aspect care este intalnit cu predilectie
iarna, cand platforma se pozitioneaza la nivelul solului,
avénd rol de capac, iar daca piscina este mai mare,
platforma mobild se imparte in doud-trei tronsoane,
unde fiecare tronson va fi actionat de doi cilindri
hidraulici, iar grupul hidraulic va fi comun.

Revendicari: 1
Figuri: 4
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SISTEM DE ACTIONARE A PLATFORMEI MOBILE

Investia se referd la un sistem de actionare a platformei mobile care se utilizeazd la
piscine in scopul reglarii addncimii acestora, cét si a acoperii lor cdnd nu sunt utilizate.

in scopul actionirii platformei mobile este cunoscut mecanismul Spiralift telescopic
imersat in apa piscinei, amplasat sub platformi si care este constituit dintr-un element mobil
actionat de patru motoare electrice, patru reductoare cu lant si un sistem telescopic special de
transformare a migcérii de rotatie in translatie si care asigura totodatd si ghidarea elementului
mobil.

Acest mecanism Spiralift telescopic este complex, are sistemul de ghidare si
transformare a migcérii complicat, este foarte scump si dificil de miniaturizat, se amplaseaza
imersat in apa ce complica constructia si intretinerea sa; se foloseste la piscine mici deoarece
pentru platforme mobile mari trebuiesc 2-4 mecanisme individuale Spirolift telescopic.

Mai este cunonoscut un mecanism alcatuit dintr-un cilindru hidraulic amplasat central
sub platforma mobila a piscinei si care actioneaza direct aceata platforma.

Dezavantajele acestui mecanism constd in faptul ci cilindrul hidraulic este imersat in
apa piscinei, ce complica constructia si intretinerea sa, iar reglarea cursei platformei piscinei
este limitatd de marimea cursei cilindrului.

Sistemul de actionare a platformei mobile rezolvé problemele de mai sus prin aceea ca
prezintd doi cilindri hidraulici amplasati in exterior, pe de o parte si de alta a piscinei, fiecare
cilindru actioneazi simultan doud cate doui fire fixate la un capat de platforma mobild, iar
celdlalt capat de un punct fix al peretelui piscinei. Prin intermediul unor scripeti ficsi si mobili
se asigurd ghidarea firelor si totodatd se dubleaza cursa platformei mobile in raport cu cea a
cilindrilor hidraulici. Daca piscina este mare, platforma mobila se imparte in tronsoane (doua,
trei), fiecare tronson fiind actionat de cate doi cilindri hidraulici, iar agregatul hidraulic de
actionare este comun pentru toate tronsoanele.

Inventia prezintd urmatoarele avantaje:

- intretinerea usoard deoarece sistemul de actionare a platformei mobile nu se
afld imersat 1n api;

- permite cresterea cursei de reglare a platformei mobile pe verticala, unde,
iarna sau in alte momente, platforma mobild poate fi folosita drept capac
pentru piscing, iar spatiul respectiv poate fi utilizat in alte scopuri;

- poate fi aplicat si piscinelor mari prin impartirea platformei mobile in
tronsoane care au acelasi grup hidraulic de actionare.

- construtie simpla al carei efect se regaseste in pretul mic al sistemlui.

in continuare inventia va fi descrisd in detaliu cu referire si la figurile 1...4, care
reprezinta:
- fig. 1, vederea principala a piscinei;
- fig. 2, vedere din dreapta a piscinei;
- fig. 3, reprezentare schematizatd axonometricé a sistemului de actonare a
platformei mobile a piscinei;
- fig. 4, schema hidraulica a sistemului de actionare a platfomei mobile.

Sistemul de actionare a platformei mobile, conform inventei, se compune din doi
cilindri hidraulici 1 cu tija bilaterala si fixati pe exterior de peretele piscinei 2, patru fire 3 din
material sintetic care au un capét fixat la platforma mobila iar celalalt capat fixat de un suport
nereprezentat si care este solidar cu peretele piscinei 2; ghidarea fiecdrui fir din cele doua,
amplasate in partea dreapta a figurii 3, se face de citre scripetii ficsi 5, 6, 7 si de scripetele
mobil 8 amplasat pe tija din dreapta cilindrului 1, iar ghidarea fiecirui fir din cele dou#
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amplasate in partea stingd a figurii 3, se face de cétre scripetii ficsi 9, 10 si de scipetele mobil
11 amplasat pe tija din stinga cilindrului hidraulic 1. Prezenta scripetilor mobili 8 si 10 face
posibil ca la realizarea deplasarii [ a cursei platformei mobile 4, tijele cilindrilor 1 sa realizeze
doar jumadtate din cursa platformei rezultdnd o dublare a cursei platformei mobile 4 in raport
cu cea a cilindrului hidraulic 1. Un cilindru hidraulic mai scurt se realizeazd mai ugsor din
punct de vedere tehnologic. Utlizarea cilindrilor 1 cu tija bilaterald asigurd deplasarea
sincrond a firelor de pe aceiasi parte a platformei mobile 4, iar sincronizarea deplasarii firelor
de pe ambele parti ale platformei mobile 4 se face prin alimentarea in serie a celor doi cilindri
hidraulici 1. Astfel, la ridicarea platformei mobile 4 se comutd distribuitorul DI, lichidul sub
presiune P trece prin supapa deblocabild Sd si deplaseazi sincron tijele celor doi cilindri 1,
iar la oprirea platformei distribuitorul DI este in pozitie mediand, lichidul este ,,prizonier” in
cilindreele celor doi cilindri hidraulici 1. Prezenta supapei deblocabile Sd asigurd ermetizarea
pierderilor de lichid c4nd platforma mobild rimane nemiscatd mult timp, cét si o siguranta in
functionare. La coborirea platformei mobile 4 se comuta distribuitorul DI, dar si distribuitorul
DII care deblocheaza supapa Sd, ficadnd posibil trecerea lichidului spre tancul T, cele patru
fire ramanand tensionate datorita greutitii platformei mobile 4 care este placatd la exterior cu
materiale specifice piscinelor iar la interior este izolatd termic. Portiunea celor patru fire 3 din
material sintetic care au capitul fixat de platfoma mobila au practicat fiecare cate un canal in
peretele piscinei pentru estetizare. De asemenea toti scripetii ficsi si mobili vor fi acoperiti in
scopul obtinerii unei bune estetizéri, piscina avand partea superioara situsté la nivelul solului.
Agregatul hidraulic care realizeaza presiunea P se afld amplasat in exteriorul piscinei. Dacd
piscina este mare, platforma mobilad va fi Tmpartitd in doud tronsoane, fiecare tronson avand
doi cilindri pentru actionare, iar grupul hidraulic este comun. in perioada cand piscina nu este
utilizatd platforma mobila 4 va fi ridicatd la partea superioara ce corespunde cu nivelul
solului, avand rol de capac, iar spatiul ocupat de piscina este folosit in alte scopuri.
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Sistemul de actionare a platformei mobile, alcituit dintr-o placa reglabild pe verticala
ce asigura diferite adancimi ale unei piscini, caracterizat prin aceea cd 1n structura sistemului
de actionare se afla doi cilindri hidraulici (1), patru fire (3) legate la un capit de platforma
mobild (4) si la celdlalt capdt de peretele piscinei, fiecare fir ghidat de scripetii ficsi (5), (6)
(7) sau (9), (10) si céte un scripete mobil (8) sau (11), unde realizarea deplasdrii sincrone a
celor patru fire se face utilizand cilindri hidraulici cu tija bilaterald, cat si prin alimentarea in
serie a celor doi cilindri hidraulici, astfel utilizarea unei supape deblocabile Sd in structura
schemei hidraulice asigurd mentinerea constantd a pozitiei platformei mobile timp indelungat
fard ca grupul hidraulic s fie pornit, cat si un grad de sigurantd sporit al functiondrii, aspect
ce este Intalnit cu predilectie iarna cand platforma se pozitioneaza la nivelul solului, avand rol
de capac; dacé piscina este mai mare platfoma mobila se imparte in doud, trei, tronsoane unde
fiecare tronson va fi acttionat de doi cilindri hidraulici, iar grupul hidraulic este comun.
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