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Inventia se refera la un sistem de prindere si interactiune cu dispozitive mobile,
telefon, tableta, prin intermediul mai multor brate si platforme comandate prin servomotoare
si controlate de una sau mai multe placi electronice programabile.

Sunt cunoscute urmatoarele solutii tehnice:

Documentul CN 104181431 A prezinta un dispozitiv pentru testarea ecranelor tactile
capacitive, alcatuit dintr-un mecanism de sprijin, ce cuprinde o baza, un stand vertical, un
mecanism de sprijin manipulator si un mecanism de prindere mobil, in care un mecanism de
transmisie contine un tachet, iar un mecanism de control este folosit, in principal, pentru a
avea un control precis asupra cursei si pozitiei unui servomotor de directie. Dispozitivul
pentru simularea actiunii degetelor unei persoane este conceput pentru testarea functiilor
ecranelor tactile, prin simularea alunecarii unui deget sau a doua, trei, patru sau cinci degete
pe suprafata ecranului respectiv.

Documentul CN 203465359 U prezinta un dispozitiv de detectare a controlului prin
atingere multi-punct si este constituit dintr-un stand prevazut cu o platforma de prindere folo-
sita pentru fixarea unui ecran tactil, o platforma de montare dispusa deasupra platformei de
prindere si cel putin doua seturi de palpatoare aranjate vertical si care patrund prin platforma
de prindere, partea de jos a fiecarui set fiind prevazuta cu un palpator plat in sectiune trans-
versala. Un verificator apasa varfurile palpatoarelor pentru testarea palpatoarelor plate in
sectiune transversala din partea de jos a ecranelor tactile, acestea fiind conectate printr-o
unitate USB la un calculator periferic.

Documentul KR 20070071345 A prezinta un aparat de testare a ecranelor tactile,
prevazut pentru a masura ugor o apasare a ecranului prin confirmarea actionarii acestuia.
Dispozitivul contine un element de apasare ce exercita o presiune pe ecranul tactil, un
senzor de presiune care masoara presiunea aplicata de elementul de apasare, scotand
valorile presiunii, si o unitate de afisare a acestor valori ale presiunii. Senzorul de presiune,
dispus pe o platforma, contine o scara electronica care converteste presiunea aplicata pe
ecranul tactil in greutate. Niste elemente de sprijin principale sunt aranjate vertical pe plat-
forma, intre acestea fiind conectat un element de sprijin secundar. O parte orizontala mobila
este legata de elementul de sprijin secundar si deplaseaza elementul de apasare in directie
orizontala.

Documentul CN 201503352 U prezinta un dispozitiv pentru testarea duratei de viata
a butoanelor si a ecranelor tactile ale telefoanelor mobile, alcatuit dintr-un cadru principal,
pe care este montat un alimentator, un ansamblu de testare, prevazut cu un brat intinzator
si 0 clema, prevazuta cu o canelura de fixare, pozitionata sub bratul intinzator gi care cores-
punde pozitiei bratului intinzator. Un capat de iesire al alimentatorului este conectat cu
ansamblul de testare. Dispozitivul cuprinde, de asemenea, un cap de testare a butoanelor,
un cap de blocare a stiloului stylus, si un stilou stylus. O extremitate a bratului intinzator este
prevazuta cu un dispozitiv de blocare a capului de testare a butoanelor. Capul de blocare al
stiloului stylus este potrivit cu dispozitivul de blocare a capului de testare a butoanelor.

De asemenea, mai sunt cunoscute robotul de interactiune directa cu echipamentele
mobile Optofidelity HSUP «Human Simulator» (www.optofidelity.com/ products-and-
-services/test-automation/device) si robotul de interactiune directa cu echipamentele mobile
Tapster (www.tindie.com/products/hugs/tapster/).

Dezavantajele solutiilor cunoscute sunt urmatoarele:

- nu asigura controlarea planului platformei de sustinere a ecranelor tactile cu pana
la doua grade de libertate;

- interactiunile cu ecranul sunt limitate la unul sau doua puncte simultan;

- limitare la dimensiunea maxima pe diagonala.
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Problema tehnica pe care o rezolva inventia consta in realizarea unui sistem care
permite controlarea platformei de sustinere a ecranelor tactile pana la doua grade de liber-
tate, in vederea executiei de teste automate asupra sistemelor de operare si/sau aplicatiilor
ce ruleaza pe dispozitivele mobile cu ecrane tactile.

Sistemul de prindere si interactiune cu dispozitive mobile, conform inventiei, este
alcatuit dintr-o baza de sustinere a intregului dispozitiv, un sistem de prindere a rulmentilor
intr-o platforma mobild; o suprafata modulara de prindere a dispozitivelor mobile este conec-
tata de platforma, prin intermediul suruburilor de fixare, de suprafata modulara de prindere
a dispozitivelor mobile, prin intermediul unor tije de sustinere prinzandu-se si o platforma
superioara; interactiunea cu ecranul dispozitivelor mobile se efectueaza prin intermediul celor
3 stylusuri prinse de o platforma mobila, miscarea platformei mobile fiind executata prin inter-
mediul a trei servomotoare, care actioneaza, prin intermediul unui brat, asupra altor brate
care sunt compuse din doua tije metalice cu articulatie sferica la ambele capete, pentru un
grad marit de libertate in plan orizontal. Inventia inlatura dezavantajele de mai sus prin aceea
ca realizeaza controlarea planului platformei de sustinere a ecranelor tactile prin intermediul
unei cutii de alimentare si control a partilor mobile, iar actionand asupra pistoanelor electrice,
se permite inclinarea dispozitivelor mobile fixate in suprafata modulara de prindere, la
diverse unghiuri, prin intermediul unui pivot, tip cap de bara.

Avantajele inventiei sunt urmatoarele:

- permite controlarea platformei de prindere gi sustinere a dispozitivelor mobile cu
doua grade de libertate;

- marirea facilitatii de a interactiona cu ecranul dispozitivului la diverse unghiuri, prin
atingerea a 3 puncte simultan, permitand astfel o mai buna simulare a interactiunii umane
cu dispozitivele mobile;

- marirea posibilitatii de a accesa capacitati fizice ale dispozitivelor, precum accele-
rometrul, simulénd o situatie de utilizare a dispozitivelor cat mai aproape de realitate, prin
inclinarea platformei de interactiune;

- extinderea dimensiunilor de prindere a dispozitivelor mobile.

Se da, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei, in legatura cufig. 1...8, care
reprezinta:

- fig. 1, vedere de sus a sistemului de prindere si interactiune cu dispozitive mobile,
conform inventiei;

- fig. 2, vedere laterala a sistemului de prindere, conform inventiei;

- fig. 3, schema privind sistemul de interactiune in 3 puncte cu ecranul dispozitivului
mobil, conform inventiei;

- fig. 4, schema privind modul de prindere a dispozitivului mobil de suprafata
modulara de prindere 7 prin intermediul punctelor de prindere 13, conform inventiei;

- fig. 5, schema privind modul de actionare a servomotoarelor 20 prin intermediul
bratului 19 asupra bratelor 17 si cele 3 stylusuri 23, conform inventiei;

- fig. 6, vedere de jos a punctelor de prindere, conform inventiei;

- fig. 7, vedere izometrica a sistemului, conform inventiei;

- fig. 8, vedere laterald a subansamblului servomotoare 20, brate 17, 19, conform
inventiei.

Sistemul de prindere si interactiune cu dispozitive mobile, conform inventiei, cuprinde
o baza 1, de sustinere a intregului dispozitiv, o cutie 2, de alimentare si control a partilor
mobile, un rulment 3, ce permite rotirea in jurul axei a pistoanelor atagate. Actionand asupra
pistonului 4 electric, se modifica unghiul de inclinare al platformei, printr-un sistem 5 de
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prindere a rulmentilor 3, rulmenti oscilanti in carcasa (lagar cu talpa) din clasa
UCF/UCFL/SFK, intr-o platforma 6 mobila, prin intermediul surubului de prindere 8. O supra-
fata 7 modulara de prindere a dispozitivelor mobile, este conectata de platforma 6 prin inter-
mediul suruburilor 10 de fixare. Limitarea unghiurilor de miscare, cat si rigidizarea platformei
6 se realizeaza prin intermediul unui pivot 11, de tip cap de bara.

Astfel, prin platforma 6 mobila se permite inclinarea dispozitivelor mobile fixate in
suprafata modulara de prindere 7, la diverse unghiuri, prin intermediul pivotului 11, de tip cap
de bara, a pistoanelor 4 actionate electric gi controlate prin intermediul unei placi 22
electronice programabile, incorporata in cutia de alimentare si control 2.

De suprafata modulara de prindere 7 a dispozitivelor mobile, prin intermediul tijelor
de sustinere 9, se prinde si o platforma 21 superioara. Reperul 12 reprezinta suruburile de
prindere care fac legatura intre tijele 9 de sustinere si platforma 21 superioara.

Interactiunea cu ecranul dispozitivului mobil se efectueaza prin intermediul celor trei
brate 23, numerotate fiecare, respectiv, 24, 25, 26, numite stylusuri, prinse de o platforma
16 mobila. Miscarea platformei 16 mobile este executata prin intermediul a trei servomotoare
20, care actioneaza, prin intermediul unui brat 19, asupra altor brate 17. Bratele 17 sunt com-
puse din doua tije 18, metalice, cu articulatie sferica la ambele capete pentru un grad marit
de libertate in plan orizontal.

Astfel, bratul 24 este fixat de platforma 16 mobila si este folosit pentru interactiuni
intr-un singur punct cu ecranul dispozitivului mobil.

Bratele 25 si 26 se pot apropia si depéarta de bratul 24. n interactiunea cu ecranul
tactil al dispozitivului mobil, bratul 24 poate actiona independent, sau poate fi insotit doar de
bratul 25, rezultdnd o interactiune in 2 puncte, sau poate fi insotit de bratele 25 si 26, rezul-
tand o interactiune in 3 puncte.

Bratele mobile 24 si 25 executa migcari independente pe o traiectorie fixa, in cadrul
platformei 16 mobile, si, impreuna cu intreg ansamblul, executa miscari complexe de inter-
actiune cu ecranul tactil al dispozitivului mobil 15.

In partea superioara a platformei superioare 21 se afla o placa 22 electronicé, progra-
mabila, care controleaza atat servomotoarele 20, cat si stylusurile 23, pentru interactiunea
cu dispozitivele mobile 15 care se prind de suprafata 7 modulara de prindere, prin interme-
diul punctelor 13 de prindere. Reperul 14 reprezinta husa (carcasa) in care este prins dispo-
zitivul mobil. Dispozitivul mobil 15 care este supus testelor, se prinde de suprafata 7 modu-
lara de prindere prin intermediul punctelor de prindere 13, cu ajutorul husei 14.

Sistemul conform inventiei permite extinderea dimensiunilor de prindere a
dispozitivelor mobile prin intermediul unei suprafete modulare de prindere 7, iar interactiunea
in 3 puncte simultan cu ecranul dispozitivului mobil 15 se realizeaza printr-o platforma 16
mobila, trei brate mobile 17 articulate, actionate de trei servomotoare 20 si controlate de
placa 22 eletronica programabila. Prin atasarea acestei suprafete 7 modulare de prindere
a dispozitivelor mobile 15, este posibila interactiunea cu dispozitivele la diferite unghiuri de
inclinare, mentindnd simultan i perpendicularitatea intre sistemul de interactiune si
dispozitiv, prin controlul inaltimii celor trei pistoane 4 electrice.

Prin modul de constructie, intregul ansamblu sistem de prindere si interactiune cu
dispozitive mobile, conform inventiei, permite controlarea platformei de sustinere a ecranelor
tactile pana la doua grade de libertate, in vederea executiei de teste automate asupra
sistemelor de operare si/sau aplicatiilor ce ruleaza pe dispozitivele mobile cu ecrane tactile.
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Revendicare

Sistem de prindere si interactiune cu dispozitive mobile, alcatuit dintr-o baza (1) de
sustinere a intregului dispozitiv, un sistem (5, 8) de prindere a unor rulmenti (3) intr-o plat-
forma (6) mobild, o suprafata (7) modulara de prindere a unor dispozitive mobile (15) ce este
conectata de platforma (6) prin intermediul unor suruburi (10) de fixare, iar de suprafata (7)
modulara, prin intermediul unor tije (9) de sustinere, este prinsa si o platforma (21) superi-
oara, interactiunea cu ecranul dispozitivelor mobile (15) realizadndu-se prin intermediul a trei
stylusuri (23) fixate de o alta platforma (16) mobila, miscarea platformei (16) mobile fiind exe-
cutata cu ajutorul a trei servomotoare (20), care actioneaza, prin intermediul unui brat (19),
asupra altor brate (17) ce sunt compuse din doua tije (18) metalice cu articulatie sferica la
ambele capete, ce ofera un grad marit de libertate in plan orizontal, caracterizat prin aceea
ca este prevazut cu o cutie (2) de alimentare si control a partilor mobile, care permite
controlul planului platformei (6) de sustinere a ecranelor tactile prin actionarea unor pistoane
(4) electrice ce realizeaza inclinarea dispozitivelor mobile (15) fixate in suprafata (7)
modulara de prindere, la diverse unghiuri, prin intermediul unui pivot (11) tip cap de bara.
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