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Inventia se refera la un modul receptor ultrasonic, subacvatic, utilizat pentru determina-
rea prezentei unui obiect sau a materiei solide ih mediul acvatic.

Undele ultrasonice emise de catre o sursa ultrasonica aflata infata la o anumita distanta
sunt obturate sau intarziate de prezenta unui obiect, respectiv, a materiei solide, cumar fi mate-
ria de natura sedimentara. Se obtin astfel informatii legate de producerea unui eveniment sau
de starea Tntre emitorul si receptorul ultrasonic. In cazul in care existd un singur receptor, infor-
matia este punctiformé. Daca se doreste o informatie mai completd asupra dimensiunilor corpu-
lui sau nivelului de materie solida, este necesara utilizarea unui grup de receptori identici,
dispusi spatial intr-o anumita configuratie, cum ar fi cea liniara pe verticalad. Spre deosebire de
sonare, care functioneaza pe acelasi principiu, dar care prezinta informatia vizual, sistemul
prezentat se preteazéa sistemelor automate de monitorizare si alarmare. Receptorul ultrasonic
subacvatic are in componenta unul sau mai multe cristale piezoelectrice in forma de disc, care
primesc semnalul ultrasonic printr-un perete metalic subtire, cristale care se incarca cu sarcina.
Pe fetele cristalelor se afla electrozi din cupru, care impreuna cu cristalul piezoelectricformeaza
un circuit electric la bornele caruia apare o diferenta de potential. Deoarece semnalul electric
furnizat de cristalul piezoelectric este slab, acesta este amplificat Tntr-un circuit electronic de
preamplificare, situat Tn imediata vecinatate a cristalului, rezultand o tensiune electrica care
poate fi transmisa la distanta la un modul electronic de achizitie date, care include un convertor
analog - digital. Cu cat numarul de receptori din cadrul grupului este mai mare, cu atat exista
mai multe cabluri electrice, care sunt dificil de etansat individual.

in manualul de utilizare SUR 3 Receptor Ultrasonic Submersibil (SONOTRONICS,
3169 S Chrysler AvenueTucson, AZ 85713, 30.07.2010) se descria o carcasd tubulara pentru
un receptor ultrasonic submersibil, prevazuta la cele doua extremitati cu capace filetate gi O-
ringuri de cauciuc pentru etansarea receptorului fatd de mediul acvatic.

Documentul JPH 03293900 dezvaluie un modul receptor ultrasonic, subacvatic, cuprin-
zand o carcasa n interiorul careia este introdusa o multitudine de receptoare ultrasonice, fie-
care receptor ultrasonic fiind sigilat la exterior cu elemente de cauciuc.

Unul dintre dezavantajele acestor receptori ultrasonici 1l constituie patrunderea apeiin
carcasele lor.

Problema tehnica pe care se bazeaza inventia consta in etangarea cablurilor electrice
de alimentare a receptorilor, mai precis a circuitelor de preamplificare, precum si a celor care
transmit semnalul produs de acestia.

Modul receptor ultrasonic, subacvatic, cuprinzand un corp alungit, prevazut la interior
cu o multitudine de receptori ultrasonici, conforminventiei, rezolva problema propusa siinlatura
dezavantajele de mai sus, prin aceea ca fiecare receptor ultrasonic este montat intr-o carcasa
introdusa transversal in corpul modulului, si avind o prima extremitate, situatd in exteriorul
corpului, inchisa de un inel de fixare i un perete metalic, cea de-a doua extremitate a carcasei,
dispusa la interiorul corpului fiind inchisa de un surub capacdispus transversal pe partea opusa
a corpului, etansarea carcasei gi surubului capac fatd de mediul acvatic fiind realizatéd cu
ajutorul unor inele de etangare din cauciuc.

Modulul receptor ultrasonic subacvatic are ih componenta un corp comun in care se
introduc dintr-o parte si din alta nigte suruburi capac, respectiv, nigte carcase ale receptorilor,
continédnd elementele functionale ale acestora.

Modulul receptor ultrasonic subacvatic cu etangare in corp comun, conform inventiei,
prezintd urmatoarele avantaje:

- permite etansarea fatd de mediul acvatic cu ajutorul inelelor de etansgare din cauciuc,
care sunt elemente standardizate;

- permite conectarea unui numar mare de conductori electrici intr-un spatiu Thgust.
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Se prezinta, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei, ce contine un modul
receptor ultrasonic subacvatic, in legatura cu fig. 1, 2 si 3, care reprezinta:

- fig. 1, vedere frontald a modulului receptor ultrasonic subacvatic, conform inventiei;

- fig. 2, vedere de sus a modulului receptor ultrasonic subacvatic, conform inventiei,

- fig. 3, detaliu de sectiune axialad printr-un modul receptor ultrasonic, conform inventiei.

Modulul receptor ultrasonic subacvatic cu etangare Tn corp comun are ih componenta
corpul comun 1 in care se introduc dintr-o parte i din alta suruburile capac 2, respectiv, carca-
sele receptorilor 3, etansarea fatd de mediul acvatic realizdndu-se cu ajutorul inelelor de etan-
sare din cauciuc 4. Peretele metalic subtire 5, fixat cu inelul 6, transmite unda ultrasonica venita
din mediul acvatic catre cristalele piezoelectrice 7, care se afla in contact pe suprafetele plane
cu electrozii 8, separati electric cu ajutorul elementelor izolatoare 9 si 10, elementul elastic 11
avand rol de amortizare. Saiba de presiune 12, in care este introdus boltul de centrare 13,
exercitd o ugoard apasare asupra elementelor anterioare la rotirea surubului special 14. Sem-
nalul electric furnizat de ansamblul cristalelor piezoelectrice este ampilificat in circuitul electronic
de preamplificare 15, rezultédnd o tensiune electrica care poate fi transmisa la distanta la un
modul electronic de achizitie date, prin intermediul cablurilor electrice 16.
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Revendicare

Modul receptor ultrasonic, subacvatic, cuprinzand un corp alungit (1) prevazut la interior
cu o multitudine de receptori ultrasonici, caracterizat prin aceea ca fiecare receptor ultrasonic
este montat intr-o carcasa (3) introdusa transversal in corpul (1) modulului, si avand o prima
extremitate, situata in exteriorul corpului (1), Tnchisa de un inel de fixare (6) si un perete metalic
(5), cea de-a doua extremitate a carcasei (3), dispusa la interiorul corpului (1) fiind inchisa de
un surub capac (2) dispus transversal pe partea opusa a corpului (1), etansarea carcasei (3)
si surubului capac (2) fatd de mediul acvatic fiind realizata cu ajutorul unor inele de etansare
din cauciuc (4).
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