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Mecanism pentru realizarea precisi a miscirii de translatie

Inventia se referd la un mecanism pentru realizarea precisd a miscérii de translatie care poate fi

utilizat la realizarea miscérilor de translatie ale masinilor unelte si robotilor industriali.

In scopul realizarii acestei miscari de precizie sunt cunoscute pe plan internagional sistemele
construite dintr-un pinion special si o cremalierd cu profil cicloidal. Pinionul este construit dintr-
un butuc si niste role de tip rulment cu ace. Dezavantajul acestei transmisii consta in precizia de

execufie a pinionului special foarte mare i pret de cost ridicat.

Problema pe care o rezolva inventia de fata este realizarea unui mecanism de translatie care ofera
precizie ridicata, comparabila cu a angrenajelor cu profil cicloidal, dar care necesita simplitate

constructiva si tehnologica.

Mecanismul pentru realizarea precisd a miscarii de translatie, conform inventiei, inldtura
dezavantajul mentionat prin aceea cd pinionul este foarte usor de construit, fiind compus din
doud flanse si un lant de transmisie cu role si zale si o cremalierd cu profil cicloidal, fapt ce

conduce la un pret de cost mai mic.

Se di In continuare, un exemplu de realizare a inventiei, in legdtura cu figurile 1-5, care

reprezinta:
- fig. 1, sectiune dupa planul A-A din fig. 2;
- fig. 2, vedere laterald a unui angrenaj;
- fig. 3, sectiune dupa planul B-B din fig. 4;
- fig. 4, vedere principald a unui pinion;
- fig. 5, vedere de detaliu asupra fixarii lantului cu ajutorul unor locasuri;
- fig. 5, vedere de detaliu asupra fixarii lantului prin nituire in flansele 4;

- fig. 7, constructia dintelui la cremaliera.
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Mecanismul pentru realizarea precisd a miscarii de translatie, conform inventiei, este alcatuit
dintr-un pinion 1 si o cremalierd 2, cu profil cicloidal. Pinionul este construit tip sandwich din
doua flanse 4, un lang de transmisie cu role si zale 3 si un sistem de prindere a celor doua flanse

intre care este montat lantul. Cele doua flanse 4 sunt prinse cu niste suruburi 5 (figura 3 si 4).

Intr-un exemplu de realizare a inventiei (figura 5), pentru a se putea transmite forte si momente
mai mari, flansele 4 sunt prevazute cu niste locasuri 6 in care se ingroapa capul niturilor 7 de
asamblare a lantului. Locasurile 6 au forma capului niturilor 7 si sunt amplasate echidistant la un

pas egal cu pasul langului 3.

Intr-un alt exemplu de realizare a inventiei (figura 6), flansele 4 sunt previzute cu niste gauri 8
care sunt utilizate pentru nituirea ecliselor lantului 3intre cele doua flanse 4. Astfel se evitd

alunecarea lantului si se pot transmite forte mai mari.

Pentru constructia profilului dintelui cicloidal al cremalierei se utilizeaza formulele, pentru capul

dintelui:

[

X =1(@, —sing,)+ pcos 5

Ye = rl(l—cosqzﬁ,)—psin%

Unde unghiul ¢, se calculeaza in radiani.
iar pentru piciorul dintelui este:
Xp = psing,
¥y = pcosd,
Calculul pasului cremalierei se face astfel:
p., =P, +2x., unde p, este pasul de lant, iar x., = r,(@, —sing,) este pozitia punctului

0
care genereaza cicloida, pentru unghiul ¢, = Yt unde “n” este numarul de role al pinionului.
n

.
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Prin aplicarea inventiei se ob{in urmétoarele avantaje:

- usurinta de constructie a sistemului pentru deplasari precise si de gabarit mai mic fata

de sistemul care existd acum pe piata internationala;

- pret de cost deosebit de scazut in comparatie cu ceea ce existd acum pe piata

internationala.
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REVENDICARI

Mecanism pentru realizarea precisd a miscarii de translatie, alcatuit dintr-un pinion (1)
si o cremaliera (2), caracterizat prin aceea ca, pinionul (1) se prezintd intr-o
constructie de tip sandwich din doua flanse (4) intre care se fixeaza un lant (3), de
transmisie cu role si zale, fixarea flanselor (4) realizindu-se cu niste suruburi (5),

pinionul (1) angrenind cu o cremaliera cu profil cicloidal.

Mecanism pentru realizarea precisd a miscarii de translatie, conform revendicarii 1,
caracterizat prin aceea ca, pentru cresterea fortelor trensmise si pentru evitarea
alunecarii lantului flansele (4) sunt prevazute cu niste locasuri (6) care ingroapa

partial capdtul niturilor (7)

Mecanism pentru realizarea precisd a miscarii de translatie, conform revendicarii 1,
caracterizat prin aceea ca, intr-un alt exemplu de realizare a inventiei flansele (4)
sunt prevazute cu niste gauri (8) in care se asambleaza lantul (3), prin nituirea ecliselor

lantului acestuia intre cele doua flanse (4).
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Figura 3
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Figura 5
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Figura 7
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