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9 APARAT PENTRU DETECTAREA PESTICIDELOR iN

LICHIDE ALIMENTARE

(57) Rezumat:

Inventia se refera la un aparat pentru detectarea
prezentei pesticidelor in lichidele alimentare. Aparatul
conform inventiei este alcatuit dintr-un vas (14) ce are
12 alveole in care se gaseste lichid, fiind plasat pe un
suport (15) solidar cu axul unui motor (16) pas cu pas,
care permite rotirea secventiald a vasului (14) cu 30°,
pentru ca un biosenzor montat pe un circuit (6) impri-
mat, fixat pe un capac (13) al vasului (14), sa patrunda
pe réndin lichidul din alveolele respective, iar scoaterea
biosenzorului din lichid Tn timpul rotatiei vasului (14) se
realizeaza prin ridicarea capacului (13) datoritd ali-
mentarii unui electromagnet (11), astfel vasul (14) se
roteste cu 30° catre alveola urmétoare; imersia biosen-
zorului in lichidul din alveola se realizeaza prin intreru-
perea alimentarii electromagnetului (11), cdnd capacul
(13) este tras pe vas (14) cu ajutorul a doua arcuri (4)
montate de o parte si de alta a vasului (14), si care sunt
fixate cu un capat de axul montat pe capac (13), iar cu
celalalt capat - de un suport (15); un automat progra-
mabil (7) permite comanda motorului (16) pas cu pas,
a electromagnetului (11) si a modului de lucru, iar un
aparat (6) de masura curent detecteaza optic sau
auditiv prezenta unui nivel periculos al pesticidelor.

Revendicari: 1
Figuri: 2

Cu incepere de la data publicérii cererii de brevet, cererea asigura, in mod provizoriu, solicitantului, protectia conferitd potrivit dispozitiilor
art.32 din Legea nr.64/1991, cu exceptia cazurilorin care cererea de brevet de inventie a fost respinsd, retrasd sau considerata ca fiind retrasa.
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cu art.23 alin.(1) - (3).
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APARAT PENTRU DETECTAREA PREZENTEI PESTICIDELOR
IN SUCURI SI LICHIDE ALIMENTARE

Detectarea prezentei pesticidelor in alimentatie are mare importanti, cunoscand efectele nocive
asupra sanatatii oamenilor.

Functionarea aparatului, mai bine zis a platformei pentru detectarea pesticidelor (PDP) se
bazeazi pe modificarea caracteristicilor electrice ale unui biosensor (rezistentd si capacitate) sensibil la
prezenta pesticidelor.

PDP (Fig. 1) contine un vas 14 care are un numdr de alveole (Fig. 2B-B) in care se introduc
diferite solutii conform protocolului de masura. in cazul nostru am realizat un vas cu 12 alveole, deci o
alveold corespunde unei rotatii a paharului cu 30°.

Vasul are un capac 13 previzut cu o decupare prin care trece un circuit imprimat (circuit board-
CB) 6 cu litimea de 7,5mm si grosimea de 1,5mm. La un capdt al circuitului se lipeste biosenzorul iar
la celdlalt capit un conector prin intermediul céruia biosenzorul este alimentat iar semnalul furnizat de
acesta este prelucrat de un aparat de masurd amperometric 5.

Vasul este agezat pe un suport 15 fixat pe axul motorului pas cu pas 16.

Motorul se fixeazi pe partea de dedesubt a placii suport orizontala 2. Capacul vasului este tras gi
apdsat pe pahar cu doud arcuri 4 care au un capit fixat pe cele doud axe ale capacului (Fig. 2 A-A) iar
celdlalt capat este fixat pe placa suport orizontald. Este pozitia de repaus a vasului. Capacul vasului este
legat prin intermediul axului 9 la miezul electromagnetului 11.

Pentru ghidarea deplasérii axului s-a introdus bucsa 12. Electromagnetul ca si bucsa sunt montate
pe o placd suport verticald 10 fixatd de placa suport orizontala la un unghi de 90°.

Automatul programabil 7 permite initializarea platformei si realizarea modurilor de lucru. Acesta
comandi atit alimentarea electromagnetului cit si sursa de alimentare 1 a motorului. La alimentarea
platformei electromagnetul este actionat si capacul este ridicat. Cand automatul primeste comanda de
initializare motorul este alimentat si paharul este rotit pand cdnd alveola de referintd (initiald),
intotdeauna aceeasi, ajunge in dreptul senzorului de proximitate 3.

in acest moment motorul se opreste, alimentarea electromagnetului se intrerupe si capacul
coboard tras de cele doud arcuri. Se introduce biosenzorul prin decuparea din capacul vasului in solutia
din alveola de referintd. Decuparea este astfel facutd incét biosenzorul sd fie plasat pe raza centrald a
alveolei. Aceasta pozitie se pastreazd in fiecare din cele 12 alveole cind paharul face o rotatie completa.

Dupi introducerea biosenzorului automatul poate si comande desfdsurarea unuia din modurile de
lucru programate.

Pentru a prezenta functionarea aparatului am programat ca durata de stationare a senzorului intr-

o alveold si fie de 3 secunde (durata minimi pentru acest tip de experiment), aceeasi pentru toate
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alveolele. In primul mod de lucru, in intervalul de timp de 3 secunde, senzorul coboara (deci intra in
solutie) si se ridica (deci iese din solutie) de doud ori. Evident c i capacul paharului se ridica si
coboard sincron cu senzorul prin alimentarea electromagnetului sau intreruperea alimentirii acestuia. La
inceput senzorul se ridicd din alveola de referintd apoi coboard si se ridicd de doud ori la intervale de
timp egale. La sférsitul celor trei secunde senzorul iese din solutie, deci capacul este ridicat
(electromagnetul este alimentat) si motorul roteste paharul cu 30°, biosenzorul fiind plasat pe raza
centrald a alveolei urmitoare alveolei de referini. fn acest moment timp de 3 secunde biosenzorul
coboari si urcd de doud ori. Aceastd secventd se desfdsoard si pentru celelalte 10 alveole rimase. Cand
se ajunge in pozitia initiald biosenzorul coboard si ciclul se incheie.

in al doilea mod de lucru durata de stationare a senzorului este tot de 3 secunde dar frecventa
urcare-cobordre este de cca 10Hz.

In cadrul unui ciclu (o rotatie complete a paharului) putem programa timpi de stationare diferiti
(de la zeci de secunde la zeci de minute) pentru fiecare alveold, conform protocolului de test.

De asemenea putem programa un numér variabil de cicluri.

Alimentarea platformei se face de la retea (230Vca/50Hz) prin intermediul sursei de alimentare 8.

Aparatul se sprijind pe patru picioare 17.
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Revendicérile

Aparatul pentru detectarea prezentei pesticidelor din lichidele alimentare este
caracterizat prin aceea cd are in compunere un vas (14) cu 12 alveole prevazut cu un capac
{(13) prin care se introduce un circuit imprimat (6) pe care se monteaza biosenzorul. Vasul se
poate roti cu 30° prin actionarea unui motor pas cu pas (16). In timpul rotatiei vasului capacul
se ridica datorita alimentarii electromagnetului (11) si biosenzorul iese din alveola. Cand in
pozitia de lucru ajunge alveola urmatoare alimentarea electromagnetului inceteaza, capacul
este tras pe vas de arcurile (4) si biosenzorul intra in solutia din noua alveola. Timpul cat
biosenzorul ramane in alveola ca si modul de lucru - se ridica si coboara in solutie cu
frecventa de 1Hz sau de 10Hz — sunt stabilite de automatul programabil (7). Aparatul de

masura curent (5) detecteaza optic sau auditiv prezenta unui nivel periculos al pesticidelor.
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Fig. 1 Schema bloc Platforma Detectare Pesticide

1 - Sursa alimentare motor, 2 — Placa suport orizontala, 3 — Senzor proximitate, 4 — Arc, 5- Aparat
masura curent, 6 — Circuit imprimat cu biosensor, 7 — Automat programabil, 8 — Sursa de alimentare,
9 — Ax, 10 — Placa support verticala, 11 — Electromagnet, 12 — Bucsa, 13 — Capac vas, 14 — Vas,

15 — Suport vas, 16 — Motor pas cu pas, 17 — Picior placa suport
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Sectiunea A-A

Sectiunea B-B
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