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Invenţia se referă la o metodă de realizare a bonturilor mobile aparţinătoare unui1

model al unui câmp protetic şi un dispozitiv pentru utilizarea modelului, destinate
laboratoarelor de tehnică dentară.3

Sunt cunoscute metodele clasice de obţinere a unui model al câmpului protetic cu
bonturi mobile, aparţinând cavităţii bucale, utilizând turnarea acestora din ghips. Într-o primă5

variantă, modelul este turnat din ghips în amprenta luată de medicul stomatolog. În zonele
în care se doreşte obţinerea bonturilor mobile se fixează, prin diverse tehnici, pini metalici.7

În interiorul unor conformatoare se toarnă o placă de bază, tot din ghips, în care vor pătrunde
pini metalici ce ajută la poziţionarea elementelor. După uscarea ghipsului, elementele ce9

urmează a fi separate se taie cu o pânză sau un disc metalic (Bratu, D., Ciosescu, D.,
Romînu, M, Leretter, M., “Materiale dentare”, Editura Helicon, Timişoara, 1994,11

ISBN 973-9159-68-0).
Într-o altă metodă de obţinere, prima parte a modelului este turnată din ghips în13

amprenta luată de stomatolog, iar apoi baza modelului se obţine tot prin turnarea ghipsului
în conformatoare de plastic. După uscarea definitivă a ghipsului, anumite zone de interes se15

taie, obţinându-se bonturile mobile (Craig, R.G., “Materiale dentare restaurative”, Ed. AII
Educaţional, Bucureşti 2001, ISBN 973-684-366-1; Shillinburg, H.T. & all,17

"Fundamentals of Fixed Prosthodontics", 3rd Edition, Quintessence Publishing,
Illinois, 1997, ISBN-10: 032303067X).19

Dezavantajele metodelor prezentate anterior costau în următoarele: atât materialele
de amprentare, cât şi materialele de turnare a modelelor suferă modificări volumetrice,21

influenţând negativ precizia lucrării; la turnarea modelelor din ghips, se aşteaptă 2...3 h
pentru fiecare uscarea, fiind însoţite atât de dilatări de priză, cât şi de contracţii ale23

materialului; în urma tăierii cu pânza de fierăstrău sau cu discul metalic, elementele detaşate
nu mai au contact pe feţele proximale; probarea repetată a suportului metalic al viitoarei25

lucrări protetice are ca efect deteriorarea zonelor de ghidare sau ruperea bonturilor din ghips.
În scopul eliminării dezavantajelor prezentate, un prim obiectiv al invenţiei este de a27

crea un model al câmpului protetic cu bonturi mobile, de o mare exactitate dimensională,
care să respecte cu fidelitate situaţia reală din cavitatea bucală a pacientului. Un al doilea29

obiectiv al invenţiei este realizarea unor bonturi mobile din materiale care nu au fluctuaţii
volumetrice, sunt rezistente la solicitările mecanice din timpul efectuării probei lucrării31

protetice, precum şi repoziţionarea precisă a elementelor mobile în urma detaşării acestora
dintr-un dispozitiv special conceput, numit în continuare DIP.33

Se mai cunosc un sistem şi o metodă de fabricare a unei lucrări dentare
(US 2009/0287332 A1), în care metoda cuprinde realizarea unui model fizic al cel puţin unei35

porţiuni de dantură cu ajutorul unui mulaj, scanarea tridimensională a modelului dentar,
crearea unui model 3D, opţional modificarea modelului 3D şi realizarea danturii pe baza37

modelului 3D.
Sistemul pentru punerea în practică a metodei include un dispozitiv de scanare39

tridimensională a suprafeţei modelului dentar şi un program de computer pentru
recepţionarea datelor de la dispozitivul de scanare, pentru crearea modelului tridimensional,41

pe baza căruia este creată cel puţin o porţiune de dantură. Sistemul de fabricare poate
include un strung sau o maşină de prototipare rapidă.43

Se mai cunosc un aparat şi o metodă de fabricare a unei danturi personalizate
(US 2010/0323329 A1) pe baza uneia sau mai multor fotografii digitale ale cavităţii bucale45

ale pacientului, încărcate într-un soft de computer, care furnizează imagini multiple ale
danturii virtuale în funcţie de caracteristicile morfologice ale pacientului. 47

Se mai cunosc o metodă şi un aranjament pentru fabricarea unei proteze dentare
(WO 02/053056 A1) care include utilizarea unui model al gurii pacientului, pentru pregătirea49

elementelor protetice necesare.
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Metoda de realizare a unui model cu bonturi mobile al unui câmp protetic conform 1

invenţiei, care constă în obţinerea unui nor de puncte prin scanare 3D, care se transformă
în suprafeţe prin poligonizare şi se importă într-un mediu CAD, pentru a se converti într-un 3

model solid virtual al câmpului protetic al cavităţii bucale, pe baza căruia se realizează fizic
elementele mobile ale câmpului protetic prin tipărire tridimensională, rezolvă problema 5

tehnică şi înlătură dezavantajele menţionate prin aceea că modelul solid virtual al câmpului
protetic al cavităţii bucale se suprapune peste un model solid virtual al interiorului unui suport 7

al unui dispozitiv pentru poziţionarea elementelor câmpului protetic, obţinându-se un singur
element solid, pe care se definesc nişte plane de secţionare, perpendiculare pe faţa 9

superioară a modelului solid virtual al interiorului suportului, pentru delimitarea de modele
virtuale ale unor bonturi mobile şi obţinerea unor zone intermediare ale câmpului protetic, 11

după realizarea fizică a elementelor mobile ale câmpului protetic acestea fiind montate în
suportul dispozitivului de poziţionare a elementelor câmpului protetic. 13

Dispozitiv pentru aplicarea metodei de realizare a modelului cu bonturi mobile
conform invenţiei, cu rol de poziţionare a elementelor câmpului protetic, are în alcătuire un 15

suport curbat în conformitate cu forma câmpului protetic din cavitatea bucală, realizat prin
prototipare rapidă, în care se montează bonturile mobile şi zonele intermediare ale câmpului 17

protetic, cu ajutorul unor cleme elastice de fixare suplimentară, fiind prevăzut cu o placă cu
cep pentru fixarea dispozitivului pe masa de lucru. 19

Avantajele metodei de realizare a modelului câmpului protetic cu bonturi mobile şi a
dispozitivului suport, conform invenţiei, faţă de metodele existente, constau în: realizarea 21

într-un interval de timp scurt a unor modele de mare exactitate, care redau forma şi
dimensiunea câmpului protetic al cavităţii bucale; materialele propuse a fi utilizate sunt 23

stabile în timp din punct de vedere volumetric şi sunt rezistente atât la uzură, cât şi la
solicitările mecanice repetate care apar la efectuarea probelor lucrărilor protetice; realizarea 25

fizică a bonturilor mobile prin intermediul tehnologiilor de prototipare rapidă are avantajul că
feţele proximale ale acestora, fiind în contact, măresc precizia poziţionării elementelor în 27

dispozitivele de lucru; dipozitivul permite poziţionarea şi repoziţionarea repetată a
elementelor mobile ale unei lucrări protetice. 29

Se dă, în continuare, un exemplu de realizare a invenţiei referitoare la o metodă de
realizare a bonturilor mobile aparţinătoare unui model al unui câmp protetic şi dispozitivul 31

necesar aplicării metodei în legătură şi cu fig. 1...7, care prezintă: 
- fig. 1, norul de puncte; 33

- fig. 2, suprafaţa poligonizată (Mesh);
- fig. 3, modelul virtual al câmpului protetic; 35

- fig. 4, negativul virtual al zonei de interior a suportului;
- fig. 5, solid obţinut prin reunirea modelelor virtuale; 37

- fig. 6, dispozitiv de fixare a elementelor mobile;
- fig. 7, elemente constitutive ale suportului. 39

Metoda de obţinere a bonturilor mobile aparţinătoare unui model al unui câmp protetic
constă în digitizarea câmpului protetic al pacientului, având ca rezultat obţinerea imaginii 41

virtuale sub forma unui nor de puncte, conform fig. 1. Norul de puncte obţinut în urma
scanării este transformat prin procesul de poligonizare în suprafeţe unite între ele, rezultând 43

o suprafaţă de ansamblu numită mesh, fig. 2. Modelul câmpului protetic virtual, salvat în fişier
de import/export de date geometrice sub forma de mesh, este deschis într-un mediu CAD, 45

unde poate fi convertit într-un model solid a, fig. 3. Prin scanarea interiorului modelului 3D
al suportului A, aparţinând dispozitivului DIP, şi prelucrarea acestuia într-un mediu CAD, se 47

obţine modelul virtual C al interiorului suportului A, fig. 4. Se aşază modelul virtual a al
câmpului protetic peste modelul virtual C al interiorului suportului A. Utilizând comanda de 49

însumare  a  solidelor, specifică mediului de proiectare 3D, se obţine un nou solid, conform
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fig. 5, necesar generării bonturilor şi elementelor mobile. În vederea delimitării zonelor1

bonturilor mobile de celelalte părţi ale câmpului protetic ale modelului, tehnicianul dentar
trasează interdental plane de secţionare e, perpendiculare pe modelul virtual C, conform3

fig. 5. Dispozitivul DIP este realizat în trei variante dimensionale, pentru a răspunde cerinţelor
de lucru atât la copii, cât şi la adulţi. Utilizând o maşină de prototipare rapidă, se realizează5

fizic bonturile mobile D, precum şi celelalte zone ale câmpului protetic E. Tehnologia acestor
maşini permite obţinerea unei precizii deosebite a pieselor rezultate, distanţa dintre două7

straturi consecutive de imprimare fiind de ordinul micronilor. Materialele folosite sunt
fotopolimerizabile în lumină ultravioletă, sunt rezistente şi nu prezintă modificări volumetrice9

în timp. În aceste condiţii, bonturile mobile rezultate au rezistenţa mecanică necesară la
probarea repetată a lucrării protetice executate, asigură exactitatea dimensională şi corectea11

poziţionare a elementelor câmpului protetic în conformitate cu situaţia reală din cavitatea
bucală a pacientului.13

În vederea implementării metodei, a fost conceput dispozitivul DIP care are rolul de
a asigura poziţionarea elementelor câmpului protetic astfel încât să redea cu exactitate15

situaţia existentă în cavitatea bucală a pacientului. Este util pentru construirea machetei
viitoarei lucrări protetice şi pentru verificarea inserării acesteia pe dinţii stâlpi.17

Se dă, în continuare, un exemplu de realizare a dispozitivului DIP, prezentat în fig. 6.
Dispozitivul DIP, conform invenţiei, este compus dintr-un suport A, cleme de fixare19

suplimentară B a elementelor mobile şi un suport cu cep C pentru detaşarea bonturilor
mobile D. În urma obţinerii elementelor mobile ale modelului câmpului protetic, modelate şi21

realizate fizic prin metoda prezentată anterior, acestea sunt introduse în suport în zonele
corespunzătoare. În funcţie de tipul lucrării protetice, se detaşează bonturile mobile, cu23

ajutorul unui suport cu cep, bonturi pe care se construiesc machete ale elementelor lucrării
protetice. Se reaşază bonturile mobile în suport, fixându-se suplimentar prin presare cu25

ajutorul unor cleme, şi se construiesc machetele elementelor de legătură unde este cazul.
Macheta rezultată poate fi prelucrată în continuare pe model, de exemplu prin27

polimerizarea ei în lumină ultravioletă, sau poate fi detaşată, trecându-se la o altă etapă de
lucru, de exemplu ambalarea acesteia şi turnarea din metal. Suportul A al dispozitivului DIP,29

fig. 7, este curbat asemănător ca formă câmpului protetic din cavitatea bucală. Pe feţele
interioare, suportul A este prevăzut cu elemente semicilindrice de ghidare 1, ale căror poziţii31

relative permit poziţionarea doar a elementului mobil corespunzător. Pentru o uşoară
identificare a aşezării bonturilor mobile în suportul A, pe faţa superioară a acestuia au fost33

numerotate elementele de ghidare, acestea având drept corespondent vizibil câte o degajare
2, pe muchia inferioară a feţei laterale a suportului A. Pe faţa exterioară a suportului A se35

află o nervură 3, cu un canal ce ajută la fixarea clemelor B. Aceste cleme metalice sunt
elastice, se desfac la apăsare şi sunt utilizate la fixarea elementelor mobile ale modelului în37

suportul A. Pe faţa de aşezare, suportul A prezintă nişte decupaje 4, prin interiorul cărora
poate pătrunde cepul subansamblului C, cu rol de împingere a bontului mobil ce urmează39

a fi detaşat. Suportul cu cep C este format dintr-un disc de bază, sub care se află o ventuză
de cauciuc pentru fixarea pe masa de lucru. În vederea detaşării bonturilor mobile, se41

înlătură clemele şi se apasă uşor pe suportul A.
43
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Revendicări 1

1. Metodă de realizare a unui model cu bonturi mobile al unui câmp protetic, care 3

constă în obţinerea unui nor de puncte prin scanare 3D, care se transformă în suprafeţe prin
poligonizare şi se importă într-un mediu CAD, pentru a se converti într-un model solid virtual 5

(a) al câmpului protetic al cavităţii bucale, pe baza căruia se realizează fizic elementele

mobile ale câmpului protetic prin tipărire tridimensională, caracterizată prin aceea că 7

modelul solid virtual (a) al câmpului protetic al cavităţii bucale se suprapune peste un model

solid virtual (c) al interiorului unui suport al unui dispozitiv pentru poziţionarea elementelor 9

câmpului protetic, obţinându-se un singur element solid, pe care se definesc nişte plane de

secţionare (e), perpendiculare pe faţa superioară a modelului solid virtual (c) al interiorului 11

suportului, pentru delimitarea de modele virtuale ale unor bonturi mobile (D) şi obţinerea unor

zone intermediare (E) ale câmpului protetic, după realizarea fizică a elementelor mobile ale 13

câmpului protetic, acestea fiind montate în suportul dispozitivului de poziţionare a
elementelor câmpului protetic. 15

2. Dispozitiv pentru aplicarea metodei de realizare a modelului cu bonturi mobile, cu

rol de poziţionare a elementelor câmpului protetic, caracterizat prin aceea că are în 17

alcătuire un suport curbat (A) în conformitate cu forma câmpului protetic din cavitatea bucală,

realizat prin prototipare rapidă, în care se montează bonturile mobile (D) şi zonele 19

intermediare (E) ale câmpului protetic, cu ajutorul unor cleme elastice de fixare suplimentară

(B), fiind prevăzut cu o placă cu cep (C) pentru fixarea dispozitivului pe masa de lucru. 21

3. Dispozitiv conform revendicării 2, caracterizat prin aceea că  suportul (A) este

prevăzut pe feţele interioare cu nişte elemente semicilindrice de ghidare (1) a elementelor 23

detaşabile ale câmpului protetic, având pe faţa superioară un sistem de numerotare a

elementelor de ghidare şi nişte degajări corespondente (2) profilate pe muchia inferioară a 25

feţei laterale, pe faţa exterioară prezentând o nervură cu canal (3), iar pe faţa de aşezare,

nişte decupaje (4) pentru pătrunderea cepului (C). 27
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