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Inventia se referd la o presd de vulcanizat, mecanicg,
avand doud suruburi, cu sensibilitate crescutd de
reglare a fortei de vulcanizare, destinatd vulcanizarii
unor piese diverse. Presa conform inventiei este
constituitd dintr-un sistem (A) principal de actionare,
format dintr-un angrenaj melc (16) - roaté (17) melcatg,
un surub (18) si o sanie (19) care se deplaseazd de-a
lungul unor ghidaje (20), surubul (18) si sania (19) fiind
solidare, un sistem (B sau E) de actionare secundar,
compus dintr-un cuplaj (27) cu axe paralele, un
angrenaj melc (28) - roatd melcata (29 sau 30) montat
intr-o carcasa (31) solidara cu sania (19) antrenatd de
sistemul (A) principal de actionare, si un mecanism (C
sau F) cu genunchi, compus, la randul lui, dintr-un
surub (32), o bard (33) balansier, o bard (34) de
presiune i un corp (35 sau 45), distincte gi antrenate in
faze de lucru diferite ale maginii.
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Inventia se referd la o presa de vulcanizat, mecanicd, cu doud suruburi, simpla, robusta,
fiabila, destinatd vulcanizirii unor piese de dimensiuni §i configuratii diverse.

Este cunoscuti o presd de vulcanizat, mecanicd, cu un singur surub si doud lanturi
cinematice de antrenare, la care sensibilitatea reglarii presiunii de presare este relativ mica ca
urmare a vitezei de translatie relativ mari a platanelor in fazele de reglare a fortei de presare.

Dezavantajul presei mentionata constd in aceea ca, utilizdnd un acelasi organ de masini
executor final atdt pentru deplasarea rapida a platanelor, cét si pentru deplasarea find a acestora
in vederea reglarii fortei de vulcanizare, sensibilitatea de reglare a fortei este relativ scazuti.

Problema pe care o rezolva inventia este de a realiza o presa de vulcanizat, mecanica, cu
doua suruburi, cu sensibilitate crescutd de reglare a fortei de presare, avand lanturi cinematice
distincte pentru antrenarea presei in cele doua faze de functionare ale acesteia.

Inventia se referd la o presd de vulcanizat, mecanicd, cu doud suruburi, care inlatura
dezavantajul menfionat prin aceea ca sistemul de actionare principal, format dintr-un angrenaj
melc — roatd melcatd, un surub si o sanie, care se deplaseazi de-a lungul unor ghidaje, surubul si
sania fiind solidare, si sistemul de actionare, secundar, compus dintr-un cuplaj, de exemplu unul
cu axe paralele, un angrenaj melc — roatd melcatad, montat intr-o carcasi solidard cu sania
antrenatd de sistemul de actionare principal, si un mecanism cu genunchi, compus la randul lui
dintr-un surub, o bard de presiune, o bara balansier si un corp, sunt distincte si antrenate in faze
de lucru diferite ale masinii.

Inventia prezintd urmatoarele avantaje:

- are doud lanfuri cinematice distincte, ambele cu surub, pentru a realiza cele doud faze de
functionare ale presei, de deplasare rapida a platanelor si de deplasare find a acestora in
vederea reglarii fortei de presare;

- reglare find a fortei de presare, consecinta a utilizarii in lanful cinematic pentru reglarea fortei
de presare a unui mecanism cu genunchi drept mecanism de transformare a migcarii de
rotatie a surubului antrenor in migcare de translatie a platanului inferior;

- solicitare redusa 1n lanful cinematic pentru reglarea fortei;

- presa de vulcanizat, mecanicd, cu doud suruburi, este simpla, robusta si fiabila;

- asigurd mentinerea relativ constanti a forfei de presare in timpul procesului de vulcanizare;

- variatia de temperaturd ce se manifesta in timpul procesului de vulcanizare are influenta redusa
asupra bunei functionari a presei.

Se prezinti in continuare doud exemple de realizare a inventiei, in legaturd cu figurile 1,



2, 3,4, 5 si 6 care reprezinta:

- fig. 1, schemaé cinematici a presei de vulcanizat, mecanicd, cu doud suruburi;

- fig. 2, sectiune dupé planul A-A din fig. 1;

- fig. 3, sectiune dupa planul B-B din fig. 1;

- fig. 4, schema cinematica a presei de vulcanizat, mecanicd, cu doud suruburi, intr-o varianti de
realizare;

- fig. 5, sectiune dupa planul C-C din fig. 4;

- fig. 6, sectiune dupa planul D-D din fig. 4.

Intr-o primd variantd de realizare, presa de vulcanizat, mecanicd, cu doud suruburi,
conform inventiei, se compune dintr-un batiu 1, niste coloane 2 de ghidare, fixate fata de batiul
1, de exemplu prin niste piulite 3, o placa 4 de capdt superioard, fixaté la randul ei intr-o pozitie
adecvatd fatd de coloanele 2, de exemplu prin niste piulite S, un platan 6 inferior, un platan 7
superior si, eventual, niste platane 8 intermediare, niste arcuri 9, cilindrice de compresiune,
identice, calibrate, un sistem A de actionare principal, un sistem B de actionare secundar, ce
contine si un mecanism cu genunchi C, si una sau mai multe matrite D de vulcanizare.

Sistemul A de actionare principal este compus dintr-un motor electric 10, optional o
transmisie cu curele, formatd dintr-o roatd 11 de curea, una sau mai multe curele 12 si incd o
roatd 13 de curea, un cuplaj 14, de exemplu unul de siguranti la suprasarcina dupd moment de
torsiune, optional un reductor 15 de turatie, un angrenaj melc 16 — roatd melcatd 17, un surub 18
si o sanie 19, care se deplaseaza de-a lungul unor ghidaje 20. Surubul 18 este solidar cu sania 19.
Roata melcatd 17 este 1agaruita radial si axial fatd de batiul 1, fiind amplasatd coaxial cu surubul
18. Roata melcatd 17 este previdzutd cu un alezaj filetat a, coaxial cu axa rotii melcate, astfel
incét formeaza cu zona b filetatd a surubului 18 un mecanism surub-piulifa.

Sistemul B de actionare secundar este compus dintr-un motor electric 21, optional o
transmisie cu curele, formatd dintr-o roatd 22 de curea, una sau mai multe curele 23 si incd o
roatd 24 de curea, un cuplaj 25, de exemplu unul de siguranta la suprasarcina dupd moment de
torsiune, optional un reductor 26 de turatie, un cuplaj 27, de exemplu unul cu axe paralele, un
angrenaj melc 28 — roatd melcata 29, si un mecanism C cu genunchi. Angrenajul melc 28 — roata
melcatd 29 este montat intr-o carcasa 31, care este solidard cu sania 19.

Mecanismul C cu genunchi este compus dintr-un surub 32, prevdzut cu o zond c filetatd,
o bard 33 balansier, o bard 34 de presiune si un corp 35. Surubul 32 se solidarizeaza cu roata
melcatd 29. Corpul 35 este previzut in planul sdu median transversal cu un alezaj d filetat si
formeazd cu zona ¢ filetatd a surubului 32 un mecanism surub-piulitd. Bara 34 de presiune
antreneaza platanul 6, inferior, legitura cinematica dintre acestea fiind o cupld cilindricd de
rotatie.
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In stare de repaus a masinii, platanul 6, inferior, se sprijina pe o placi 36 solidara cu
batiul 1, platanul 7, superior, se sprijind pe un set de opritori 37, cate un opritor 37 solidar cu
fiecare dintre coloanele 2 de ghidare, iar platanele 8 intermediare, in caz ci acestea existi, se
sprijind fiecare pe un set de opritori 38, cite un opritor 38 pentru fiecare dintre coloanele 2.

Fiecare platan 6, 7 si 8 este prevdzut cu un numar de bucse 39 de ghidare, egal cu
numarul de coloane 2 de ghidare ale presei.

Intre fiecare doua platane vecine ale presei se amplaseazi una sau mai multe matrite D de
vulcanizare, fiecare compusa dintr-o semimatrita 40 solidard cu unul dintre cele doud platane si o
semimatrifd 41 solidara cu celdlalt dintre platane.

Un senzor 42 de pozitie, posibil un microintrerupétor, este amplasat intre partea
inferioara a platanului 6 i partea superioard a placii 36.

In caz ca se utilizeaza unul sau mai multi sesizori 43 de fortd, acestia se plaseaza intre
placa 4 si arcurile 9, de preferat utilizindu-se o placi 44 de sprijin. Cei unul sau mai multi
senzori 43 de fortd trebuie sd poatd mdsura cu suficientd acuratete trei valori ale fortei, toate
reglabile si prereglate, una minima, una maxima si una intermediard, de preferintd cea medie, si
sd transmitd maginii comenzi de actionare corespunzitoare.

Mecanismul C cu genunchi poate actiona prin tragere, caz in care unghiul dintre bara 33
balansier si surubul 32 este intotdeauna mai mic de 90°, sau prin impingere, caz in care unghiul
dintre bara 33 balansier si surubul 32 este intotdeauna mai mare de 90°.

Intr-o alta variant3 de realizare, presa de vulcanizat, mecanicd, cu doud suruburi, conform
inventiei, se compune dintr-un batiu 1, niste coloane 2 de ghidare, fixate fatd de batiul 1, de
exemplu prin nigte piulite 3, o placd 4 de capdt superioard, fixatad la rdndul ei intr-o pozitie
adecvati fatd de coloanele 2, de exemplu prin niste piulite S, un platan 6 inferior, un platan 7
superior si, eventual, niste platane 8 intermediare, niste arcuri 9, cilindrice de compresiune,
identice, calibrate, un sistem A de actionare principal, un sistem E de actionare secundar, ce
contine $i un mecanism F cu genunchi, si una sau mai multe matrite D de vulcanizare.

Sistemul A de actionare principal este compus dintr-un motor electric 10, optional o
transmisie cu curele, formati dintr-o roatd 11 de curea, una sau mai multe curele 12 si incid o
roatd 13 de curea, un cuplaj 14, de exemplu unul de siguranti la suprasarcina dupd moment de
torsiune, optional un reductor 15 de turatie, un angrenaj melc 16 — roatd melcatd 17, un surub 18
si o sanie 19, care se deplaseazi de-a lungul unor ghidaje 20. Surubul 18 este solidar cu sania 19.
Roata melcatd 17 este ldgaruitd radial si axial fatd de batiul 1, fiind amplasatd coaxial cu surubul
18. Roata melcatd 17 este prevdzutd cu un alezaj a filetat, coaxial cu axa rofii melcate, astfel
incét formeazi cu zona b filetatd a surubului 18 un mecanism gurub-piulita.

Sistemul E de actionare secundar este compus dintr-un motor electric 21, optional o
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transmisie cu curele, formata dintr-o roatd 22 de curea, una sau mai multe curele 23 si incid o
roatd 24 de curea, un cuplaj 25, de exemplu unul de siguranti la suprasarcina dupa moment de
torsiune, optional un reductor 26 de turatie, un cuplaj 27, de exemplu unul cu axe paralele, un
angrenaj melc 28 — roatd melcati 30, si un mecanism F cu genunchi. Angrenajul melc 28 — roata
melcata 30 este montat intr-o carcasd 31, care este solidara cu sania 19.

Mecanismul F cu genunchi este compus dintr-un surub 32, prevazut cu o zona filetata c,
o bara 33 balansier, o bard 34 de presiune si un corp 45. Surubul 32 se solidarizeaza cu corpul
45. Roata melcatd 30 este prevdzutd cu un alezaj e filetat si formeazi cu zona c filetatd a
surubului 32 un mecanism surub-piulitid. Bara 34 de presiune antreneazi platanul 6, inferior,
legatura cinematica dintre acestea fiind o cupla cilindrica de rotatie.

In stare de repaus a masinii, platanul 6, inferior, se sprijini pe o placa 36 solidari cu
batiul 1, platanul 7, superior, se sprijind pe un set de opritori 37, cate un opritor 37 solidar cu
fiecare dintre coloanele 2 de ghidare, iar platanele 8 intermediare, in caz ci acestea existd, se
sprijind fiecare pe un set de opritori 38, cite un opritor 38 pentru fiecare dintre coloanele 2.

Fiecare platan 6, 7 si 8 este prevdzut cu un numir de bucse 39 de ghidare, egal cu
numarul de coloane 2 de ghidare ale presei.

Intre fiecare doui platane vecine ale presei se amplaseazi una sau mai multe matrite D de
vulcanizare, fiecare compusi dintr-o semimatrita 40 solidara cu unul dintre cele doui platane si o
semimatritd 41 solidari cu celalalt dintre platane.

Un senzor de pozitie 42, posibil un microintrerupitor, este amplasat intre partea
inferioard a platanului 6 si partea superioara a placii 36.

In caz ca se utilizeazi unul sau mai multi sesizori 43 de fort3, acestia se plaseaza intre
placa 4 si arcurile 9, de preferat utilizdndu-se o placd 44 de sprijin. Cei unul sau mai multi
senzori 43 de fortd trebuie sd poatd masura cu suficientd acuratete trei valori ale fortei, toate
reglabile si prereglate, una minima, una maxima si una intermediara, de preferinta cea medie, si
sd transmitd masinii comenzi de actionare corespunzatoare.

Mecanismul F cu genunchi poate actiona prin tragere, caz in care unghiul dintre bara 33
balansier si surubul 32 este intotdeauna mai mic de 90°, sau prin impingere, caz in care unghiul

dintre bara 33 balansier si surubul 32 este intotdeauna mai mare de 90°.
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Revendicari

1. Presa de vulcanizat, mecanicd, cu doud suruburi, caracterizati prin aceea ci,

sistemul (A) de actionare principal, format dintr-un motor electric (10), optional o transmisie cu
curele, formatd dintr-o roatd (11) de curea, una sau mai multe curele (12) si inca o roata (13) de
curea, un cuplaj (14), de exemplu unul de sigurantd la suprasarcina dupa moment de torsiune,
optional un reductor (15) de turatie, un angrenaj melc (16) — roata melcata (17), un surub (18) si
o sanie (19), care se deplaseaza de-a lungul unor ghidaje (20), surubul (18) solidar cu sania (19),
iar roata melcata (17) amplasata coaxial cu surubul (18), 1agaruita radial si axial fata de batiul (1)
si prevazuta cu un alezaj filetat (a), coaxial cu axa rotii melcate (17), astfel incat formeaza cu
zona (b) filetatdi a surubului (18) un mecanism surub-piulitd, si sistemul (B) de actionare
secundar, compus dintr-un motor electric (21), optional o transmisie cu curele, formati dintr-o
roatd (22) de curea, una sau mai multe curele (23) si inca o roata (24) de curea, un cuplaj (25), de
exemplu unul de siguranta la suprasarcina dupa moment de torsiune, optional un reductor (26) de
turatie, un cuplaj (27), de exemplu unul cu axe paralele, un angrenaj melc (28) — roatd melcata
(29), montat intr-o carcasd (31) solidard cu sania (19) antrenati de sistemul de actionare (A)
principal, si un mecanism (C) cu genunchi, compus la randul lui dintr-un surub (32), solidar cu
roata melcata (29) si prevazut cu o zona (c) filetat, o bara (33) balansier, o bara (34) de presiune
si un corp (35), previzut in planul sdu median transversal cu un alezaj (d) filetat ce formeaza cu
zona (¢) filetatd a surubului (32) un mecanism surub-piulitd, sunt distincte si antrenate in faze de

lucru diferite ale masinii.

2. Presd de vulcanizat, mecanicd, cu doud suruburi, caracterizati prin aceea ci,
sistemul (A) de actionare principal, format dintr-un motor electric (10), optional o transmisie cu
curele, formatd dintr-o roatd (11) de curea, una sau mai multe curele (12) si inca o roatd (13) de
curea, un cuplaj (14), de exemplu unul de sigurantd la suprasarcina dupd moment de torsiune,
optional un reductor (15) de turatie, un angrenaj melc (16) — roatd melcatéd (17), un surub (18) si
o sanie (19), care se deplaseaza de-a lungul unor ghidaje (20), surubul (18) solidar cu sania (19),
iar roata melcata (17) amplasatd coaxial cu surubul (18), lagaruita radial si axial fata de batiul (1)
si prevazuta cu un alezaj filetat (a), coaxial cu axa rotii melcate (17), astfel incét formeaza cu
zona (b) filetatd a surubului (18) un mecanism surub-piulitd, si sistemul (E) de actionare
secundar, compus dintr-un motor electric (21), optional o transmisie cu curele, formatd dintr-o
roatd (22) de curea, una sau mai multe curele (23) si inc o roatd (24) de curea, un cuplaj (25), de
exemplu unul de siguranti la suprasarcina dupd moment de torsiune, optional un reductor (26) de
turatie, un cuplaj (27), de exemplu unul cu axe paralele, un angrenaj melc (28) — roatd melcatd

(30), montat intr-o carcasd (31) solidard cu sania (19) antrenatd de sistemul de acfionare (A)
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principal, si un mecanism (F) cu genunchi, compus la rdndul lui dintr-o bard (33) balansier, o
bara (34) de presiune, un corp (45) si un surub (32), solidar cu corpul (45) si prevdzut cu o zoni
(c) filetatd ce formeaza cu zona (e) filetatd a alezajului rotii melcate (30) un mecanism surub-
piulita, sunt distincte si antrenate in faze de lucru diferite ale masinii.
3. Presa de vulcanizat, mecanicd, cu doud suruburi, conform revendicarilor 1 si 2,

caracterizati prin aceea c¢i, mecanismul cu genunchi (C sau F) actioneaza prin tragere, unghiul

dintre bara balansier (33) si surubul (32) fiind permanent mai mic de 90°.
4. Presa de vulcanizat, mecanicd, cu doud suruburi, conform revendicarilor 1 st 2,

caracterizati prin aceea cii, mecanismul cu genunchi (C sau F) actioneazi prin impingere,

unghiul dintre bara balansier (33) si surubul (32) fiind permanent mai mare de 90°.
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Fig. 6
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