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(54) INTERFATA SENZORIALA PENTRU PROTEZA DE

ANTEBRAT

(57) Rezumat:

Inventia se referd la o interfaid senzoriald, pentru
proteza de antebrai. Interfaia conform inventiei este
constituitd dintr-o structurd de 14 senzori de presiune,
montati cate unul pe fiecare falangd a protezei de
antebrat, un minicontroler central, pentru coordonarea
globald a migcarilor elementelor mobile ale protezei de
antebrat, si pentru controlul unei forte de actionare
exercitatd de pacient asupra obiectelor pe care le
manipuleazd cu ajutorul protezei, iar atunci cand nivelul
de presiune exercitat de catre degetele protezei asupra
obiectelor manipulate depdseste un prag setat initial,
minicontrolerul comanda oprirea servomotoarelor prote-
zei Si un monitor pentru vizualizarea semnalelor de la
senzorii de presiune de pe fiecare falangd, iar pe acest
monitor pacientul poate s& vizualizeze nivelul de
presiune exercitat asupra obiectelor, si poate si seteze
diferite praguri limitd, pentru a manipula diferite obiecte.

Revendicari: 1
Figuri: 4

Cu incepere de la data publicdrii cererii de brevet, cererea asigurd, in mod provizoriu, solicitantului, protecfia conferitd potrivit dispozifiilor
art.32 din Legea nr.64/1991, cu excepfia cazurior in care cererea de brevet de invenfie a fost respinsd, retrasd sau consideratd ca fiind retrasd.
Intinderea protecfiei conferite de cererea de brevet de invenjie este determinatd de revendicdrile confinute in cererea publicatd in conformitate

cu art.23 alin.(1) - (3).
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Titlu: Interfata senzoriala pentru proteza de antebrat

Rolul interfetei senzorial al protezei de antebrat este acela de a o oferi in timpul miscarilor pe
care aceasta va trebui sa le realizeze, pozitiile fiecarui element sistemului de comanda si control al
mainii artificiale. Implementarea sistemului senzorial implica dotarea fiecarui elemente de imbinare
ale segmentelor protezei de antebrat cu senzori de presiune pentru a permite controlul in manipularea
obiectelor. Coordonarea globala a unei miscari complexe se realizeaza prin intermediul unui
microcontroler central care contine deasemenea inglobata o biblioteca de miscari complexe
predefinite. Pentru implemenatrea interfetei senzoriale au fost utilizati senzori de tipul CZN-CP6 a
caror performante se incadreaza in cerintele interfetei senzoriale conceput pentru proteza de antebrat.
Caracteristicile acestui tip de senzori sunt prezentate in figura de mai jos:
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Figura 1. Carcateristicile senzolrilor
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Figura 2. Schema bloc a interfetei senzoriale si cablajul

Semnalele preluate de acesti senzori sunt procesate in etajul de comanda si control atunci cand
proteza de antebrat vine in contact cu obiecte, in functie de presiunea pe care acestea o exercita.
Atunci cand presiunea exercitata la contactul cu obiecte depaseste pragul stabilit de catre operator
sistemele motoare al falangelor vor fi franate gradat.

Au fost implementati 14 senzori cate un sensor pe fiecare falanga asa cum este ilustrat in figura

de mai jos.
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Figura 3. Implementarea sistemului sensorial pe structura mecanica a protezei de antebrat

Functionarea structurii de senzori de presiune ce a fost implementata pe structura mecanica a protezei
de antebrat a fost monitorizata cu ajutorul unui software special dezvoltat pentru aceasta aplicatie. In
fereastra principala a acestui software de monitorizare este indicat pentru fiecare deget al protezei de
antebrat nivelul de presiune exercitat asupra senzorilor atunci cand cu ajutorul protezei de antebrat
pacientul manevreaza diferite obiecte.

Figura 4. Monitorizarea functionalitatii structurii de senzori

Testele realizate au demonstrat functionarea in parametri optimi ai sistemului senzorial al mainii
artificiale.

Interfata senzoriala pentru proteza de antebrat are ca elemente de noutate urmatoarele:
- senzori de presiune pentru fiecare falanga
- comanda in timp real a semnalelor de la senzorii de presiune
- controlul presiunii exercitat de mana artificiala asupra obiectelor ce sunt manipulate de pacient

Data: 23.01. 2013

dr.ing. Eduard Franti dr.ing. Lucian Petru Milea dr.mat. Angela Ionita

dr.ing. Monica Dascalu ing. Mihail Teodorescu
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Titlu: Interfata senzoriala pentru proteza de antebrat

Revendicari:

Interfata senzoriala pentru proteza de antebrat caracterizata prin aceea ca este
constituita din:

o structura de senzori de presiune de tipul CZN-CP6 montati cate unul pe fiecare
falanga a protezei de antebrat (in total 14 senzori de presiune);

un microcontroler central pentru coordonarea globala a miscarilor elementelor
mobile ale protezei de antebrat si pentru controlul fortei de actionare exercitata de
pacient asupra obiectelor pe care le manipuleaza cu ajutorul protezei; atunci cand
nivelul de presiune exercitat de catre degetele protezei asupra obiectelor
manipulate depaseste pragul setat initial, microcontrolerul comanda oprirea
servomotoarele protezei;

un monitor pentru vizualizarea semnalelor de la senzorii de presiune de pe fiecare
falanga; Pe acest monitor pacientul poate sa vizualizeze nivelul de presiune
exercitat asupra obiectelor si poate sa seteze preferential diferite praguri limita
pentru manipularea a diferite obiecte.
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Figura 1. Carcateristicile senzorilor
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Figura 2. Schema bloc a interfetei senzoriale si cablajul

Figura 3. Implementarea interfetei sensoriale pe structura mecanica a protezei de antebrat
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Figura 4. Monitorizarea functionalitatii structurii de senzon
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