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RO 129489 B1

Inventia se refera la un senzor de viteza pentru fluide ce se deplaseaza in conducte
sau in spatii deschise.

Nu se cunosc in literatura senzori de determinare a debitelor de fluide ce se bazeaza
pe deplasari ale unor corpuri aflate Tn levitatie.

Problematehnica pe care o rezolva inventia este determinarea vitezei fluidelor pentru
orice directie si sens de curgere.

Senzorul de determinare a vitezei fluidelor este alcatuit, intr-o prima varianta de
realizare, dintr-o structura tetraedrica ce are la fiecare colf cate un magnet permanent de
forma sferica, avand direciiile de polarizare N-S orientate spre exterior, pe directia ce uneste
centrul de simetrie al tetraedrului cu fiecare varf, fiecare magnet sferic interactioneaza cu
campul magnetic de acelasi sens al unor talpi magnetice sub forma triunghiulara care au la
fiecare colf cate un triunghi a caror directie de polarizare N-S este confundata cu direciiile
de polarizare ale tetraedrului, dar avand sensuri opuse, astfel incat se formeaza niste forte
de respingere care vor mentine structura tetraedrica intr-o stare de levitatie magnetica.

Avantajele inventiei sunt urmatoarele:

- prezinta un histerezis redus;

- sensibilitate foarte buna, o precizie buna si o fiabilitate buna in masurarea vitezei
fluidelor.

Se dau, in continuare, trei variante de realizare a inventiei, in legatura si cu fig. 1...3,
care reprezinta:

- fig. 1, vederea de ansamblu asupra senzorului de determinare a vitezei fluidelor;

- fig. 2, vedere asupra unei talpi magnetice;

- fig. 3, schema bloc a circuitului de achizitie si de calcul.

Senzorul de determinare a vitezei fluidelor (fig. 1) este alcatuit, conform inventiei, din
doua cadrane 1a si 1b circulare de care sunt atasate niste talpi 2a, 2b, 2¢ si 2d magnetice;
fiecare talpa magnetica se afla in corespondenta cu cate un magnet 3a, 3b, 3c si 3d
permanent sferic, magneti ce sunt montatfi pe colfurile structurii tetraedrice 4, astfel incat sa
fie respinsi de cAmpurile magnetice ale talpilor magnetice, rezultantele for{elor de respingere
actionand pe direciiile ce leaga centrul de simetrie ale structurii tetraedrice cu varfurile
acesteia, structura tetraedrica fiind mentinuta in levitatie magnetica; in mijlocul structurii 4
tetraedrice este plasata o sfera 5 magnetizata care este solidara cu structura 4 tetraedrica;
pe axele unui sistem de referin{a cartezian Oxyz, ce isi are originea in centrul sferei 5,
determinata de cadrele 1a si 1b circulare, sunt montatj, la distante egale fata de centrul de
simetrie al tetraedrului, niste senzori 6a, 6b si 6¢ magnetici, ale caror semnale de iesire sunt
determinate de pozitia sferei 5 magnetizate; o talpa 2 magnetica este alcatuita din trei
magneti permanenti sferici care sunt pozitionati la varfurile unui triunghi (fig. 2); semnalele
generate de senzorii 6a, 6b si 6¢c magnetici (fig. 3) sunt convertite in marimi digitale de catre
un convertor 8 analog-digital, dupa care aceste marimi digitale sunt preluate de catre o
unitate 9 de procesare care efectueaza calculul vitezei de deplasare a unui fluid in functie
de coordonatele sferei 5 magnetice ce este plasata in calea de curgere a fluidului, valoarea
vitezei de deplasare fiind afisata pe un display 10 si transmisa la distanta printr-un modul RF
11; senzorul de determinare a vitezei fluidelor are atasat un element 12 de montare (fig. 1).

Prin plasarea sferei magnetice 5 in calea de curgere a unui fluid pozitia acesteia se
modifica datorita unei deplasari a sferei in directia de curgere a fluidului. Asupra sferei vor
actiona doua forte: o forta determinata de presiunea exercitata de fluid asupra suprafetei
sferei si o forta de rezistenta determinata de cAmpurile magnetice generate de talpile 2a, 2b
si 2c magnetice. Pozitia sferei 5 este influentata de viteza de curgere a fluidului, iar
coordonatele sferei sunt determinate cu ajutorul senzorilor magnetici 6a, 6b si 6¢; pe baza
acestor coordonate se determina viteza de deplasare a fluidului. Cand viteza fluidului este
egala cu zero, sfera revine in pozitie initiala. Pentru o mai buna precizie, se poate utiliza o
configuratie de senzori magnetici diferentiali; valoarea semnalelor generate de acestia va fi
egala cu zero atunci cand viteza de curgere a fluidelor este zero. Configuratia structurii
tetraedrice se poate extinde la o structura poliedrica mai complexa.
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Revendicare

Senzor de determinare a vitezei fluidelor, caracterizat prin aceea ca este alcatuit
din doua cadrane (1asi 1b) circulare, de care sunt atasate niste talpi (2a, 2b, 2c si 2d) mag-
netice, fiecare talpa magnetica se afla in corespondenta cu cate un magnet (3a, 3b, 3c si 3d)
permanent sferic, magneti ce sunt montati pe colturile unei structuri (4) tetraedrice, astfel
incat sa fie respinsi de campurile magnetice ale talpilor (2a, 2b, 2¢ si 2d) magnetice,
rezultantele fortelor de respingere actionand pe directiile ce leaga centrul de simetrie al
structurii tetraedrice cu varfurile acesteia, structura (4) tetraedrica fiind mentinuta in levitatie
magnetica, in mijlocul structurii tetraedrice (4) fiind plasata o sfera (5) magnetizata care este
solidara cu structura (4) tetraedrica, niste senzori (6a, 6b si 6¢) magnetici, ale caror semnale
de iesire sunt determinate de pozitia sferei (5) magnetizate, care sunt montati, la distante
egale fata de centrul de simetrie al tetraedrului, pe axele unui sistem de referinta cartezian
Oxyz, ce isi are originea in centrul sferei (5) determinata de cadrele (1a si 1b) circulare,
fiecare talpa magnetica (2) fiind alcatuita din trei magneti permanenti sferici care sunt
pozitionati la varfurile unui triunghi, un convertor (8) analog-digital ce converteste semnalele
generate de senzorii (6a, 6b si 6¢) magnetici in marimi digitale si o unitate (9) de procesare
care preia aceste marimi digitale care efectueaza calculul vitezei de deplasare a unui fluid
in functie de coordonatele sferei (5) magnetice ce este plasatda in calea de curgere a
fluidului, valoarea vitezei de deplasare fiind afisata pe un display (10) si transmisa la distanta
printr-un modul RF (11).
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