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Inventia se refera la un dispozitiv de Thot, cu actionare manuala, destinat deplasarii
in imersie sau semiimersie a omului.

Este cunoscut un dispozitiv de propulsie nautica umana (Swimming apparatus,
US 1565606 - Verbsky), alcatuit dintr-un corp deschis la capete, care se ataseaza de pieptul
inotatorului cu ajutorul unui harnagsament, in interior fiind dispuse niste traverse care sustin
un ax longitudinal, la extremitatile caruia sunt montate doua capete tronconice, in partea
frontala fiind fixata o elice clasica unisens, actionata continuu unisens cu ajutorul unor cabluri
ce trec peste niste scripeti din interior, si se infagsoara in sensuri inverse, in bucle simple, pe
niste tamburi fixati prin cuplaje unisens, ce actioneaza in acelasi sens, pe ax, iar la partea
opusa a cablurilor sunt fixate niste suporturi in care intra picioarele utilizatorului, in scopul
actionarii liniare, alternative, care prezinta dezavantajele vitezei mici a elicei propulsoare,
lipsei posibilitatii ungerii, ineficientei propulsiei si pozitiei neergonomice de fixare.

Mai este cunoscut un dispozitiv de propulsie nautica umana (Swimming device,
US 1335687 - Johnston), alcatuit dintr-o placa prevazuta cu flotoare, ce se prinde cu un
harnasament in fata pieptului utilizatorului, ce are prevazut pe ea, la partea inferioara, trei
role pe care ruleaza un cablu, care la partea inferioara are doua prinderi pentru picioare,
pentru actionare liniard, alternativa, iar la partea mediana inferioara - niste propulsoare de
tipul pala, ce se deschid automat, simetric, intr-un anumit unghi, la actionare spre Thapoi cu
ajutorul picioarelor, si se strang la actionarea inainte, determinand propulsia alternativa
stanga-dreapta a dispozitivului, care prezinta dezavantajele vitezei mici a propulsoarelor,
ineficientei propulsiei si pozitiei neergonomice de fixare.

Este cunoscut, de asemenea, un dispozitiv de propulsie nautica umana (Swimmer's
aid, US 3505970 - Sydoriak), alcatuit dintr-un corp deschis la capete, care se ataseaza cu
un suport ventral in fata Tnotatorului, cu ajutorul unui harnagsament, fiind tinut si in maini, in
interior fiind dispuse niste traverse profilate care sustin un ax longitudinal cu o elice clasica
unisens, montata central, pe care sunt doi tamburi, cu cate un cuplaj unisens ce actioneaza
in acelasi sens, pe care sunt infagurate in sens invers, in bucla multipla, cate un cablu de
actionare, fiecare pereche de cabluri reunindu-se in partea posterioara in niste suporturi de
picior cu care inotatorul actioneaza alternativ dispozitivul de propulsie, care prezinta dez-
avantajele vitezei mici a elicei propulsoare, lipsei posibilitatii ungerii, lipsei rolelor de ghidare
a cablurilor, ineficientei propulsiei gi pozitiei neergonomice de fixare.

Problema tehnica pe care o rezolva inventia consta in imbunatatirea propulsiei prin
lubrifierea lagarelor axelor de actionare.

Dispozitivul de Tnot, intr-un exemplu preferat de realizare, utilizeaza un organ pro-
pulsiv cu dimensiunea principala paralela cu axa de prindere, flexibil, de tip aripa profilata
hidrodinamic, intubat intr-un corp cilindric, ce este actionat prin migcarea de impingere a
membrelor inferioare, transformata, prin intermediul unui mecanism cu cabluri, in miscare
de rotatie alternativa.

Dispozitivul de Tnot, intr-un al doilea exemplu preferat de realizare, utilizeaza doua
organe propulsive cu dimensiunea principala paralela cu axa de prindere, de tip aripa
profilata hidrodinamic, prinse pe un corp de tip placa, ce sunt actionate prin migcarea de
impingere a membrelor inferioare, transformata, prin intermediul unui mecanism cu cabluri,
in miscari de rotatie alternative simetrice.

Obiectivul principal al inventiei este cresterea eficientei propulsiei nautice prin folo-
sirea de organe propulsoare cu doua sau mai multe suprafete flexibile in miscare de rotatie
alternativa cu viteza mica, active in ambele sensuri, ce se pot deforma alternativ perpendi-
cular pe planul suprafetei, in functie de directia actiunii fortelor de rotire, creand un canal de
dirijare a fluxului de apa unidirectional, cu efect amplificator asupra eficientei.
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Un alt obiectiv al acestei inventii este cregterea eficientei si fiabilitatii mecanismului
de actionare, prin folosirea de cabluri de actionare fixate simetric, prin bucle multiple infagu-
rate Tn sensuri inverse, pe axul propulsorului, in scopul de a transforma miscarea alternativa
de impingere a membrelor inferioare Th migcare de rotatie alternativa a organului propulsor,
iar fiecare lagar are posibilitati de lubrifiere din exterior.

Un alt obiectiv al prezentei inventii este cresterea eficientei propulsiei prin folosirea
de profile hidrodinamice cu rol si in asigurarea flotabilitatii, precum si de folosirea a doua
propulsoare.

Un alt obiectiv al prezentei inventii este cresterea ergonomiei dispozitivului prin utili-
zarea de manere laterale pliabile, pentru mainile utilizatorului, precum si de harnasamente
pentru utilizarea pe pieptul sau spatele utilizatorului.

Inventia prezintd urmatoarele avantaje:

- constructie simpla;

- mecanism fiabil de actionare, cu posibilitati de lubrifiere;

- asigura o eficienta ridicata a propulsiei, prin utilizarea celor mai puternice grupe de
muschi;

- asigura sporirea eficientei propulsiei la viteze mici ale propulsoarelor;

- permite deplasarea in mediu acvatic, in regim de semiimersie sau de submersie;

- asigura plierea;

- se pot posta Tn fata sau pe spatele Tnotatorului;

- reduce solicitarea picioarelor inotatorului;

- greutate redusa.

Se dau in continuare mai multe exemple de realizare a inventiei, in legatura si cu
fig. 1...13, ce reprezinta:

- fig. 1, dispozitiv de inot mono - cu un organ propulsor intubat, de tip cilindric;

- fig. 2, constructia axului de actionare;

- fig. 3, constructia rolelor;

- fig. 4, constructia propulsorului cu doua suprafete active si spita centrala;

- fig. 5, constructia propulsorului cu mai mult de doua suprafete active si fara spita
centrala;

- fig. 6, propulsor cu doua suprafete active;

- fig. 7, propulsor cu trei suprafete active;

- fig. 8, propulsor cu patru suprafete active;

- fig. 9, dispozitiv de inot duo - de tip placa, cu doua organe propulsoare neintubate;

- fig. 10, dispozitiv de inot mono, cu prindere in mainile inotatorului;

- fig. 11, dispozitiv de inot mono, montat pe spatele inotatorului;

- fig. 12, dispozitiv de inot duo, cu prindere in mainile Tnotatorului;

- fig. 13, dispozitiv de Thot duo, montat pe spatele inotatorului.

Dispozitivul de inot, conform prezentei inventii, utilizeaza cel putin un organ propulsor
de tipul cu dimensiunea principala paralela cu axa de prindere, cu cel putin doua suprafete
active profilate hidrodinamic, flexibile, cu migcare de rotatie alternativa, tinut in maini de
inotator sau montat pe piept sau spate, fiind actionat manual prin cabluri.

Dispozitivul de Thot mono, conform fig. 1, cuprinde un corp C, metalic sau din masa
plastica, de forma tubulara, ce are la partea anterioara un ajutaj 1 hidrodinamic, de forma
cilindrica, din material usor, cu rol de flotabilitate, iar in dreptul unor canale frezate F, prin
corpul C si ajutajul 1, se pozitioneaza diametral suporturile 2, pe care se monteaza manerele
reglabile pliabile 3 i mansoanele 4, cu care este tinut in maini de inotator. Tn interiorul supor-
turilor 2 se monteaza, pe o axa 5, cate o rola 6, prin suruburile 7, impreuna cu inelele de
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etangare 18, cu rol in mentinerea conditiilor de ungere a lagarului de rotatie al rolei 6. Suru-
burile 8 asigura pozitionarea adecvata a manerelor 3 pe corpul C, si plierea lor la repaus.
Pentru mentinerea cablului flexibil de tractiune pe canalul rolei 6, in interiorul suportului 2 se
monteaz& o aparatoare de forma circulara 9. Tn interiorul corpului C, prin intermediul distan-
tierelor 10 si al suruburilor 11 se monteaza central axul A de actionare a organului propulsor
P. Cablurile de actionare 12, 13 sunt fixate simetric, prin bucle multiple infagurate in sensuri
inverse, pe axul A, in scopul de a transforma migcarea alternativa de impingere a membrelor
inferioare in migcare de rotatie alternativa a organului propulsor P. intrucat traiectoria cablu-
rilor se suprapune peste membrele posterioare, superior pozitiei genunchiului, cablurile se
divid in cate doua cabluri 14 prin intermediul unei scarite S. Cele doua cabluri 14 se reunesc
prin suportul de picior cu doua prinderi 15, din plastic, de forma dreptunghiulara, in care se
introduc labele picioarelor inotatorului, pentru a asigura cursa de lucru necesara.

Axul de actionare A, conform fig. 2, este compus dintr-un ax 16 prevazut cu trei gauri
de fixare radiale g, si se pozitioneaza intr-un lagar spate 17, din plastic, prevazut cu doua
gauri cilindrice filetate f si cu doua inele de etansare 18, fiind sprijinit axial de o bila 19 din
lagarul fata 20, prevazut cu doua gauri cilindrice filetate f i un inel de etansare 18. La partea
centrala a axului, prin intermediul a doua splinturi 21, se monteaza rola M pe care se infa-
soara simetric, de la mijloc spre exterior, cablurile 12, 13, astfel incat capetele cablurilor se
fixeaza in ochiurile splinturilor 21, iar infasurarea stanga-dreapta a cablurilor 12, 13 deter-
mina o infagurare-desfasurare uniforma a fiecarui cablu la actionarea alternativa dus-intors
a picioarelor inotatorului. Cablurile 12, 13 trec apoi fiecare peste una dintre rolele 6, si sunt
actionate, prin scaritele S, cablurile 14 si suporturile de picior cu doua prinderi 15 de catre
picioarele inotatorului. La capatul posterior al axului 16 se infileteaza capul de prindere K al
propulsoarelor P, si se asigura cu splintul 21 in gaura de fixare radiala g. Lubrifierea laga-
relor 17, 20 se asigura din exterior, prin distantierele tubulare 10 si gaurile f.

Rolele de actionare 6, conform fig. 3, din plastic, sunt montate pe axul tubular 5
impreuna cu cate doua inele de etansare 18. Axul 6 are doua gauri cilindrice radiale sime-
trice @', pozitionate sub fiecare rola, pentru a asigura lubrifierea lagarului. Pentru dispozitivul
de Tnot de tip mono, se monteaza doar o singura rola 6 pe un ax 5, intrucat avem un singur
organ propulsor P.

Organele propulsoare pot fi cu doua sau mai multe suprafete active flexibile, plane
lainceput, ce lucreaza la turatii mici, fiind eficiente datorita deformarii alternative transversale
la efort, si formarii a cate unui canal tronconic pe directia axei de actionare, cu antrenarea
unui volum mare de apa in ambele sensuri de rotatie, si dirijarii acestuia in aceeasi directie
posterioara. Organul propulsor P cu doua suprafete active, conform fig. 4, este constituit
dintr-un cap de prindere K, cu o gaura filetata central i, o gaura de fixare radiala f' si doua
gauri inclinate j, cu axele inclinate cu un unghi de 15°...37,5° fata de axa centrala, in care
se infileteaza spitele 22 flexibile, ce fixeaza bucsele mobile de plastic 23 prin suruburile 24
si saibele 25, pe care se fixeaza suprafetele active 26. Suprafetele active 26 sunt de tip cu
dimensiunea principala paralela cu axa de prindere, de forma trapezoidala, cu suprafete
profilate hidrodinamic, flexibile, fiind formate prin injectie, coasere, lipire sau vulcanizare.

Conform fig. 5, pentru organul propulsiv cu numarul suprafetelor active mai mare de
doua, spita centrala 22 si bucsa 23 pot lipsi, iar suprafetele active 26 sunt unite in zona
centrala.

Suprafetele active 26 se pot deforma alternativ perpendicular pe planul suprafetei,
in functie de directia actiunii fortelor de rotire, crednd un canal de dirijare a fluxului de apa
unidirectional, cu efect amplificator asupra eficientei. In mod uzual, organul propulsor P poate
fi de tip cu doua suprafete active, conform fig. 6, trei suprafete active, conform fig. 7, sau
patru suprafete active, conform fig. 8, eficienta dispozitivului crescand odata cu numarul
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suprafetelor active. Intr-un alt exemplu constructiv, conform fig. 9, dispozitivul de inot este
de tip duo, cu doua propulsoare P, montate simetric pe un corp C, de tip cheson, cu dimen-
siuni LxIxh Tn gama 700...900x200...250x40...60 mm, constituit din doua placi inferi-
oara-superioara 27, (placa superioara nu este reprezentata in desen), asamblate cu ajutorul
unei borduri 28, intre care se monteaza prin lipire umplutura 29, din material usor, cu rol de
flotabilitate, iar in dreptul unor canale frezate m ale bordurii 28 se pozitioneaza simetric axele
A de actionare ale organelor propulsoare P. Asamblarea placilor 27 se asigura prin bordura
28, axele 5 ale rolelor 6, distantierele 30, 32, lagarele spate 17 si fata 20, cu ajutorul unor
suruburi de fixare 7, 33, 8. Lubrifierea lagarelor 17, 20 se asigura din exterior, prin gaurile
de fixare radiala f ale lagarelor 17, 20. Pentru manevrarea dispozitivului, pe partea
superioara a corpului C se fixeaza doua manere profilate 31, fixate peste placa superioara
27, pe distantierele 30 cu nigte suruburi 33, si asigurate la partea inferioara a corpului C cu
niste suruburi 8.

La partea centrala a corpului C, in dreptul frezarii centrale n a bordurii 28, se pozitio-
neaza simetric doua axe 5, perechi de role 6 si suruburi de fixare 7, directionand cele doua
perechi de cabluri de actionare 12, 13, fixate simetric pe axele A, in scopul de a transforma
migcarea alternativa de impingere a membrelor inferioare in migcare de rotatie alternativa
simetrica a organelor propulsoare P. n fata rolelor 6 se monteaza cate un distantier 32, cu
suruburile 33, cu rol in mentinerea cablurilor de actionare pe locasul rolelor. Pentru dispoziti-
vul de Tnot de tip duo se monteaza cate doua role 6 pe un ax 5, intrucat avem doua organe
propulsoare P si, respectiv, doua perechi de cabluri de actionare 12, 13. Pozitia centrala a
rolelor asigura posibilitatea actionarii centrale a dispozitivului, cablurile avand montate, la
extremitatea inferioara, cate un suport de picior cu o prindere 34, de forma triunghiulara, ce
reunesc fiecare cate un cablu dreapta 12, respectiv, stinga 13, si in care se introduc labele
picioarelor inotatorului, pentru a asigura cursa de lucru necesara.

Dispozitivele se utilizeaza Tn mod curent frontal, sub Thotator, prin tinerea in maini a
manerelor profilate 31, iar manevrarea se face prin schimbarea orientarii acestora de catre
inotator, conform fig. 10 si fig. 12. Pentru utilizarea pe pieptul sau pe spatele inotatorului,
dispozitivele se doteaza cu un harnasament corespunzator H, in sine cunoscut, si, de aceea,
reprezentat conventional, precum in fig. 11 si fig. 13, iar manevrarea se face prin intermediul
mainilor inotatorului.

Trebuie inteles ca descrierea de mai sus a fost data cu titlu de exemplu, si ca aceasta
nu restrange in niciun fel sfera de aplicare a inventiei daca detaliile de constructie prezentate
vor fi Tnlocuite cu altele echivalente. Toate aceste modificari si variatii ale constructiei pot fi
efectuate de catre specialisti, in lumina descrierii de mai sus, si sunt incluse in sfera de
aplicare a revendicarilor solicitate.
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Revendicari

1. Dispozitiv de Tnot, alcatuit dintr-un corp (C) de forma tubulara, prevazut la partea
anterioara cu un ajutaj (1) hidrodinamic si niste manere (3) montate pe doua suporturi (2)
pozitionate diametral opus prin corp (C) in dreptul unor canale (F) frezate, in interiorul
suporturilor (2) fiind dispuse céate un ax (5) cu cate o rola (6) pe care trec doua cabluri (12,
13) de actionare, prevazute la un capat cu nigte suporturi (15) de picior, iar la celalalt capat
fiind fixate simetric, prin bucle multiple, infagurate in sens invers, pe o rola (M) montata pe
un ax de actionare (A), in scopul transformarii migcarii alternative in migcare de rotatie alter-
nativa a unui organ propulsor (P) fixat de axul de actionare (A), caracterizat prin aceea ca
axul de actionare (A) este prevazut cu trei gauri (g) de fixare radiale, gi se roteste intre un
lagar (17) spate si un lagar (20) fata, in care se afla o bila (19) ce sprijina axial axul de
actionare (A), lagarele (17, 20) fiind pozitionate concentric cu corpul (C) prin intermediul unor
distantiere (10), si prevazute cu nigte gauri (f) cilindrice filetate, si nigte inele (18) de etan-
sare, in scopul lubrifierii acestora.

2. Dispozitiv de inot, conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca, superior
pozitiei genunchiului, cablurile (12, 13) se divid in cate doua cabluri (14) prin intermediul unei
scarite (S), pentru a nu se suprapune traiectoria cablurilor peste membrele posterioare.

3. Dispozitiv de inot, conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca manerele
(3) sunt reglabile, pliabile si prevazute cu niste mansoane (4).

4. Dispozitiv de inot alcatuit dintr-un corp (C) pe care sunt montate la partea superi-
oara doua manere (31) profilate, in dreptul unor canale (m) frezate fiind pozitionate simetric
nigte axe de actionare (A) ale unor propulsoare (P), iar in dreptul unei frezari (n) centrale
fiind pozitionate simetric doua axe (5) cu doua perechi de role (6), ce directioneaza doua
perechi de cabluri (12, 13) fixate simetric pe axele de actionare (A), in scopul transformarii
miscarii alternative in migcare de rotatie alternativa a propulsoarelor (P), caracterizat prin
aceea ca respectivul corp (C) este constituit din doua placi (27) asamblate cu ajutorul unei
borduri (28), iar axele de actionare (A) sunt mobile intre un lagar (17) spate si un lagar (20)
fata, si sunt prevazute cu niste gauri (f) cilindrice filetate, si niste inele (18) de etansgare, in
scopul lubrifierii acestora.

5. Dispozitiv de inot, conform revendicarii 4, caracterizat prin aceea carolele (6) asi-
gura posibilitatea actionarii centrale a dispozitivului, cablurile (12, 13) avand montate, la
extremitatea inferioara, cate un suport (34) de picior, de forma triunghiulara.

6. Dispozitiv de not, conform revendicarii 4, caracterizat prin aceea ca intre cele
doua placi (27) este lipita o umplutura (29) din material usor, cu rol de flotabilitate.

7. Dispozitiv de Tnot, conform revendicarii 1 sau 4, caracterizat prin aceea ca
organul propulsor (P) poate fi cu cel putin doua suprafete active flexibile, fiind constituit
dintr-un cap (K) de prindere, cu o gaura (i) filetata central, pentru infiletarea pe ax (16), o
gaura (f') radiala, pentru fixarea pe capul axului de actionare (A) cu un splint (21), si doua
gauri (j') inclinate fata de axa centrala, in care se infileteaza niste spite (22) flexibile, ce
fixeaza nigte bucse (23) mobile, din plastic, pe care sunt montate suprafetele (26) active de
forma trapezoidala.

8. Dispozitiv de inot, conform revendicarii 1 sau 4, caracterizat prin aceea ca supra-
fetele (26) active pot fi din material plastic, textil, material plastic cu textil, cauciuc, fiind for-
mate prin injectie, coasere, lipire sau vulcanizare.

9. Dispozitiv de inhot, conform revendicarii 1 sau 4, caracterizat prin aceea ca, pentru
utilizarea pe pieptul sau pe spatele Tnotatorului, corpul (C) este prevazut cu un harnagsament
(H) reglabil corespunzator.
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