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Inventia se refera la un etrier de franare actionat electric, destinat echipariivehiculelor
autopropulsate.

Este cunoscut un etrier de franare actionat electric, expus Tn cererea de brevet
RO 127330 A0, ce are prevazute, pe arborele motorului electric de actionare, o pereche de
roti dintate conducatoare, care angreneaza cu o prima roata dintatd condusa, respectiv, cu
o a doua roata condusa, care antreneaza in migcare de rotatia piulita de antrenare si surubul
de antrenare, dantura celei de-a doua roti dintate condusa fiind mai ingusta decéat dantura
rotii dintate conducatoare, intre piulita de antrenare sicorpul etrierului fiind prevazut un rulment
cu ace, un inel de siguranta, un rulment axial si un traductor de forta.

Problema tehnica pe care o rezolva inventia consta in reducerea diferentei dintre
vitezele unghiulare ale surubului si piulitei de antrenare ale etrierului.

Etrierul de frAnare actionat electric, conforminventiei, are un corp al etrierului, un motor
electric primar de actionare, ce antreneazé in migcare de rotatie un surub de actionare sio
piulitd de actionare, intre care sunt introduse nigte bile, pe arborele motorului electric de
actionare secundar este prevazuta o roata dintatd conducatoare secundara, care angreneaza
cu o roatd dintatd condusa secundara, mobila, cu dantura mai ingusta decéat dantura rotii
dintate conducatoare secundare, pe piulita de antrenare fiind prevazuta o roata dintata condusa
primara, angrenata cu o roata dintata conducatoare primara, intre piulita de antrenare sicorpul
etrierului fiind prevazut un rulment cu ace, un inel de siguranta al unui rulment axial, si un
traductor de forta, roata dintatd conducatoare, primara, care este angrenata cu roata dintata
condusa secundara, fixata pe piulita de antrenare, este fixata pe arborele motorului electric
de antrenare primar.

Prin utilizarea etrierului de frina actionat electric, conforminventiei, se obtin urmatoa-
rele avantaje:

- gabarit redus;

- randament sporit;

- constructie simpla;

- timp redus de actionare.

Se da, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei, in legatura si cu figura ce
reprezintd o schema de principiu a etrierului de frAnare actionat electric, conform inventiei.

Etrierul de franare actionat electric, conform inventiei, are un corp 2 al etrierului in
care se poate roti o piulitd 1 de antrenare, care este cuplatéd prin intermediul unor bile 3 cu
un surub 4 de antrenare.

Pe corpul 2 al etrierului de franare este prevazut un motor 7 electric de antrenare,
primar, pe arborele caruia este prevazuta o roata 6 dintatd conducatoare, primara, care este
angrenata cu o roata 5 dintatd condusa, primara, fixata pe piulita 1 de antrenare.

Pe surubul4 de antrenare este prevazuta o roata 8 dintatd condusa, secundara, care
este angrenatd cu o roatd 9 dintatd conducatoare, secundara, care este antrenatd de
arborele unui motor 10 electric de antrenare, secundar.

Piulita 1 de antrenare este montata in corpul 2 al etrierului, pe un rulment 11 cu ace,
si este impiedicata sa se deplaseze axial prin intermediul unui inel 12 de siguranta, al unui
rulment 13 axial $i al unui traductor 14 de forta.

Reglajul jocului axial al piulitei 1 de antrenare se realizeazéa cu ajutorul unui capac
15 filetat, montat in corpul 2 al etrierului, care este asigurat contra rotatiei cu ajutorul unui
surub 14 cu contrapiulita.

Roata dintata 5 condusa, primara, este fixata pe piulita 1 de antrenare cu o pana 17
de antrenare, si strdnsa cu o rondela 18 filetata.
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Roata 8 dintatd condusa, secundara, este fixatd pe surubul 4 de antrenare, prin
intermediul unei rondele 19 filetate, secundare.

Roata dintatd 9 conducatoare, secundard, are o latime mai mare decét roata 8
dintata condusa, secundara, pentru a permite deplasarea axiala a surubului 4 de antrenare
si mentinere a angrenarii.

La celdlalt capat, surubul 4 de antrenare este prevazut cu un rulment 20 de presiune,
care, prin intermediul unui taler 21 de apasare, transmite forta de frénare la nigte placute 22
de franare si, de aici, la discul 23 de frénare.

Tn corpul 2 al etrierului de franare este prevézuta o gaurs 24 de trecere, prin care se
scot firele electrice ale traductorului 14 de forta.

Mentinerea bilelor 3 ntre piulita 1 de antrenare si surubul 4 de antrenare este
asigurata de un arc 25 elicoidal, prevazut in capatul canalului elicoidal dintre piulita 1 de
antrenare si surubul 4 de antrenare, ce are capatul fix limitat de catre un stift 26 radial, presat
in piulita 1 de antrenare.

Pentru rigidizare, intre piulita 1 de antrenare si surubul 4 de antrenare se prevede o
bucsa 27 de sprijin, confectionatd din material antifrictiune.

Prin alimentarea motorului 7 electric de antrenare, primar, si a motorului 10 electric
de antrenare, secundar, Tn acelasi sens, dar cu diferente reduse de viteza unghiulara, in
functie de sensul ales, surubul 4 de antrenare se va deplasa axial, realizind fie franarea, fie
eliberarea franei.

Motorul 7 electric de antrenare, primar, $i motorul 10 electric de antrenare, secundar,
pot fi motoare electrice pas cu pas.

Forta de franare se modificd in functie de diferenta de viteza unghiulara, iar cand
traductorul de fortd sesizeaza atingerea fortei prevazute, este intreruptd alimentarea
motorului 7 electric de antrenare, primar, si a motorului 10 electric de antrenare, secundar,
de catre modulul electronic de comanda.

Realimentarea motorului 7 electric de antrenare, primar, si a motorului 10 electric de
antrenare, secundar, se produce prin apasarea pedalei franei de serviciu sau de catre forta
centrifuga la deplasarea in curbe, pentru ca franarea sa se produca fara patinarea rotilor, si
pentru cresterea stabilitatii Tn curbe.
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Revendicare

Etrier de frénare actionat electric, ce are un corp al etrierului de franare, un motor
electric primar, de actionare, fixat pe corpul etrierului de franare, ce antreneaza in migcare
de rotatie un surub de actionare si o piulitd de actionare, intre care sunt introduse nigte bile;
pe arborele motorului electric de actionare, secundar, este prevazuta o roata dintata
conducatoare, secundara, ce angreneaza cu o roata dintatd condusa, secundara, mobila,
cu dantura mai ingusta decét dantura roftii dintate conducatoare, secundare, pe piulita de
antrenare fiind prevazuta o roata dintatd condusa, primara, angrenata cu o roata dintata
conducétoare, primara, Tntre piulita de antrenare si corpul etrierului de franare fiind prevazut
un rulment cu ace, un inel de sigurantd al unui rulment axial, si un traductor de forta,
caracterizat prin aceea ca roata (6) dintatd conducétoare, primara, care este angrenata cu
roata dintata (5) condusa, secundara, fixata pe piulita (1) de antrenare, este fixata pe arborele
unui motor (7) electric de antrenare, primar.
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