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9 MASINA DE STROPIT CU PRECIZIE RIDICATA

(57) Rezumat:

Inventia se refera la o masina de stropit cu precizie
ridicata, destinata sa efectueze tratamente fitosanitare
in toate tipurile de plantatii pomicole, livezi clasice
intensive si superintensive, cu pantaterenului accesibila
tractoarelor pe roti in agregat cu masinile tractate, prin
aplicarea cu precizie ridicata a substantelor sub forma
de extracte, infuzii sau ceaiuri, decocturi, plamadeli,
emulsii si suspensii in vederea combaterii agentilor
patogeni si daunatorilor. Masina conform inventiei este
alcatuita dintr-un sasiu (1)construit din tabld ambutisata,
un protap (2), doua roti (3) de deplasare, montate pe o
osie (4) care permite reglarea atat a ecartamentului, cat
si a luminii masinii, o roata (5) de sprijin, care ajuta la
cuplarea si decuplarea la si de la tractor a masinii, un
ventilator (6), un deflector (7) de aer, un rezervor (8) de
solutie, fabricat din polstif armat cu fibra de sticla, si
prevazut cu un indicator (9) de nivel si un capac (10), o
sita (11) de filtrare la partea superioara, si un racord
(12) in forma de T la partea inferioara, si un ejector (13)
si o teava (14) de inox cu gauri pe toatd lungimea ei in
interior, un rezervor (15) pentru apa curata, prevazutcu
un indicator (16) de nivel, si un racord (17) si un robinet
(18) pentru spalarea mainilor dupa terminarea lucrului,
un filtru (19), un robinet (20) de golire, un robinet (21)
cu trei cai, o pompa (22) volumica cu trei membrane,
prevazuta cu ax de trecere, un distribuitor (23) cu doua
cai, un regulator (24) de presiune, un manometru (25),

doua robinete (26) de trecere, un debitmetru (27), sase
electovalve (28), sase rampe (29) de stropit cu corpuri
(30) de pulverizare, o transmisie (31) cardanica, un sis-
tem (32) automat de detectare a coroanei pomului si de
comanda a stropirii, elemente de legatura de tipul furtu-
nurilor (33, 34, 35, 36, 37, 38, 39) si de tipul cablurilor
(40) electrice.
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MASINA DE STROPIT CU PRECIZIE RIDICATA

Inventia se refera la o masina de stropit destinatd sa efectueze tratamente
fitosanitare in toate tipurile de plantati pomicole (ex. livezi clasice, intensive si
superintensive) cu panta terenului accesibild tractoarelor pe roti in agregat cu masinile
tractate, prin aplicarea cu precizie ridicata a substantelor sub forma de extracte, infuzii sau
ceaiuri, decocturi, plamadeli, emulsii si suspensii in vederea combaterii agentilor patogeni

si daunatorilor.

Pe plan mondial, se cunosc masini de stropit similare, spre exemplu cele realizate
de firmele Jacto, Hardi, Livsor, Mert-San, Tehnofavorit care au in componenta lor sisteme
de ventilatie si de distributie a aerului cu deflectoare unidirectionale sau bidirectionale.

Masinile de stropit realizate de aceste firme prezintda dezavantajul ca nu sunt
echipate cu sisteme automate de detectare a coroanei pomului i de comanda a stropirii,
stropirea efectuindu-se in mod continuu, chiar si in spatiile dintre pomi pe rand, acest lucru
conducand la un consum foarte mare de substanta si la poluarea mediului inconjurator
prin deriva. Totodata, constructia deflectoarelor de aer nu asigura o distributie uniforma a

aerului pe intreaga suprafata a coroanei pomului.

Problema tehnica, rezolvata prin inventie, consta in realizarea unei masini de stropit
cu precizie ridicata in toate tipurile de plantatii pomicole, care este astfel conceputa incat
reduce consumul de substanta, minimizeaza pierderile prin deriva, reduce poluarea
mediului si asigura uniformitatea distributiei aerului la impactul cu coroana pomului.

Masina de stropit cu precizie ridicata, conform inventiei, rezolva aceasta problema
tehnica si inlatura dezavantajele mentionate, prin aceea ca este echipata cu un sistem
automat de detectare a coroanei pomului $i de comanda a stropirii si prin constructia
deflectorului bidirectional de aer si amplasarea rampelor de stropit cu corpurile de
pulverizare care permite distributia uniforma a aerului purtator de particule de substanta

prin acoperirea intregii mase vegetale a coroanei pomului.

Masina de stropit cu precizie ridicata, conform inventiei, prezinta urmatoarele
avantaje:
- realizeaza reducerea consumului de substanta prin aplicarea punctuala a acesteia, in

toate tipurile de plantatii pomicole, in vederea combaterii agentilor patogeni si déunétorilor,
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- asigura o distributie uniforma a aerului purtator de particule de substanta prin acoperirea
intregii mase vegetale a coroanei pomuiui, datorita constructiei deflectoruiui de aer si a
modului de amplasare a rampelor de stropit;

- permite trecerea cu usurintd de la modul de stropit automat la cel cu flux continuu de
substanta, in functie de cerinte, prin selectarea pe touch-screen-ul terminalului de operare
a modului de lucru dorit;

- are o constructie simplificata datorita solutiilor noi alese care ii confera realizare usoara
din punct de vedere tehnologic, siguranta in exploatare, intretinere, reglaje simple si usor
de efectuat de catre un singur operator.

Se da, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei in legatura si cu fig. 1+4
care reprezinta:
- fig. 1 — vedere laterala a masinii de stropit cu precizie ridicata;
- fig. 2 — schema procesului tehnologic de lucru a masinii de stropit cu precizie ridicata;
- fig. 3 — vedere din spate a masinii de stropit cu precizie ridicata,;

- fig. 4 — detaliu a partii superioare a deflectorului de aer si a senzorilor superiori.

Masina de stropit cu precizie ridicata, conform inventiei, se compune dintr-un
sasiu 1 construit din tabla ambutisata, un protap 2, doua roti de deplasare 3 montate pe o
osie 4 care permite reglarea atat a ecartamentului cat si a luminii masinii, o roata de sprijin
5 care ajuta la cuplarea si decuplarea la si de la tractor a masinii, un ventilator 6, un
deflector de aer 7, un rezervor de solutie 8 fabricat din polstif armat cu fibra de sticla si
prevazut cu un indicator de nivel 9 si un capac 10, o sita de filtrare 11 la partea superioara
si un racord 12 in forma de T la partea inferioara si un ejector 13 si o teava de inox 14 cu
gauri pe toata lungimea ei in interior, un rezervor pentru apa curata 15 prevazut cu un
indicator de nivel 16 si un racord 17 si un robinet 18 pentru spalarea mainilor dupa
terminarea lucrului, un filtru 19, un robinet de golire 20, un robinet cu trei cai 21, o pompa
volumica cu trei membrane 22 prevazuta cu ax de trecere, un distribuitor cu doua cai 23,
un regulator de presiune 24, un manometru 25, doi robineti de trecere 26, un debitmetru
27, sase electrovalve 28, sase rampe de stropit 29 cu corpuri de pulverizare 30, o
transmisie cardanica 31, un sistem automat de detectare a coroanei pomului si de
comanda a stropirii 32, elemente de legatura de tipul furtunurilor 33, 34, 35, 36, 37, 38, 39
si de tipul cablurilor electrice 40.
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refulare radiala ¢ in cinci pozitii. Rotorul b este actionat de la axul pompei 22 prin

intermediul transmisiei cardanice 31 si a unui multiplicator de turatie d intr-o treapta, cu
raportul de transmitere 4,5:1.

Deflectorul de aer 7 este construit din tabla zincata si este format din doi pereti
verticali e intre care se monteaza placile separatoare f dispuse radial pe circumferinta
ventilatorului 6, astfel incat volumul de aer sa fie distribuit uniform pe toata inaltimea
deflectorului. Partea superioara a deflectorului de aer 7 este inclinata cu unghiul a fata de
verticala si prevazuta cu capacele g construite sub forma de arc de cerc cu raza h, astfel
incat aerul purtator de particule de lichid sa ajunga in zona superioara a pomilor cu inaltimi
de pana la sapte metri.

Rampele de stropit 29 cu corpurile de pulverizare 30 sunt amplasate pe deflectorul
de aer 7, astfel incat fiecare corp de pulverizare sa primeasca aceiasi cantitate de aer
debitat de ventilatorul 6 si sa acopere cele trei zone, inferioara, mediana si superioara ale
coroanei pomului, iar cantitatea de solutie care ajunge la fiecare zona sa fie proportionala
cu volumul de masa vegetala a acesteia, in acest scop rampele de stropit infericare si
superioare fiind echipate cu cate doua corpuri de pulverizare, iar rampa de stropit mediana
fiind echipata cu trei corpuri de pulverizare.

Sistemul automat de detectare a coroanei pomului si de comanda a stropirii 32
este alcatuit dintr-un numar de sase senzori ultrasonici i montati cu ajutorul unor suporti j
pe doua brate verticale k construite din teava rectangulara si fixate demontabil pe sasiul 1,
un automat programabil I, un terminal de operare m cu touch-screen amplasat in cabina
tractorului, un convertor de tensiune 12—-24 Vcc n si un traductor de proximitate o care
inregistreaza impulsurile generate de un disc p cu orificii montat pe roata de deplasare 3.
Pozitia senzorilor ultrasonici i in plan vertical poate fi reglata prin culisarea suportilor j pe
bratele verticale k. Pentru detectarea zonelor tinta aflate la o indltime de pana la sapte
metri, senzorii din partea superioara pot fi rotiti, suportii acestora fiind prevazuti in acest
sens cu posibilitatea modificarii unghiului S.

Sistemul automat de detectare a coroanei pomului si de comanda a stropirii 32 are
in functie de cerinte, doua moduri de lucru afisate pe terminalul de operare m: manual,
atunci cand operatorul selecteaza pornirea / oprirea stropirii care se face in flux continuu
sau automat atunci cadnd comanda pornirii / opririi stropirii este datd de automatul
programabil I in functie de informatia captata de senzorii ultrasonici i.

Pompa 22 actionata de la priza de putere a tractorului preia solutia de stropit din

rezervorul de solutie 8 prin intermediul racordului T 12, a furtunurilor 33, 34
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robinetului cu trei cai 21, a filtrului 19 si transmite o parte din solutie la distribuito
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surplusul de solutie este returnat in rezervorul de solutie 8 prin furtunul 36 si teava de inox
14. O parte din debitul pompei este dirijat prin intermediul furtunului 37 la ejectorul 13
montat in interiorul rezervorului de solutie 8. La trecerea solutiei sub presiune prin ejectorul
13 se produce o agitare continua a lichidului. Distribuitorul 23 prevazut cu regulatorul de
presiune 24, manometrul 25 si robinetii 26 asigura reglarea presiunii de lucru, precum si
trecerea sau oprirea lichidului prin furtunele 38 si 39 spre debitmetrul 27, electrovalvele 28,
rampele de stropit 29 si corpurile de pulverizare 30. Valorile presiunii de lucru sunt indicate
de manometrul 25. Corpurile de pulverizare sunt prevazute cu supape antipicurare care
limiteaza pierderile de lichid la inchiderea circuitelor de lucru.

Senzorii ultrasonici i, sesizeaza existenta masei vegetale atat in plan orizontal cat si
in plan vertical. Informatia captata este transmisa automatului programabil | care comanda
pornirea sau Iintreruperea alimentarii rampelor de stropit 30, prin intermediul
electrovalvelor 28. in cazul spatiului dintre plante sau a lipsei de masa vegetald in zona
unui senzor, fluxul de solutie catre rampa de stropit aferenta este oprit.

Fiecarui senzor ultrasonic ii corespunde o rampa de stropit echipata cu doua sau
trei corpuri de pulverizare. In functie de distanta existentd intre senzorii ultrasonici si
rampele de stropit, cat si de viteza de inaintare a agregatului tractor-masina de stropit
inregistrata de traductorul de proximitate o, automatul programabil | aplica o corectura de
timp pentru actionarea electrovalvelor 28. in acest mod se asigurd deschiderea ventilelor

electrovalvelor in momentul cand rampa de stropit trece prin dreptul coroanei pomului.
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Revendicari:

1. Masina de stropit cu precizie ridicata, compusa dintr-un sasiu, un protap , doua
roti de deplasare montate pe o osie, o roata de sprijin, un ventilator, un deflector de aer,
un rezervor de solutie prevazut cu un indicator de nivel si un capac, o sita de filtrare la
partea superioara si un racord in forma de T la partea inferioara si un ejector si o teava de
inox cu gauri pe toata lungimea ei in interior, un rezervor pentru apa curata prevazut cu un
indicator de nivel si un racord si un robinet pentru spalarea mainilor dupa terminarea
lucrului, un filtru, un robinet de golire, un robinet cu trei cai, o0 pompa volumica cu trei
membrane prevazuta cu ax de trecere, un distribuitor cu doua cai, un regulator de
presiune, un manometru, doi robineti de trecere, un debitmetru, sase electrovalve, sase
rampe de stropit cu corpuri de pulverizare, o transmisie cardanica, un sistem automat de
detectare a coroanei pomului $i de comanda a stropirii, elemente de legatura de tipul
furtunurilor si de tipul cablurilor electrice, caracterizata prin aceea ca, sistemul automat
de detectare a coroanei pomului si de comanda a stropirii 32 este alcatuit dintr-un numar
de sase senzori ultrasonici i montati cu ajutorul unor suporti j pe doua brate verticale k
construite din teava rectangulara si fixate demontabil pe sasiul 1, un automat programabil
I, un terminal de operare m cu touch-screen amplasat in cabina tractorului, un convertor
de tensiune 12-24 Vcc n si un traductor de proximitate o care inregistreaza impulsurile
generate de un disc p cu orifici montat pe roata de deplasare 3, pozitia senzorilor
ultrasonici i in plan vertical putand fi reglata prin culisarea suportilor j pe bratele verticale
k., in plus senzorii din partea superioara putand fi rotiti pentru detectarea zonelor tinta
aflate la o inaltime de pana la sapte metri, suportii acestora fiind prevazuti cu posibilitatea
modificarii unghiului B, sistemul avind in functie de cerinte doua moduri de lucru afisate pe
touch-screen-ul terminalului de operare m, un mod de lucru manual, atunci cand pornirea /
oprirea stropirii se face in flux continuu sau un mod de lucru automat atunci cand comanda
pornirii / opririi stropirii este datd de automatul programabil | in functie de informatia

captata de senzorii ultrasonici i.

2. Masina de stropit cu precizie ridicata, conform revendicarii 1, caracterizata prin
aceea ca, deflectorul de aer 7 construit din tabla zincata este format din doi pereti verticali

e intre care se monteaza placile separatoare f dispuse radial pe circumferinta ventilatorului

6, astfel incat volumul de aer sa fie distribuit uniform pe toata inaltimea deflectorului,
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purtator de particule de lichid sa ajunga in zona superioara a pomilor cu inaltimi de pana la

sapte metri.

3. Masina de stropit cu precizie ridicata, conform revendicarilor 1 $i 2, caracterizata
prin aceea ca, rampele de stropit 29 cu corpurile de pulverizare 30 sunt amplasate pe
deflectorul de aer 7, astfel incat fiecare corp de pulverizare sa primeasca aceiasi cantitate
de aer debitat de ventilatorul 6 si sa acopere cele trei zone, inferioara, mediana si
superioara ale coroanei pomului, iar cantitatea de solutie care ajunge la fiecare zona sa fie
proportionala cu volumul de masa vegetala a acesteia, in acest scop rampele de stropit
inferioare $i superioare fiind echipate cu cate doua corpuri de pulverizare, iar rampa de

stropit mediana fiind echipata cu trei corpuri de pulverizare.
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