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s9 METODA SI DISPOZITIV DE STABILIZARE iN TIMP REAL A
SISTEMELOR DE STABILIZARE MECANICE DESTINATE
CAMERELOR DE FILMAT

(57) Rezumat:

Inventia se referd la o metodd si un dispozitiv destinat
mentinerii stabilitdtii in timp real a sistemelor mecanice
de stabilizare a aparatelor de filmat care contin arti-
culatii sferice sau de alte tipuri, cu rolul de a Tnldtura
miscdrile de rotatie nedorite, datorate operatorului apa-
ratului de filmat sau altor factori externi. Metoda con-
form inventiei constd in preluarea valorilor a doud
unghiuri de inclinare, cu ajutorul unui sistem senzorial
si in comanda a doud elemente servomotoare care sd
actioneze o masa de contrabalans, astfel incéat aparatul
de filmat sd-gi pastreze limitele de inclinare intr-un
interval care-i oferd stabilitate. Dispozitivul conform
inventiei este alcdtuit dintr-un microcontroler (2) care
include un sistem senzorial, pentru obtinerea inclinatiei
in cele doud plane (ZY si XY), dintr-un element (6) de
fixare cu rol de prindere a unui ansamblu de stabilizare
de un stabilizator (1) mecanic de tip "Steadicam", an-
samblul de stabilizare fiind alcatuit dintr-un servomotor
(5) avéand rolul de a schimba centrul de greutate al
stabilizatorului (1) mecanicin planul ZY, prin actionarea
unei mase (3) de contrabalans, gi dintr-un servomotor Fig. 1
(4) avéand rolul de a schimba centrul de greutate al

stabilizatorului (1) mecanicin planul XY, prin actionarea

aceleiagi mase (3) de contrabalans.
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