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Inventia propusa spre brevetare se refera la un dispozitiv de atenuare a vibratiilor meca-
nice, vibratii care se transmit de la o sursa de excitatie (masina-unealta) la sistemul mana-brat,
rolul acestuia fiind de diminuare a vibratiilor transmise de-a lungul sistemului mana-brat. Acest
dispozitiv de atenuare este conceput a se monta pe sistemul mana-brat al operatorului uman,
incluzand incheietura mainii, si este utilizabil doar pentru pozitii ale mainii care nu presupun
rotiri ale incheieturii mainii mai mari de 3...8°, astfel incat aceste rotatii se neglijeaza si nu sunt
incomode din punct de vedere al manevrabilitatii, si nici din punct de vedere al operatiei de
efectuat la locul de munca.

Dispozitivul propus spre brevetare se doreste a fi ergonomic, reglabil pe sistemul uman
mana-brat, usor si ieftin din punct de vedere al costului de productie.

Din punct de vedere al echipamentelor de protectie privind reducerea vibratiilor la ména,
principalele echipamente de protectie, utilizate pentru amortizarea vibratiilor, sunt manusile,
care sunt confectionate din diferite materiale: textile, piele, cauciuc, sau din combinatii de
materiale. Utilizarea manusilor nu asigura o amortizare a vibratiilor foarte buna, si limiteaza
dexteritatea operatorului, in special la degete. Pana la ora actuala, nu se cunosc alte dispozitive
de protectie (montate pe sistemul mana-brat) care sa atenueze transmiterea vibratiilor mecanice
la sistemul méana-brat.

Se cunoaste un dispozitiv de atenuare a vibratiilor atagat antebratului unui operator in
imagistica (US 2008/0051662/A1/28 februarie 2008), ce are scopul de a micgora solicitarile
incheieturii Tn timpul manevrarii dispozitivelor de imagistica, alcatuit dintr-un manson dispus pe
brat, si un element de cuplare aflat in legatura cu acesta, si care este prevazut cu mijloace
pentru sustinerea dispozitivului de lucru, mansonul fiind prevazut cu niste benzi de legatura
pentru fixarea pe antebrat, respectiv, in zona palmei.

Se mai cunoaste un manson pentru antebrat (US 2004/0084489/A1/6 mai 2004),
prevazut cu un sistem de sustinere pentru un fir, tub sau cablu, destinat in special atenuarii
vibratiilor de la un instrument de mana, cum ar fi un traductor cu ultrasunete.

Aceste dispozitive prezinta dezavantajul ca sunt destinate mai putin atenuarii vibratiilor,
cat sunt destinate Tn principal sustinerii instrumentelor medicale, fiind proiectate din elemente
rigide.

Problema tehnica pe care o rezolva inventia propusa este aceea ca, prin realizarea unui
dispozitiv atenuator de vibratii, adaptabil la sistemul mana-brat, se diminueaza transmiterea
vibratiilor mecanice de-a lungul bratului operatorului uman, respectiv, pana la umar, iar aceste
vibratii scad semnificativ pana la acesta. O parte din vibratiile transmise la sistemul mana-brat
sunt amortizate prin dispozitivul de atenuare, propus spre brevetare, si care are integrate doua
atenuatoare (marca ACE). La transmiterea in totalitate a acestor vibratii de-a lungul sistemului
mana-brat, in timp se produc boli profesionale de tipul “Boala Degetelor Albe”, cea mai
cunoscuta afectiune de acest gen, amintita in literatura de specialitate, ca Vibration White
Finger - VWF, precum si alte afectiuni, ca, de exemplu, cele de natura nervoasa etc.

Dispozitivul de atenuare a vibratiilor, atagat antebratului unui operator uman, conform
inventiei, ce are in compunere un manson pozitionat pe antebrat, rezolva problema tehnica si
inlatura dezavantajele mentionate prin aceea ca mangonul este realizat din cauciuc poros, si
este format din doua bucati din cauciuc conectate intre ele prin doua suruburi, la partea
inferioara avand fixata o placa suport de care este conectat un capat al unui atenuator de
vibratii dispus paralel cu antebratul, cu ajutorul unui surub cu cap inecat, celalalt capat al
atenuatorului fiind fixat printr-un prelungitor suport sudat de o alta placa suport, care sustine un
alt manson din cauciuc, atasat palmei operatorului.
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Prin aplicarea inventiei rezulta urmatoarele avantaje:

- prin conceperea (proiectarea si realizarea) unui dispozitiv atenuator de vibratii meca-
nice, care se va monta pe sistemul mana-brat, se doreste minimizarea transmiterii vibratiilor
mecanice de la locul de munca (sursa excitatoare) la sistemul mana-brat, respectiv, de laméana,
incheietura mainii la cot i umar, aceasta producandu-se prin divizarea acestor vibratii prin
sistemul mana-brat si prin dispozitivul creat;

- se urmareste realizarea unui dispozitiv fiabil (usor de montat si reglabil), ergonomic,
ieftin si care sa nu produca prin purtarea acestuia limitarea dexteritatii operatorului uman la locul
de munca;

- posibilitatea imbunatatirii partii constructive a acestuia, astfel incat acesta sa poata fi
montat si pe alte componente ale sistemului mana-brat, de exemplu, pe antebrat.

Dispozitivul de atenuare a vibratiilor propus spre brevetare, atasat pe sistemul mana-brat
al operatorului uman, este alcatuit din mai multe componente, astfel:

- unele cu rol auxiliar, respectiv, cu rol de fixare si prindere;

- unele cu rol principal, respectiv, unul sau doua amortizoare de vibratii (marca ACE)
identice, acestea fiind legate in serie sau in paralel, legarea fiind in functie de nivelul dorit de
minimizare a vibratiilor mecanice care se transmit.

Rolul acestui dispozitiv este de a atenua vibratiile mecanice transmise de la o sursa de
excitatie (masina-unealta) prin mana, mai departe la antebrat si brat. Cu alte cuvinte, rolul
acestui dispozitiv de atenuare a vibratiilor este acela de a disipa energia transmisa de la intrare
(sursa de excitatie), prin mana operatorului uman, pana la iegire (bratul, respectiv, umarul).

Se prezinta trei exemple de realizare a dispozitivului atenuator de vibratii, in conformitate
cu fig. 1...5, ce reprezinta:

- fig. 1, dispozitivul de atenuare a vibratiilor propus, avand inclus un singur atenuator de
vibratii marca ACE;

-fig. 2, dispozitivul de atenuare a vibratiilor propus, avand incorporate doua atenuatoare
de vibratii (marca ACE) montate in serie, si un dispozitiv de legatura intre cele doua
atenuatoare;

-fig. 3, dispozitivul de atenuare a vibratiilor propus, avand incorporate doua atenuatoare
de vibratii (marca ACE) montate in paralel;

- fig. 4, atenuatorul de vibratii din alcatuirea dispozitivului de la fig. 1;

- fig. 5, doua atenuatoare de vibratii montate in serie, din alcatuirea dispozitivului de la
fig. 2.

In continuare se va face o descriere mai detaliatd a acestui dispozitiv de atenuare a
vibratiilor, facandu-se referire la partile componente ale acestuia.

Dispozitivul de atenuare a vibratiilor, atasat antebratului unui operator uman, ce are in
compunere un mangon 2 de cauciuc Neotex CR, pozitionat pe antebrat, are rol de interco-
nectare cu partile care cuprind fixarea unui atenuator de vibratii 6 pe dispozitiv. De asemenea,
mangonul 2 este format din doua bucati de cauciuc Neotex CR, usor de montat pe antebrat;
cele doua parti sunt conectate intre ele prin doua guruburi, la partea inferioara avand fixata o
placa suport 3 de care este conectat un capat al atenuatorului de vibratii 6 dispus paralel cu
antebratul, cu ajutorul unui surub cu cap inecat 4, celalalt capat al atenuatorului 6 ACE fiind
inclus cu joc Tn interiorul unui prelungitor suport 5, care, la randul lui, este sudat de o alta placa
suport 7, care va sustine un alt mangon 9 din cauciuc Neotex CR, atasat palmei operatorului.

Dispozitivul de atenuare a vibratiilor, atasat pe sistemul ména-brat al operatorului uman,
are in componenta unul sau doua atenuatoare 6 ACE, identice (a se vedea, dupa caz, montarea
acestora - vezi fig. 1, fig. 2 sau fig. 3), acestea, in situatia duala, fiind legate in serie sau in
paralel.
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Cele doua componente ale mangonului 9 de cauciuc se regleaza si se fixeaza impreuna
cu placa 7, prin intermediul unui surub 8, la unul dintre capete, si la celalalt capat cu un alt
surub 8 de acelasi tip, avand doar rol de fixare intre ele a celor doua componente ale manso-
nului 9. Suruburile 8 sunt fixate in lateralul palmei, pentru a nu incomoda manevrabilitatea
operatorului, in special la strAngerea pumnului. Prinderea atenuatorului/atenuatoarelor se
realizeaza la celalalt capat, opus, pe placa metalica 3, cu ajutorul surubului cu cap Tnecat 4. Tot
de aceasta placa se fixeaza celalalt manson de cauciuc 2, identic ca material cu mansonul 9,
format tot din doua elemente identice si in oglinda, prinse intre ele cu surubul 1 cu acelasi rol
de fixare pe placa 3, si la capatul opus al mansonului 2 doar de fixare a celor doua componente
ale acestuia pe antebrat, ca si surubul 8. Acest manson se realizeaza din cauciuc, ergonomic
si reglabil ca forma, si se monteaza pe antebrat, incluzadnd in montaj incheietura mainii.

Descrierea pe tipuri de montaj a dispozitivului atenuator de vibratii propus, montat pe
sistemul mana-brat, acestea incluzand unul sau doua atenuatoare de vibratii montate mono sau
duo, in serie sau in paralel, este redata in continuare.

Se prezinta partile componente ale dispozitivului atenuator de vibratii, si rolul functional
al acestora:

- 1, doua bucati suruburi cu rolul de a fixa cele doua parti ale mansonului de cauciuc 2
montate pe antebrat (in vecinatatea incheieturii mainii), iar unul dintre ele fixeaza mangonul de
placa 3;

-2, manson de cauciuc, rolul acestuia fiind de a se fixa in vecinatatea incheieturii mainii,
pe antebrat; din acest motiv se realizeaza din material moale gi comod pentru piele. Mangonul
2 este compus din doua parti simetrice, in oglinda, acestea fiind fixate intre ele pe antebrat cu
componenta 1, respectiv, surub;

- 3, placa ce este confectionata din otel (aceasta placa se prinde de mangonul de
cauciuc printr-un surub 1, rolul acesteia fiind de a prelungi dispozitivul atenuator de vibratii.
Aceasta prelungire este necesara in scopul prinderii pe placa 3 a unuia sau mai multor
atenuatoare de vibratii simbolizate cu 6);

- 4, surub cu cap inecat (surub cu rolul prinderii placii 3 de atenuatorul de vibratii);

- 5, prelungitor atenuator de vibratii (simbolizat grafic printr-un tub transparent); rolul
acestuia este de a incorpora unul sau doua atenuatoare de vibratii 6 care intré in componenta
dispozitivului de atenuare a vibratiilor;

- 6, amortizorul marca ACE (1 sau 2 bucati, acestea se pot monta in serie sau paralel).
La legarea atenuatoarelor ACE in serie, este necesara utilizarea unei componente auxiliare din
otel, de dimensiunile prezentate in fig. 5; unde capetele ¢ se prind prin ajustaj cu stréngere de
cele ale atenuatoarelor ACE, n aceeasi directie fixate amandoua (¢ 8.8 de capatul c8.8 si ¢ 6
de capatul c6);

- 7, placa avand rol de prelungire in scopul fixarii atenuatorului (atenuatoarelor) de
vibratii, la capatul opus celui descris pe placa 3, prin sudarea tubului prelungitor 5 pe o laterala
aplacii 7. Pe aceasta placa 7 se fixeaza mansonul de cauciuc 9 printr-un surub 8, iar la capatul
opus al mansonului 9, alt surub 8 are doar rol de fixare a celor doua parti de cauciuc ce
formeaza mansonul 9;

- 8, doua bucati suruburi cu rol de fixare;

- 9, manson de cauciuc care poate fi identic cu mansonul 2 din punct de vedere al
materialului, dar cu montarea suruburilor de prindere 8 pentru cele doua parti componente ale
mansonului, pe lateralul palmei, pentru ca acestea sa nuincomodeze operatorul in procesul de
munca.
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Dimensiunile constructive ale componentelor ce alcatuiesc dispozitivul atenuator de
vibratii, excluzand atenuatoarele ACE si dispozitivul care le leaga in serie (fig. 5), ale caror
dimensiuni sunt prezentate in sectiunea desene, sunt descrise in cele ce urmeaza:

- 1, suruburi si piulite de prindere M4 x 10;

- 2, bratari cauciuc ¢ 100 (doua componente semicirculare in oglinda), confectionate din
cauciuc poros Neotex CR, cu grosime de 5 mm,;

- 3, tabla de otel (L x I x H =20 x 20 x 1,5 mm) care prelungeste bratara in scopul
prinderii atenuatoarelor ACE si a suportului lor 5;

- 4, surub cap inecat M4 x 10;

- 5, bara de aluminiu pentru ghidare cu strangere a atenuatorului ACE 6, de dimensiuni:
L =80 mm, ¢ 11,5;

- 6, atenuatoare ACE (fig. 4);

- 7, placa cu rol de prelungire in scopul fixarii atenuatorului (atenuatoarelor) de vibratii,
la capatul opus celui descris pe placa 3, cu dimensiuni: LxIxH=2x2x 1 mm;

- 8, suruburi M6 x 8, cu rol de fixare;

- 9, mangon de cauciuc confectionat din Neotex CR, poros cu grosime de 2,5 mm.

in primul exemplu de realizare a inventiei (fig. 1) se prezinta un dispozitiv 1 de atenuare
a vibratiilor, cu un singur atenuator de vibratii 6.

Dispozitivul 1 este alcatuit dintr-o placa suport 3, care sustine un mangon 2 din cauciuc,
format din doua bucati, care sunt fixate la unul dintre capete de un surub 1, iar la celalalt capat
opus, de alt surub 1, ce are in acelasi timp si rol de fixare a mansonului 2 de placa 3, cu rol de
fixare pe antebrat. Un atenuator de vibratii 6 se fixeaza intre placa 3 si o altd placa suport,
notata in fig. 1 cu 7. Placa-suport 7 se fixeaza de alt manson 9 cu ajutorul unui surub 8, iar la
capatul opus acestuia, surubul 8 are doar rol de fixare a celor doua componente ale mansonului
9 pe palma. Atenuatorul de vibratii ACE 6 se prinde la un capat de placa 3 printr-un surub cu
cap inecat 4, iar la capatul opus se fixeaza de placa 7 utilizadnd un prelungitor suport (simbolizat
in fig. 1 printr-un tub transparent) pentru acestea 5, care se sudeaza de placa 7.

Al doilea exemplu de realizare a inventiei prezinta un dispozitiv 2 de atenuare a
vibratiilor, incluzand doua atenuatoare de vibratii ACE montate in serie (fig. 2). Dispozitivul 2
se compune dintr-o placa suport 3, care sustine un mangon 2 din cauciuc, format din doua
bucati care sunt fixate la unul dintre capete de un surub 1, iar la celalalt capat opus, de alt surub
1, ce are in acelasi timp si rol de fixare a mangonului 2 de placa 3, cu rol de fixare pe antebrat.
Doua atenuatoare de vibratii 6 se fixeaza intre placa 3 si o alta placa suport, notata in fig. 2 cu
7. Placa suport 7 se fixeaza de alt manson 9 cu ajutorul unui surub 8, iar la capatul opus
acestuia, un alt surub 8 are doar rol de fixare a celor doua componente ale mansonului 9 pe
palma. Atenuatoarele de vibratii 6 sunt legate in serie (fig. 2 si fig. 5) si se prind la un capat de
placa 3 printr-un surub cu cap Tnecat 4, iar la capatul opus se fixeaza de placa 7 utilizand un
alt surub cu cap inecat 4. Aceste doua atenuatoare de vibratii se includ intr-un prelungitor
suport 5, care se sudeaza de placa 7 la un capat, si dispozitivul de conexiune din fig. 5, care
determina atenuatoarele sa functioneze simultan.

Al treilea exemplu (fig. 3) de realizare a inventiei prezinta un dispozitiv 3 de atenuare a
vibratiilor, incluzadnd doua atenuatoare de vibratii ACE montate in paralel, in acelasi plan cu
antebratul si paralel cu acesta. Dispozitivul 3 se compune dintr-o placa suport 3, care sustine
un mansgon 2 din cauciuc, format din doua bucati, care sunt fixate la unul dintre capete de un
surub 1, iar la celalalt capat opus, de alt surub 1, ce are in acelasi timp si rol de fixare a
mangonului 2 de placa 3, cu rol de fixare pe antebrat. Doua atenuatoare de vibratii 6 se fixeaza
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intre placa 3 si o alta placa suport, notata in fig. 3 cu 7. Placa suport 7 se fixeaza de alt manson
9 cu ajutorul unui surub 8, iar la capatul opus acestuia, un surub 8 are doar rol de fixare a celor
doua componente ale mansonului 9 pe palma. Atenuatoarele de vibratii ACE 6, legate in paralel
in acelasi plan cu antebratul, se prind, fiecare in parte, la un capat de placa de legatura 3 (de
dimensiuni L x I x H=20 x 20 x 1,5 mm), printr-un surub cu cap Tnecat 4, iar la capatul opus,
acestea se fixeaza de placa 7 utilizadnd doua prelungitoare metalice suport 5 (marcate in figura
prin material transparent, pentru a se vedea in interior atenuatoarele ACE care stau fixe la unul
dintre capete), care se sudeaza de placa 7.

Ca solutie constructiva finald, in functie de rezultatele masuratorilor efectuate pe
sistemul mana-brat, acesta avand montat dispozitivul de atenuare a vibratiilor pentru cele trei
cazuri analizate (cu un atenuator ACE sau doua, montate in serie sau in paralel), se va
determina varianta optima de realizare practica, respectiv, care dintre cele trei variante propuse
va reduce transmiterea vibratiilor masurate de la ména pana la cot-brat cel mai mult.

Caracteristicile atenuatorului de vibratii 6 - componente principale:

S-a ales un atenuator de vibratii pneumatic, sensibil la vibratii si care sa nu cantareasca
mult (sa adauge mase mari, suplimentare dispozitivului atenuator propus spre brevetare). Astfel,
s-au ales atenuatoare de vibratii de tip ACE Shock Absorber FA 1008 VB (fig. 4), produse de
firma ACE Marea Britanie, avand caracteristicile tehnice si dimensionale de baza urmatoare:
atenuatoare miniaturale tip FA cu greutate 20 g.

Acestea au montat la un capat un surub de reglare a presiunii (care poate regla timpii
in care se efectueaza cursa pistonului), capatul a, iar in capatul opus, capatul b (fig. 4), au o
tija de otel continand un buton de apasare. Atenuatorul ar putea incorpora un guler special, care
ar ajuta la montarea altor accesorii pe acesta.

Dimensiunile de gabarit ale acestuia sunt L 65,5 mm si M10.

Cursa efectiva a pistonului de otel cu diametrul de ¢ = 2,5 mm este de L = 14,5 mm.

Forta returnata: 3-6 N.

Energia capacitiva maxima pe un ciclu: 1,5 Nm.

Alegerea atenuatorului ACE s-a facut in urma unor calcule bazate pe considerente ca:
locul unde se utilizeaza, numarul de absorbitoare care se utilizeaza, forta de excitatie, lungimea
maxima a cursei pistonului, forta propagata, masa deceleratd etc.; ca urmare, s-a ales
atenuatorul prezentat in fig. 4.

Reglarea in serie sau in paralel (fig. 2 si fig. 3) aduce imbunatatiri din punct de vedere
al transmiterii vibratiilor la sistemul mana-brat, comparativ cu folosirea mono a acestuia (fig. 1).

De exemplu, ca imbunatatiri putem sa consideram micsorarea vibratilor mecanice
(deplasari) de la 0,06 m (fig. 1, atenuator mono) la 0,0001 m (fig. 2, atenuatoare duo legate in
serie) si 0,005 m (fig. 3, atenuatoare duo legate in paralel). Se observa imbunatatiri de ordinul
zecilor, prin utilizarea unui anumit tip de legare sau de utilizare a atenuatoarelor ACE, respectiv,
unul sau doua atenuatoare ACE.

Rezultatele au fost obtinute prin masuratori efective pe sistemul mana-brat, sistemul
unui operator uman (barbat cu varsta de 56 de ani, 67 kg) care desfagura operatii de gaurire
la o turatie a masinii-unelte de 1000 rot/min.

Masuratorile au fost efectuate cu un accelerometru triaxial, fixat pe brat cu benzi
elastice, excitatia provenind direct de la masina-unealta la mana fixata pe masina (dispozitivul)
de lucru gi transmisa in lungul axei mana-brat (cea care ne interesa - axa Oz, - conform ISO
5349/1-2/2001).
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Imbunatatirile semnalului transmis de atenuatoarele ACE (fig. 4) sunt validate si de legile
fizicii, pentru ca si in acest caz legarea unor rezistente electrice in paralel produce un semnal
echivalent mai mic decéat la legarea in serie, unde se produce un semnal echivalent mai mare:

- la legarea in serie a 2 atenuatoare ACE (R 4vaient = R11R,), sSemnalul echivalent a fost
mai bun decét la legarea in paralel, unde se obtin performante mai slabe fata de legarea in
serie a acestora (1/R.qaent = 1/Ry + 1/R;). Dezavantajul legarii in serie este ca, daca un
atenuator (rezistenta) se defecteaza, semnalul din acel punct mai departe este intrerupt.

In concluzie, se poate spune cé dispozitivul de atenuare a vibratiilor, montat pe antebrat,
are un rol esential, si prezinta urmatoarele avantaje, spre deosebire de alte dispozitive intalnite
in tehnica (US 2008/0051662/A1/28 februarie 2008, si US 2004/0084489/A1/6 mai 2004):

Destinatia:

- utilizarea dispozitivului propus spre brevetare este in scopul micsorarii transmiterii
vibratiilor de-a lungul sistemului mana-brat, in special in medii industriale sau in constructii, in
comparatie cu alte dispozitive (US 2008/0051662/A1/28 februarie 2008, si US 2004/ 0084489/
A1/6 mai 2004) care prezinta dispozitive suport, de sustinere a instrumentelor medicale.

Proiectarea:

- forma constructiva, a propunerii de brevetare, difera la inventia propusa de cele
existente cu titlu de brevet (US 2008/0051662/A1/28 februarie 2008, si US 2004/0084489/A1/6
mai 2004), astfel:

- sistemul de prindere pe antebrat, in cazul de fata, este compus din doua parti prin-
cipale constructive: doua parti identice la mansonul 2 si mangonul 9, cu elemente de conectare,
cu rol in functionare, printre care si atenuatoarele de vibrati ACE 6 (dispozitiv mai ugor), spre
deosebire de elementele principale din alte inventii (US 2008/0051662/A1/28 februarie 2008,
si US 2004/0084489/A1/6 mai 2004), care au din proiectare o singura piesa 12, rigida si
torsionata, formata dintr-o bratara contorsionata prinsa intre incheietura mainii si antebrat
(dispozitivul US 2008/0051662/A1/28 februarie 2008), si o bratara rigida (US 2004/0084489/
A1/6 mai 2004), nelegata de incheietura mainii sub nicio forma, avand doar rol de ghidare a
cablului instrumentului de manevrat.

in concluzie, mansonul 2 ce leaga antebratul este realizat din cauciuc, si scopul acestuia
este sa sustina alte elemente componente ale dispozitivului, cu rol de atenuare a vibratiilor
(atenuatoarele 6).

Asadar, ceea ce evidentiaza cel mai mult dispozitivul propus spre brevetare, spre
deosebire de altele, este mansonul de cauciuc 2 montat pe antebrat, cu componentele sale
principale (atenuatoarele 6) si altele auxiliare, ca, spre exemplu, placa metalica 3, cu rol de
sustinere a unui capat al atenuatorului de vibratii 6, in combinatie aflandu-se celelalte elemente
care fixeaza capatul al doilea al atenuatorului 6 de mangonul 9, el fiind fixat de palma (descrise
anterior, intr-o forma mai detaliata).

De asemenea, se prezinta in mod explicit trei metode de fixare a atenuatorului de vibratii
6 pe dispozitivul atenuator (de exemplu, modul mono, modul duo, respectiv, doua legate in serie
sau doua legate in paralel), subliniindu-se destinatia acestuia, sianume, minimizarea vibratiilor
transmise prin sistemul mana-brat. Deoarece mangonul 2 este un element component al
dispozitivului atenuator de care se fixeaza placa 3, care fixeaza la un capat atenuatorul 6, rolul
principal al acestuia este de fixare a atenuatorului/atenuatoarelor 6, si nicidecum de sprijin sau
orientare a cablurilor sau instrumentelor manevrate de operator.
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Revendicare

Dispozitiv de atenuare a vibratiilor, atasat antebratului unui operator uman, ce are in
compunere un mangon (2) pozitionat pe antebrat, caracterizat prin aceea ca mansonul (2)
este realizat din cauciuc poros, gi este format din doua bucati din cauciuc, conectate intre ele
prin doua suruburi, la partea inferioara avand fixata o placa suport (3) de care este conectat un
capat al unui atenuator de vibratii (6) dispus paralel cu antebratul, cu ajutorul unui surub cu cap
inecat (4), celalalt capat al atenuatorului (6) fiind fixat intr-un prelungitor suport (5) sudat de o
alta placa suport (7), care sustine un alt mangon din cauciuc (9) atasat palmei operatorului.
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