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9 ACTUATOR SOLAR CU PARAFINA

(57) Rezumat:

Inventia se referéd la un actuator solar cu parafina, care
functioneaza pe principiul conversiei heliotermomeca-
nice. Actuatorul conform inventiei este constituit din
niste module (M1, M2, M3 si M1', M2', M3') care
aluneca pe niste ghidaje (1, 2 si 1', 2') fixate, la extre-
mitati, de peretii unor concentratoare solare, formate
din niste oglinzi (3 si 3') cilindroparabolice asociate, in
partile laterale, cu niste oglinzi (4, 4' si 4", 4") plane,
inclinate, extremitatile concentratoarelor fiind consoli-
date prin niste placi (5, 5' si 5", 5"') suport, care sunt
prevazute, la partea inferioara, cu un picior (6) de
sprijin, montat intr-o articulatie (7) tip "nucd", plasata pe
o suprafata (8) orizontald, fiecare dintre module (M1,
M2, M3 si M1*, M2', M3') fiind constituit din niste blocuri
(9 si 9') paralelipipedice masive, realizate din aliaj de
aluminiu, care aluneca pe ghidaje (1, 2 si 1', 2') si care
poarté inglobate in ele cate doua actuatoare (10, 10’ si
10", 10") cu parafina si piston, miscarea insumata a
deplasarilor tuturor tijelor piston fiind transmisa asupra
unor tije (11 si 11') mobile, asociate cu niste resorturi

(12 si 12') antagoniste, aceste deplaséri fiind transmise
in final catre niste elemente actionate prin intermediul
unor cabluri (13 si 13") flexibile, montate Tn prelungirea
tijelor (11 si 11") prin intermediul unor piese (14 si 14')
de legéatura.
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Actuator solar cu parafina

Inventia se referd la un actuator solar care functioneazi pe principiul conversiei helio-
termo-mecanice, cu actiune bilateralda, care este realizat din mai multe convertoare termo-
mecanice cu parafind care interactioneaza intre ele.

In scopul realizarii unui actuator solar este cunoscuti o solutie (CERNOMAZU, D.;
GRAUR, A.; MANDICI, L. Motor electric cu deplasare limitatd. Brevet RO 122946 B,
O.S.I.LM. Bucuresti.) constituit din mai multe convertoare termomecanice cu parafina, cu actiune
unilaterald care interactioneaza impingéandu-se unul pe celalalt, rezultdnd la iesire o miscare prin
insumarea deplasarilor individuale efectuate de fiecare din convertoarele componente.

Dezavantajul solutiei descrise consta in:

- deplasare relativ redusa;

- actiune unilaterala.

Problema tehnica pe care o rezolva inventia constd in majorarea deplasarii obtinute la
iesire precum si faptul ca actuatorul solar cu parafind prezinta actiune bilaterala.

Actuatorul solar cu parafind, conform inventiei, inldtura dezavantajele mentionate, prin
aceea ca este constituit din mai multe convertoare termomecanice cu actiune bilaterald care
actioneazd prin intermediul unor elemente mobile de sprijin, furnizdnd la ambele iesiri o
deplasare ce reprezinta suma deplasérilor individuale ale convertoarelor componente.

Inventia prezintd urméatoarele avantaje:

- deplasare majorata;
- simplitate constructiva;

- sigurantd in functionare.
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Se da in continuare un exemplu de realizare a inventiei in legaturd cu figura 1 care
reprezintd o sectiune longitudinald prin actuatorul solar.

Actuatorul solar cu parafind, conform inventiei (fig. 1), este constituit din niste module
M1, M2, M3, respectiv M1°, M2’, M3’, care alunecd pe niste ghidaje 1 si 2, respectiv 1’ si 2’
fixate, la extremitati, de peretii unor concentratoare solare, constituite din niste oglinzi cilindro-
parabolice asociate 3, respectiv 3°, in partile laterale cu niste oglinzi plane, inclinate 4, 4°, 4°’ si
4>, Extremitatile concentratoarelor invocate sunt consolidate prin niste placi suport 5, 5°, 5°” si
57", Placile suport 5 sunt prevazute, la partea inferioard, cu un picior de sprijin 6, montat intr-o
articulatie tip ,,nuca” 7, plasata pe o suprafata orizontala 8.

Fiecare din modulele M1, M2, M3 respectiv M1, M2’, M3’ este constituit din blocuri
paralelipipedice masive 9, respectiv 9’ realizate din aliaj de aluminiu, care aluneca pe ghidajele 1
si 2, respectiv 1’ si 2’ si care poartd inglobate in ele cate doud actuatoare cu parafina si piston 10
si 10°, respectiv 10°” si 10°7°.

Miscarea insumatd a deplasarilor tuturor tijelor piston este transmisd asupra unei tije
mobile 11, respectiv 11’ asociate cu cate un resort antagonist 12, respectiv 12°. Aceste deplasari
sunt transmise, in final, catre elementele actionate, nereprezentat in schema, prin intermediul
unor cabluri flexibile 13, respectiv 13’ montate in prelungirea tijei |1, respectiv 11’ prin
intermediul unor piese de legétura 14, respectiv 14°.

Blocurile paralelipipedice 9 si 9° ce intrd in componenta fiecdrui modul au menirea de a
capta energia solard sub forma de caldurd, de a inmagazina aceasta cildurd si de a o distribui
ctre actuatoarele cu parafina. In scopul mentionat, fetele laterale ale blocurilor paralelipipedice
951 9°, sunt expuse radiatiei solare directe si a radiatiei solare reflectate, prin oglinzile 3, 3°, 4, 4°,
4> si 4. In acelasi scop, aceste suprafete sunt acoperite cu un strat de vopsea capabila sa
faciliteze absorbtia radiatiei calorice de origine solara.

Actuatorul solar cu parafina, conform inventiei, poate fi reprodus cu aceleasi caracteristici
si performante ori de céte ori este necesar fapt care constituie un argument in favoarea respectarii

criteriului de aplicabilitate industriala.
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Revendicare

Actuator solar cu parafind, conceput pe principiul conversiei helio-termo-mecanice,
caracterizat prin aceea ¢i, este constituit din niste module (M1), (M2), (M3), respectiv (M1°),
(M2%), (M3”), care aluneca pe niste ghidaje (1) si (2), respectiv (1°) si (2°) fixate, la extremitati,
de peretii unor concentratoare solare, constituite din niste oglinzi cilindro-parabolice asociate (3),
respectiv (3’), in partile laterale cu niste oglinzi plane, inclinate (4), (4°), (4”°) si (4°7),
extremitatile concentratoarelor fiind consolidate prin niste placi suport (5), (5%), (67°) si (5°).
care sunt prevdzute, la partea inferioara, cu un picior de sprijin (6), montat intr-o articulatie tip
»hucd” (7), plasatd pe o suprafata orizontala (8); fiecare din modulele (M1), (M2), (M3) respectiv
(M1?), (M27), (M3’) este constituit din blocuri paralelipipedice masive (9), respectiv (9°) realizate
din aliaj de aluminiu, care aluneca pe ghidajele (1) si (2), respectiv (1°) si (2°) si care poarta
inglobate in ele cate doud actuatoare cu parafind si piston (10) si (10”), respectiv (10°”) si (10°*")
si miscarea insumata a deplasarilor tuturor tijelor piston este transmisd asupra unei tije mobile
(11), respectiv (11°) asociate cu cate un resort antagonist (12), respectiv (12’), aceste deplasari
fiind transmise, in final, cdtre elementele actionate, nereprezentat in schema, prin intermediul
unor cabluri flexibile (13), respectiv (13”) montate in prelungirea tijei (11), respectiv (11°) prin

intermediul unor piese de legétura (14), respectiv (14”).
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