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Inventia de refera la un distribuitor automat pentru livrarea/vanzarea de recipiente de
volume mari, de tipul bidoanelor de apa minerala/plata cu diverse volume (minimum 1 litru)
sau cu orice alt continut lichid, de butelii/recipiente folosite pentru vanzarea diferitelor
produse lichide nealimentare (butelii de gaz), precum si a oricaror alte produse ale caror
volum si forma geometrica se incadreaza in categoria acoperita de produsele enuntate
anterior.

In practica sunt cunoscute o multitudine de tipuri de automate de vanzare specializate
in general pe produse alimentare ambalate (snacks, bauturi etc.), cu dimensiuni standard
si greutate ce nu depaseste 500 g - 1 kg. Aceste tipuri de automate folosesc in general
sisteme specializate de preparare (cazul cafelei preparate, sau sucuri fresh de fructe) sau
aparate cu dispozitive de livrare de tip spird, prin care sunt vandute in general produse
standard, cu volum maxim de 1 kg (sandvis, snacks, sucuri etc.).

In prezent exista o explozie de utilizare a apei imbuteliate in lume, ceea ce a condus
in mare masura la comercializarea pe scara largd a masinilor de vanzare a tuturor
categoriilor de recipiente care contin apa, fie ea pura sau minerala.

Cererea consumatorilor pentru apa imbuteliata este indeplinita printr-o varietate de
moduri. O modalitate este prin servicii care asigura dozatoare (,coolere" de apa) si care
furnizeaza, de asemenea, si servicii de livrare si de intretinere. Acest mod de livrare si de
servicii este scump, deoarece consumatorul trebuie sa plateasca pentru dozator, serviciul
de preluare/livrare, precum si pentru apa imbuteliatd in sine. Acest lucru a dus la
comercializarea de apa imbuteliata disponibila in recipiente, la cumpararea cu amanuntul,
de pe pietele cu amanuntul. Cu toate acestea, apa imbuteliata este disponibila numai atunci
cand piata este deschisa, iar apa nu este, in general, pusa la dispozitie intr-o stare rece,
potabild, revigoranta.

O cale alternativa pentru furnizarea de apa imbuteliata este prin intermediul masinilor
de alimentare cu apa, care permit consumatorilor s aduca sticle mari de apa goale, pentru
a fi reumplute. In timp ce aceste posturi de reincarcare pot fi convenabile, filtrele de apa din
interiorul masinilor nu pot oferi intotdeauna in mod curat apa pura. De asemenea, exista
riscul de contaminare in cazul in care consumatorul nu si-a curatat suficient sticla de umplut.
Prin urmare, este de dorit s& se prevada o masina de vanzare automata pentru furnizarea
de containere mari, grele de produse care detin fluide, cum ar fi apa, care pot fi accesate in
orice moment din zi sau noapte.

Se cunosc numeroase automate de vanzare de diferite tipuri de produse si de
containere de produse. Cu toate acestea, relativ putine masini existente de vanzare sunt
indreptate spre a fi utilizate cu containere mari, de produse grele, cum sunt cele mai mari de
1 litru. Mentinerea si distribuirea unor astfel de produse in containere mari prezinta probleme
din cauza greutatii considerabile, atunci cand aceste containere sunt pline. Daca acest
container greu este plasat la capat, toata presiunea este suportata de catre mecanismul de
cala-off. Mai mult decéat atat, cand sticla cel mai jos plasata este distribuita, sticlele ramase
cad pur si simplu, din cauza greutatii mari.

Totusi exista masini de livrare/vanzare specializate pe recipiente mari, grele. in acest
sens este cunoscut un automat care poate fi adaptat pentru a fi utilizat cu recipiente mairi,
care face obiectul cererii de brevet US 5967364. Sistemul descris contine un element de
oscilatie care permite eliberarea unui container. Nu existd insa niciun mecanism de
amortizare pentru a reduce sau a incetini migcarea containerelor atunci cand containerul cel
mai de jos este livrat, astfel incéat chiar si cala oscilanta ar putea fi deteriorata cu usurinta sub
greutatea containerelor de mai sus.
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Se mai cunoaste o magina de vanzare recipiente de apa de mari dimensiuni, care
face obiectul cererii de brevet US 2006/0263188, si care prezinta o structura de sprijin pentru
o sticla de apa de mare capacitate. Aceasta inventie utilizeaza unul sau mai multe pistoane
de sprijin, dar nu este conceputa pentru utilizarea cu sticle multiple.

Este cunoscutd, de asemenea, o masina de vanzare recipiente mari de apa
(US 2011/0060693), care contine un mecanism intern de amortizare, ca parte a mijloacelor
de sustinere a unor containere grele de produse, pentru a permite incetinirea miscarii
recipientelor de pe calea de rulare. Fiecare mecanism de amortizare include un panou cu
un capat care este pivotant, atasat la rama, unul sau mai multe arcuri pentru a sustine
panoul de capat intr-o pozitie extinsa, precum si un element de sprijin compresibil, cum ar
fi un piston cu aer, gaz sau umplut cu ulei, pentru a incetini circulatia panoului atunci cand
sustine recipientul greu. Acest lucru incetineste miscarea descendenta a containerului,
evitdndu-se ruperea sau deteriorarea containerului. De asemenea, masina conform
US 2011/0060693 este prevazuta cu un cadru care suporta o multitudine de perechi de sine
ajustabile, pentru detinerea de containere mari de produse de dimensiuni diferite.

Dezavantajul acestei solutii consta in faptul ca mecanismul de livrare nu realizeaza
simultan si prezentarea produsului catre client intr-o forma/pozitie astfel incat acesta
(produsul) sa poata fi preluat din automat cu usurinta, si nici nu prevede un control de la
distanta atat in ceea ce priveste functionarea mecanica, electronica, diagnoza, cat siin ceea
ce priveste gestiunea stocurilor intrate/livrate prin intermediul masinii de vanzare.

Problema tehnica pe care o rezolva inventia consta in livrarea/vanzarea produselor
cu volume mari fara deteriorarea acestora, cu un control de la distanta atat in ceea ce
priveste functionarea mecanica, electronica, diagnoza, cat si in ceea ce priveste gestiunea
stocurilor intrate/livrate prin intermediul masinii de vanzare, in conditile unui consum
energetic redus.

Distribuitorul automat pentru livrarea/vanzarea de recipiente de volume mari, conform
inventiei, are in compunere una sau mai multe magazii in care se pastreaza pentru vanzare
unul sau mai multe recipiente de volume mari, un mecanism de extragere din magazie a
produsului solicitat de client, un mecanism de livrare ce realizeaza simultan si prezentarea
produsului catre client intr-o forma/pozitie astfel incat acesta sa poata fi preluat din automat
cu usurintd, un sistem computerizat de gestiune si control, prin care distribuitorul este
gestionat de la distanta atat in ceea ce priveste functionarea mecanica, electronica,
diagnoza, cat si in ceea ce priveste gestiunea stocurilor intrate/livrate prin intermediul
acestuia, si un ansamblul de incasare automatd a prefului produsului, si niste servo-
mecanisme pentru actionarea mecanismului de extragere a produsului, a mecanismului de
livrare, a sistemului computerizat si a ansamblului de incasare, toate acestea putand fi
alimentate cu energie solara.

Prin aplicarea inventiei se obtin urmatoarele avantaje:

- se realizeaza servicii de livrare de produse (de exemplu, bidoane de apa minerala
platd de minimum 5 I) in conditii de cost de operare foarte scazut;

- prin sistemul centralizat de comanda si control la distanta se pot emite comenzi si
se pot transfera date in timp real, astfel incat sa se realizeze 0 economie semnificativa de
costuri de intretinere si operare (respectiv, un operator poate gestiona astfel un numar
nelimitat de automate de vanzare);

- produsele livrate/vandute sunt prezentate in pozitia fireasca de preluare si ridicare
a produsului, ca si cand ar fi livrate de un vanzator - persoana fizica;

- modul de pozitionare a produselor in magazia automatului de vending conduce la
maximizarea capacitatii de stocare;
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- rezolva problema distribuirii produselor de prima necesitate si consum regulat, in
zone si locatii in care acest lucru ar fi posibil doar cu costuri foarte mari. De exemplu, livrari
de bidoane de apa minerald platd in proximitatea locuintelor, in zone rurale slab
aprovizionate, sau unde panza freatica nu ofera apa potabila, sau nu exista posibilitatea de
sapare de puturi, in zone desertificate sau in curs de desertificare etc., dar si livrari de butelii
de gaz in zone rurale/suburbane, silivrari de orice alte produse ambalate in alte forme (cutii,
saci), necesare consumului gospodaresc (de exemplu, cereale, detergenti, materiale de
constructii etc.).

Se da in continuare un exemplu de realizare a inventiei in legatura si cu fig. 1...17,
ce reprezinta:

- fig. 1 - schema bloc a distribuitorului automat de livrare/vanzare recipiente de
volume mari, conform inventiei;

- fig. 2...4 - vedere de ansamblu a distribuitorului pentru livrarea/vanzarea de
recipiente de volume mari, in 3 variante constructive, realizate in mod particular pentru
bidoanele de apa minerala platd de minimum 5 I;

- fig. 5 a, b, ¢ - vedere de ansamblu a mecanismelor interioare ale distribuitorului,
conform inventiei, in diverse pozitii de lucru;

- fig. 6 a, b, ¢, d - vedere de ansamblu tipuri constructive de magazii A,

- fig. 7 a, b, ¢, d - vedere de ansamblu mecanism de extragere produse in diverse
pozitii functionale;

- fig. 8 - mecanism de livrare;

- fig. 9 - vedere de ansamblu a camerei de livrare,

- fig. 10 - schema bloc a sistemului computerizat de gestiune si control;

- fig. 11...17 - organigrama software implementatd pe sistemul computerizat de
gestiune si control.

Distribuitorul automat de vanzare/livrare ce face obiectul prezentei inventii se
compune dintr-o structura/carcasa metalica 1 (fig. 2, 3, 4) ce are rolul de protectie mecanica
si izolare termica a tuturor mecanismelor interioare ce compun distribuitorul.

in esenta, acest distribuitor - fig. 1 - are in compunere una sau mai multe magazii A
in care se pastreaza pentru vanzare unul sau mai multe tipuri de produse (de exemplu, 4...6
tipuri de bidoane de apa minerala plata, pentru consumul casnic curent); de asemenea, are
in compunere: un mecanism de extragere B din magazia A a produsului solicitat de client;
un mecanism de livrare C care realizeaza simultan si prezentarea produsului catre client
intr-o forma/pozitie astfel incat acesta (produsul) sa poata fi preluat din automat cu usurinta,
$i un sistem computerizat D de gestiune si control, prin care distribuitorul conform inventiei
este gestionat de la distanta atat in ceea ce priveste functionarea mecanica, electronica,
diagnoza, cat si in ceea ce priveste gestiunea stocurilor intrate/livrate prin intermediul
acestuia; si, nu in ultimul rand, automatul mai contine ansamblul sistemelor de incasare E
automata a pretului produsului (bancnote, monede, carduri, bonuri de masa) si/sau sisteme
cashless.

Distribuitorul de livrare/vanzare include servomecanisme S pentru actionarea
mecanismului de extragere produs B si a mecanismului de livrare C, care pot fi alimentate
doar cu energie solara. Astfel, distribuitorul este independent din punct de vedere energetic,
fapt ce ii confera o flexibilitate sporité din punct de vedere al amplasamentului $i costurilor
de operare.



RO 128785 B1

Distribuitorul de livrare/vanzare, conform inventiei, asa cum este reprezentat in
fig. 2...4 (in 3 variante constructive), din punct de vedere al aspectului exterior, se compune
dintr-o carcasa metalica 1 ce are rolul de sustinere a celorlalte subansamble interioare, care,
de asemenea, are si rolul de protectie mecanica si termica, $i, nu in ultimul rand, reprezinta
o suprafata considerabild de expunere exterioara pentru comunicarea diferitelor mesaje
vizuale comerciale.

in partea frontald a aparatului de vanzare se afla un panou fix 2, pe care este
amplasat display-ul computerului 3, butoanele de comanda 4, dispozitivele de incasare si
rest 5, precum si usile 6 de acces catre modulul de livrare C. De asemenea, in partea
frontald se gasesc una sau mai multe usi ULD, ULS catre magazia/magaziile A ale
distribuitorului.

Conform fig. 5a, subansamblele din interiorul carcasei 1 care asigura functionalitatea
distribuitorului de livrare/vanzare constau dintr-o magazie A formata dintr-o structura
metalica, realizata din tabla ambutisata, in care produsele oferite spre vanzare (bidoane de
apa, de exemplu) - fig. 5b - sunt agsezate culcat pe orizontala si verticala in limita geometrica
a magaziei A. Mecanismul de extragere B din magazia A a produsului solicitat de client se
afla la partea inferioara a acesteia, si consta - fig. 5a, b, ¢ - dintr-o zona de iesire 7 pentru
produsul vandut, iar in continuarea acesteia se afla un cadru mobil 8 care completeaza
suprafata totala in zona inferioara a magaziei A, fig. 7a. Produsele sunt extrase unul cate
unul dinmagazia A prin intermediul unui ansamblu carucior push-plate 9 care, printr-o depla-
sare rectilinie in plan orizontal, extrage produsele din magazie unul cate unul (fig. 7 b, c, d)
si le introduce in mecanismul de livrare C. Intreg procesul este computerizat si controlat in
timp real la distanta.

Magazia A este formata dintr-o structura metalica realizata din tabla ambutisata si,
in functie de capacitatea dorita pentru distribuitorul de livrare/vanzare, poate fi realizata in
mai multe variante constructive, asa cum se observa in fig. 6 a, b, ¢, d. In cazul in care se
doreste livrarea/vanzarea mai multor produse si/sau a produselor de capacitate mai mare,
se utilizeaza fie o singura structurd metalica de diferite dimensiuni - fig. 6a, 6b - fie un numar
mai mare de magazii A - fig. 6¢, 6d.

Mecanismul de livrare C, fig. 5a, 8, 9, se afla la iesirea din magazia A unde ajunge
produsul, si este alcatuit dintr-un sistem basculant 10 care, prin ridicare, intoarce produsul
(de exemplu, bidonul de apa), acesta ajungand in pozitia verticala fireasca intr-o camera de
livrare 11, pentru a fi preluat de cumparator - fig. 9. In momentul in care bascula (nefigurata)
sistemului basculant 10 aduce produsul in pozitie verticald, din punct de vedere geometric
se formeaza o camera de livrare 11 - tip cutie inchisa, care permite cumparatorului sa preia
produsul fara sa aiba acces nici macar vizual catre celelalte mecanisme si subansamble ale
aparatului. In momentul in care produsul ajunge in pozitie verticala si este gata de a fi livrat,
sistemul deschide in mod automat, prin glisare laterala, cele doua usi 6 ale zonei de livrare
(fig. 2...4), usi 6 care se inchid automat dupa ce produsul a fost ridicat de cumparator intr-un
interval programat de 2...3 s.

in momentul in care stocul de produse (bidoane de apa minerala plata) a scazut sub
un anumit prag minim programat, cadrul mobil 8 aflat in partea inferioard a magaziei A se
ridica progresiv, modificAnd geometria magaziei A dintr-un dreptunghi intr-un trapez cu baza
mica in jos, ajutand astfel caruciorul push-plate 9 sa preia toate produsele din magazie pana
la ultimul (fig. 4c). Toate misgcarile, deplasarile, rectilinii sau de rotatie, ale ansamblelor si
subansamblelor prezentate anterior sunt realizate cu servomecanisme si servomotoare S
(nefigurate) alimentate la curent si tensiuni mici, 14...24 v, aparatul fiind in acest fel extrem
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de prietenos, fara sa prezinte practic niciun pericol pentru siguranta operatorului automatului
de livrare/vanzare. in momentul extragerii unui produs din magazia A, caruciorul 9 se
deplaseaza sub cadrul mobil 8, permitand in acest mod ca un singur produs (bidon) sa
coboare in zona libera creata de deplasarea caruciorului 9. Prin deplasarea caruciorului
inapoi in pozitia initiala - fig. 7b - acesta realizeaza simultan doua miscari, si anume: cu
partea push-plate impinge produsul (bidon de apa minerala platd) pe platoul sistemului de
basculare 10, iar cu ajutorul rolelor 12, care se afld montate la partea superioara a
caruciorului 8, acesta separa produsul selectat de urmatoarele, pe care le izoleaza. Prin
repetarea miscarilor enumerate mai sus, se efectueaza livrarea urmatorului produs si asa
mai departe, pana la golirea magaziei.

Sistemul basculant 10 poate fi realizat si in varianta dublu pentru cazul in care se
utilizeaza un numar mare de magazii (cel putin 4).

intr-un aspect al prezentei inventii, este prevazut un mecanism intern de amortizare
(nefigurat) pentru sustinerea produselor grele, pentru a permite incetinirea miscarii acestora
pe calea de rulare: carucior 8 - sistem basculant de livrare 10. Fiecare mecanism de
amortizare include un panou cu un capat pivotant atasat la cadrul mobil 8, unul sau mai
multe arcuri, precum si un element de sprijin compresibil, cum ar fi un piston cu aer, gaz sau
umplut cu ulei, amortizoare sau mecanisme cu arc atagate sub cadrul mobil 8, pentru a
incetini circulatia acestuia atunci cand se afla in contact cu recipientul produsului greu. Acest
lucru incetineste miscarea descendentd a containerului, pentru a evita ruperea sau
deteriorarea containerului.

Sistemul computerizat D, prezentat in fig. 10, contine patru senzori 13, 14, 15, 16
dispusi pe inaltime, in magazia A, senzori care transmit date, referitoare la incarcarea
magaziei A pe toate partile sale, computerului D1 al sistemului D, din care, printr-un
software, se efectueaza controlul grosier al stocurilor si se activeaza mecanismul de
incasare E si mecanismul de livrare C doar pe baza existentei unui stoc. Senzorii 13, 14, 15,
16 sunt de tip bariera cu laser, dar nu se limiteaza la acestia. De asemenea, sistemul
computerizat D mai contine senzori de pozitionare 17, 18, 19 a caruciorului 9, montati in
partea inferioara a acestuia - 19 fiind senzorul de prezenta a bidonului dupa ce acesta a fost
extras din magazie, senzori de basculare jos 20, respectiv, basculare sus 21, montati pe
sistemul basculant 10. Sistemul D mai cuprinde un senzor 22 de prezenta a bidonului,
montat in camera de livrare 11. Cand valoarea semnalului acestui senzor este zero, ciclul
de livrare se incheie, considerandu-se ca bidonul a fost ridicat de catre cumparator. Sunt
prevazuti si senzorii 23, 24 ai usii de livrare deschisa si, respectiv, inchisa. Senzorul principal
25 al usii aparatului sesizeaza cand usa a fost deschisa.

Din punct de vedere constructiv, sistemul computerizat D al distribuitorului de
livrare/vanzare are in componenta sa, pe langa sistemele/componentele clasice ale unui
astfel de sistem, si urmatoarele componente specifice acestui distribuitor automat, respectiv:
interfetele de comanda DMT si blocurile de comanda pentru servomotoarele si
servomecanismele S ale distribuitorului, interfetele IS de citire a senzorilor 13-25, tastatura
intericard T pentru raport - este o tastatura PAD - numerica, prin intermediul careia
operatorul raporteaza activitatile pe care le-a desfasurat cu ocazia vizitei la distribuitorul
automat de livrare/vanzare (de exemplu, numarul de produse (bidoane) incarcate sau
descarcate din magazie, sumele de bani ridicate din aparat, diferite activitati de service),
toate acestea fiind transmise in timp real de catre computerul automatului catre un computer
central de gestiune a intregului lant de distribuitoare aflate la distanta.
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La partea superioara a carcasei 1 se afla o structura de protectie contra intemperiilor
(ploaie, ninsoare, vant), iar in cadrul acestei structuri se afla montat panoul P pentru
captarea energiei solare/foto-voltaice, care incarca pe timpul zilei un acumulator tampon AT,
acesta la randul lui fiind sursa de energie a distribuitorului automat, conform inventiei. Atat
panoul solar P, cat si acumulatorul AT sunt controlate de computerul D1 al sistemului D.

Ansamblul de incasare plati E - fig. 1, 10 - contine aparate de incasare a banilor,
bancnote BANC si monede MON, si, de asemenea, cititorul RFID (radio frequency
identification), specifice oricarui sistem de vanzare, si nu va fi detaliat in prezenta descriere.

Modul de functionare/de lucru al sistemului computerizat D este prezentat in
continuare in legatura cu fig. 10, dar si cu fig. 11...17 ce prezinta organigrama unui software
implementat pe sistemul computerizat D de gestiune si control.

Distribuitorul automat, conform inventiei, este prevazut cu un calculator central D1,
care gestioneaza atat informatiile privind stocurile, cat si informatiile de la senzori, si
comenzile catre motoare si servomecanisme. De asemenea, dispune de o celula fotovoltaica
P ce incarca pe timpul zilei un acumulator AT. Acumulatorul AT alimenteaza toate circuitele
si sistemele distribuitorului conform inventiei. Calculatorul central D1 este conectat la senzorii
aflati in interiorul automatului, prin intermediul unei interfete paralele IS. De asemenea,
servomecanismele motoare S sunt comandate tot de catre calculatorul central D1, prin
intermediul unui driver DMT. Distribuitorul automat are 4 servomecanisme motoare, Si
anume: servomecanismul care deplaseaza in sus si in jos cadrul mobil 8; servomecanismul
care executa migcarea de translatie a caruciorului 9, extragand bidonul de apa din magazie;
servomecanismul care ridica sistemul basculant 10 concomitent cu deschiderea usilor de
livrare 6; servomecanismul de inchidere/deschidere a usilor principale. Asa cum se poate
vedea si din fig. 11, tot la calculatorul central D1, prin intermediul unei interfete specializate
I, sunt corectate aparatele de incasare a banilor, bancnote si monede, si, de asemenea,
cititorul RFID (radio frequency identification), precum si panoul cu butoane de unde
cumparatorul comanda livrarea produsului, care intra in componenta ansamblului de
incasare plati E, si display-ul aparatului 3.

in interiorul distribuitorului se mai afld o tastaturd numericd T si un display
alfanumeric, utilizate pentru functia de reumplere a distribuitorului automat cu bidoane, si
declararea stocurilor.

Descrierea software-ului unui ciclu de functionare (fig. 11...17)

Prima etapa este initializarea dispozitivului automat de livrare-vanzare, si activarea
calculatorului central D1 si a liniilor de comunicatie - fig. 11, 12, 13. La pornirea aparatului,
se verifica in primul rand existenta tensiunii de alimentare, dupa care se verifica daca
distribuitorul automat are usa inchisa. in cazul in care usa este inchisd, se initializeaza
sistemul, se pozitioneaza toate servomecanismele pe pozitia initiald "0", dupa care se
verifica stocul de bidoane, si datele rezultate se inscriu in baza de date, care este conectata
in timp real cu un dispecerat. Daca toate operatiunile s-au incheiat cu succes, si nu au fost
semnalate erori, automatul trece in stand by, asteptand introducerea unor sume de bani, sau
asteptand sa recunoasca prezenta unui client prin utilizarea cardului RFID. Un client isi
poate utiliza cardul pentru a-si verifica si contul din automat, pentru a ridica bidoane sau
pentru a achita unele sume de bani. Toti clientii care detin carduri RFID au deschis un cont
de credit in care pot sa opereze prin cumparari sau prin depuneri de bani, in functie de
nevoile fiecaruia, $i in limita plafonului acordat. Daca, dupa livrarea unuia sau mai multor
bidoane, mai raman sume nedutilizate, acestea sunt incarcate automat pe contul clientului
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respectiv, urmand a fi utilizate ulterior. Sistemul software transmite in timp real catre
dispecerat toate erorile ce pot s& apara, asa incat la un moment dat, in situatia unei
defectiuni, operatorul stie exact care este defectiunea aparatului, facand astfel depanarea
mult mai rapida. De asemenea, catre dispecerat sunt transmise toate datele de gestiune,
stocuri sume incasate si ridicate de operator, numele operatorului si timpul cat acesta a stat
la distribuitorul automat.

A doua etapa a software-ului - fig. 14, 15, 16, 17 - dupa instalarea distribuitorului
automat si activarea comunicatiilor dintre acesta si computerul central, are loc o initializare
a pozitionarii tuturor mecanismelor in pozitia ,zero". Dupa aceasta, magazia A a aparatului
este incarcatd cu produse care se asaza culcat unul peste celdlalt, in limita spafiului
disponibil al acesteia. nainte de inchiderea usilor de acces, operatorul raporteaza, prin
intermediul tastaturii din sistemul interior, cantitatea de produse (bidoane) incarcate, si dupa
aceasta distribuitorul automat este activ pentru a fi utilizat.

in momentul in care un cumpérator ajunge in fata distribuitorului automat, acesta
poate sa introduca in aparat suma minima pentru cumpararea unui bidon (conform pretului
afisat), sau sa-si introduca ID-ul cardului, urméand ca, dupa ce este recunoscut de sistem, sa
poata ridica produsele comandate.

Dupa ce pe afisajul automatului a fost incarcat creditul/pretul produsului, caruciorul
push-plate 9 extrage din magazie un produs (bidon de apa) printr-o miscare de translatie sub
cadrul mobil 8, iar prin migcarea de revenire la pozitia initiala, caruciorul mobil impinge
produsul (bidonul de apd) pe bascula sistemului de livrare 10 si, simultan cu aceasta,
separd/blocheaza/izoleaza celelalte produse (bidoane de apa) din magazie. Deplasarea
caruciorului se face intre senzorii 17 si 18 de pozitionare. Pentru a sesiza prezenta/
coborarea unui bidon, se utilizeaza senzorul de prezenta 19.

Dupa ce produsul (bidonul de apa minerala platd) ajunge pe bascula sistemului
basculant 10, activand senzorul 22, se comanda bascula ce ridica si intoarce produsul in
pozitia verticald, inchizand in acest fel camera de livrare 11, moment in care se declanseaza
mecanismul de deschidere a usilor 6 al mecanismului de livrare C, si cumparatorul poate sa
ridice produsul cumparat.

Dupa ridicarea produsului (bidonului de apa minerala platd) din cadrul camerei de
livrare 11, sistemul D detecteaza lipsa acestuia si declangeaza inchiderea usilor de livrare
6. Acest moment corespunde si cu scaderea de pe afisaj precum si din sistemul software a
unui credit egal cu pretul produsului pe care distribuitorul automat I-a livrat.

O particularitate a automatului de vending, in cazul in care acesta este utilizat fara
sistemele de incasare a prefului, este ca se obtine un echipament care, integrat intr-o linie
de fabricatie, poate sa distribuie produsele din categoriile aratate anterior. De exemplu,
automatul poate fi utilizat pentru distribuirea sacilor cu faina intr-o moara, pentru distribuirea
sacilor cu var intr-o betoniera, pentru distribuirea sacilor de zahar, orez sau similar intr-o
fabricd de ambalare, pentru distribuirea in general a oricaror produse care sunt ulterior
incluse in retete de fabricatie pe lantul de productie. Acest automat poate, spre exemplu, sa
distribuie butelii de gaz in cadrul statiilor PECO, pe baza comenzii pe care o da operatorul
de la casa de marcat.

Automatul de vending poate fi montat pe un mijloc de transport, rezultand in acest
mod o unitate mobila care poate sa deserveasca cu apa imbuteliatd la bidoane persoane
aflate in diverse zone cu deficit de apa potabila. Unitatea mobila poate fi amplasata pe
stadioane, in parcuri, pe santiere, in piete sau in orice alt loc unde exista o necesitate
temporara de apa potabila.
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Revendicari

1. Distribuitor automat pentru livrarea/vanzarea de recipiente de volume mari,
caracterizat prin aceea ca are in compunere una sau mai multe magazii (A) in care se
pastreaza pentru vanzare unul sau mai multe recipiente de volume mari, un mecanism de
extragere (B) din magazie (A) a produsului solicitat de client, un mecanism de livrare (C) ce
realizeaza simultan si prezentarea produsului catre client intr-o forma/pozitie astfel incat
acesta sa poata fi preluat din automat cu usurinta, un sistem computerizat (D) de gestiune
si control, prin care distribuitorul este gestionat de la distantad atat in ceea ce priveste
functionarea mecanica, electronica, diagnoza, cat si in ceea ce priveste gestiunea stocurilor
intrate/livrate prin intermediul acestuia, si un ansamblul de incasare (E) automata a pretului
produsului, precum si niste servomecanisme (S) pentru actionarea mecanismului de
extragere a produsului (B), a mecanismului de livrare (C), a sistemului computerizat (D) si
a ansamblului de incasare (E), toate acestea putand fi alimentate cu energie solara.

2. Distribuitor conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca magazia (A) este
formata dintr-o structura metalic3, realizata din tabla ambutisata, in care produsele oferite
spre vanzare sunt asezate culcat pe orizontala si verticala, in limita geometrica a acesteia.

3. Distribuitor conform revendicarii 2, caracterizat prin aceea ca, in cazul in care se
doreste livrarea/vanzarea mai multor produse, se foloseste o structura realizata dintr-un
numar mai mare de magazii (A).

4. Distribuitor conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca mecanismul de
extragere (B) din magazie (A) a produsului solicitat de client se afla la partea inferioara a
acesteia, si este alcatuit dintr-o zona de iesire (7) pentru produsul vandut, dintr-un cadru
mobil (8) aflat in continuarea zonei (7), completand astfel suprafata totala in zona inferioara
amagaziei (A), un carucior push-plate (9) prin intermediul caruia produsele sunt extrase unul
cate unul din magazie (A), printr-o deplasare rectilinie in plan orizontal extragand produsele
din magazie unul cate unul, si introducandu-le in mecanismul de livrare (C).

5. Distribuitor conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea cad mecanismul de
livrare (C) este alcatuit dintr-un sistem basculant (10) care, prin ridicare, intoarce produsul,
acesta ajungand in pozitia verticala fireasca intr-o camera de livrare (11) tip cutie inchisa,
care permite cumparatorului sa preia produsul prin deschidereain mod automat, prin glisare
laterald, a doua usi (6) ale zonei de livrare, usi (6) care se inchid automat dupa ce produsul
a fost ridicat de cumparator, intr-un interval programat de 2...3 secunde.

6. Distribuitor conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca sistemul basculant
(10) poate fi realizat si in varianta dublu, pentru cazul in care se utilizeazad un numar mare
de magazii (A).

7. Distribuitor conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca sistemul
computerizat (D) contine patru senzori de incarcare (13, 14, 15, 16) dispusi pe inalfime in
magazie (A), niste senzori de pozitionare (17, 18, 19) a caruciorului (9), montati in partea
inferioara a acestuia, senzorul (19) fiind cel de prezenta a bidonului dupa ce acesta a fost
extras din magazie, niste senzori de basculare jos (20), respectiv, basculare sus (21),
montati pe sistemul basculant (10), un senzor (22) de prezenta a bidonului, montatin camera
de livrare (11), niste senzori (23, 24) ai usii de livrare deschisa si, respectiv, inchisa, si un
senzorul principal (25) al usii aparatului sesizeaza cand usa a fost deschisa, toti acesti
senzori transmitand date la un computer principal (D1) care, printr-un software implementat,
realizeaza gestiunea si controlul prin care distribuitorul este gestionat de la distanta, atat in
ceea ce priveste functionarea mecanica, electronica, diagnoza, cat si in ceea ce priveste
gestiunea stocurilor intrate/livrate prin intermediul acestuia.

9

11

13

15

17

19

21

23

25

27

29

31

33

35

37

39

41

43

45

47



11

13

15

17

19

21

23

25

RO 128785 B1

8. Distribuitor conform revendicarilor 1...7, caracterizat prin aceea ca, pentru
alimentare cu energie solara, se utilizeaza un panou cu celule fotovoltaice (P) care incarca
pe timpul zilei un acumulator (AT) ce alimenteaza toate circuitele si sistemele distribuitorului,
panoul (P), cat si acumulatorul (AT) fiind controlate de computerul (D1) sistemului (D).

9. Distribuitor conform revendicarilor 1...7, caracterizat prin aceea ca software-ul
implementat pe sistemul computerizat (D) consta in:

- inifializarea dispozitivului automat de livrare-vanzare, si activarea calculatorului
central (D1) prin verificarea existentei tensiunii de alimentare, verificarea inchiderii/
deschiderii usii, verificarea stocului de bidoane si inscrierea datelor rezultate intr-o baza de
date (BD) care este conectata in timp real cu un dispecerat;

- introducerea unor sume de bani de pe un card (RFID);

- transmiterea in timp real catre dispecerat a tuturor erorilor ce pot sa apara si a
datele de gestiune, stocuri sume incasate si ridicate de operator, numele operatorului si
timpul cat acesta a stat la distribuitorul automat;

- initializarea pozitionarii tuturor mecanismelor in pozitia ,zero";

- incarcarea cu produse a magaziei (A);

- extragerea din magazie (A) a unui produs cu un carucior (9), prin activarea
senzorilor (17 si 18) de pozitionare si a senzorului de prezenta (19);

- activarea senzorului (22) de prezenta recipient, $i comanda basculei sistemului
basculant (10), ridicarea si intoarcerea produsului in pozitia verticala inchizand in acest fel
camera de livrare (11), si declansarea mecanismului de deschidere a usilor (6), al
mecanismului de livrare (C), iar cumparatorul poate sa ridice produsul cumparat;

- duparidicarea produsului din cadrul camerei de livrare (11), detectarea de catre un
sistem (D) a lipsei acestuia, prin niste senzori (23, 24, 25), si declansarea inchiderii ugilor de
livrare (6).
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