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499 COMANDA TRACTIUNII VECTORIALE PE STATOR

(57) Rezumat:

Inventia se referd la comanda tractiunii vectoriale pe un
stator, folositd pentru obfinerea sustentatiei $i mane-
vrabilitdtii la o aeronavd, cu decolare si aterizare ver-
ticale. Comanda conform inventiei este alcatuitd
dintr-un priminel (9), de care este montatd o pald (2) cu
ajutorul unor bielete (8, 6 si 4), un al doilea inel (12)
fiind solidar cu comenzile de ruliu i tangaj, pentru
realizarea comenzii de giratie, la actionarea bieletei (4)
de comandd, primul inel (9) fiind deplasat fatd de
celdlaltinel (12) cu ajutorul unor rulmenti (10), miscarea
fiind transmis& palei (2) cu ajutorul unei articulatii (7)
sferice gi cu cel al unei articulatii (5) cu un singur grad Fig. 1
de libertate, migcarea palei (2) asigurand modificarea

directiei Si sectiunii de iegire a aerului, realizand creg-

terea vitezei intregului sistem de tractiune vectorialg, si

simplificarea cinematicii comenzilor.

Revendicari: 3
Figuri: 3
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Inventia se refera la comanda tractiunii vectoriale pe stator, utilizata
pentru obtinerea sustentatiei si manevrabilitatii la aeronave, cu decolare si
aterizare verticala.

Comanda tractiunii vectoriale pe stator asigura controlul si stabilitatea
aparatului in timpul zborului intr-un timp suficient de rapid, dispune de
flexibilitate in modul de amplasare si independenta a comenzilor fata de un ax
fix care ii permite extinderea volumului util.

Problema tehnica pe care o rezolva inventia, noutate in domeniu, consta in
realizarea comenzii tractiunii vectoriale pe stator, care permite tolerante de
asamblare relativ mari, care asigura simplificarea comenzilor pentru realizarea
tractiunii vectoriale si care minimizeaza fortele necesare comenzilor.

Comanda tractiunii vectoriale pe stator, conform inventiei, rezolva
problema tehnica propusa, prin aceea ca are comenzile de pas ciclic si general
realizate pe stator ceea ce creste fiabilitatea intregului sistem de tractiune
vectoriala.

Comanda tractiunii vectoriale pe stator prezinta urmatoarele avantaje:

- asigura simplificare comenzilor sistemului de tractiune vectoriala
- centru statorului devine utilizabil pentru intrebuintari, ca de exemplu,
instalatia de aparatura, fuselaj
- asigura o minimizare a fortelor necesare comenzilor
- posibilitatea amplasarii in avalul unei elice clasice sau in avalul turbinei
unui turbopropulsor
- posibilitatea utilizarii pentru aeronave cu rotoare basculante ca V-22,
Bell-Agusta 609
- dispune de compensarea prin comenzi a tolerantelor de asamblare mari
Se da, in continuare, un exemplu de inventie, in legatura cu fig 1+ 3, care
reprezinta:
- fig.1, schema - comanda tractiune vectoriala pe stator
- fig.2, amplasarea sistemului de comanda
- fig.3, sistem de tractiune vectoriala
Comanda tractiunii vectoriale pe stator, conform inventiei, prezentata in
fig.1, este compusa dintr-o bucsa 1 care realizeaza legatura dintre pala 2 si
carcasa sistemului de tractiune vectoriala 16, reprezentata in fig.3, o bucsa 3
care realizeaza legatura dintre pala 2 si bieleta 4, o articulatie de tip pivot cu
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un singur grad de libertare 5 care modifica unghiul dintre bieleta 4 si bieleta
6. Legatura intre bieleta 6 si bieleta 8 este asigurata de o articulatia sferica 7,
care permite mobilitatea palei. Pe inelul 12 sunt montati doi rulmenti 10, prin
niturile 11, care asigura deplasarea inelului 9.

Conform fig.2 pe inelul 12 este montat elementul de comanda 13 prevazut
cu un corpul glisant 15 alcatuit din ghidaje cu rolul de a mentine rulmenti 14
solidari. Corpul glisant permite montarea unei bielete cu rol de comanda
radiala: ruliu, tangaj si giratie.

Comanda tractiunii vectoriale pe stator, prezentata in fig. 1, 2, 3
functioneaza dupa cum urmeaza: la actionarea bieletei de comanda inelul 9
se deplaseaza fata de inelul 12 realizand unghiul de giratie. Inelul 12 este
solidar cu comenzile de ruliu si tangaj. Bieleta 8 preia miscarea de rotatie de
la inelul 9 si prin intermediul articulatiei sferice 7 se realizeaza o deplasare
de dimensiune diferita a capatului superior si a capatului inferior al bieletei 6,
care realizeaza o miscare de rotatie fata de axa bieletei 4. Articulatia sferica 7
si articulatia de tip pivot 5 permite modificarea unghiului dintre bieleta 8 si
bieleta 6, respectiv bieleta 6 si bicleta 4. Miscarea de rotatie facuta de bieleta
6 este transmisa bieletei 4, si prin intermediul ei este transmisa palei 2.
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Revendicari

1. Comanda tractiunii vectoriale pe stator prevazuta cu un corp glisant, bielete
si rulmenti, caracterizata prin aceea ca este alcatuit dintr-un inel [12] pe
care este montat elementul de comanda [13], un inel [9], o articulatie sferica
[7] si o articulatie de tip pivot cu un singur grad de libertate [5].

2. Comanda tractiunii vectoriale pe stator, conform revendicarii 1,
caracterizata prin aceea ca la actionarea bieletei de comanda inelul [9]
realizeaza o deplasare asigurata de rulmenti [10], fata de inelul [12],
transmisa palei [2], prin intermediul articulatie sferice [7], articulatiei de tip
pivot cu un singur grad de libertate [5] si bieletelor [8], [6] si [4]. Miscarea
palei asigura modificarea directiei si sectiunii de iesire a aerului, realizand o
crestere a vitezei intregului sistem de tractiune vectoriala.

3. Comanda tractiunii vectoriale pe stator, conform revendicarilor 1 si 2,
caracterizata prin aceea ca de inelul {12}, solidar cu comenzile de ruliu si
tangaj, este fixat elementul de comanda [13], prevazut cu un corp glisant
[15], a carui ghidaje asigura mentinerea solidara a rulmentilor [14],
simplifica cinematica comenzilor, asigura cresterea sigurantei zborului si
permite eliminarea interferentelor dintre rotoare.
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Fig. 2 Amplasarea sistemului de comanda

Fig. 3 Sistem de tractiune vectoriala



	Bibliographic Data / Abstract
	Description
	Claims
	Drawings



