ROMAN]A

(19) OFICIUL DE STAT
PENTRU INVENTII S| MARCI
Bucuresti

an RO 128475 B1

(51) Int.Cl.
A61B 5/103 (2008.01)

(12) BREVET DE INVENTIE

(21)  Nr.cerere: Q 2012 00449

(22) Data de depozit: 19/06/2012

(45)  Data publicarii mentiunii acordarii brevetului: 28/05/2021 BOPI nr. 5/2021

(41) Data publicarii cererii:
28/06/2013 BOPI nr. 6/2013

(73) Titular:
* MICU CONSTANTIN ANTON,
STR. SPERANTEI NR. 38, SECTOR 2,
BUCURESTI, B, RO;
* CRISTEA STEFAN,
STR. PICTOR ISCOVESCU NR. 15,
SECTOR 1, BUCURESTI, B, RO;
* GUICA RALUCA IOANA, BD. LACUL TEI
NR. 126-128, BL. 17-18, SC. G, ET. 6,
AP. 266, SECTOR 2, BUCURESTI, B, RO;
+ BUCSAN CONSTANTIN,
STR.MASINA DE PAINE NR.10, BL.R30,
AP.63, SECTOR 2, BUCURESTI, B, RO;
+ BOGATU LUCIAN, SOS. GIURGIULUI
NR. 67-77, BL. E, SC. 2, AP. 69,
BUCURESTI, B, RO

(72) Inventatori:
+ MICU CONSTANTIN ANTON,
STR. SPERANTEI NR. 38, SECTOR 2,
BUCURESTI, B, RO;
* CRISTEA STEFAN,
STR. PICTOR ISCOVESCU NR. 15,
SECTOR 1, BUCURESTI, B, RO;
* GUICA RALUCA IOANA, BD. LACUL TEI
NR. 126-128, BL. 17-18, SC. G, ET. 6,
AP. 266, SECTOR 2, BUCURESTI, B, RO;
+ BUCSAN CONSTANTIN,
STR.MASINA DE PAINE NR.10, BL.R30,

SC.2, ET.4, AP.63 SECTOR 2, BUCURESTI,

B, RO;

* BOGATU LUCIAN, SOS.GIURGIULUI
NR.67-77, BL.E, SC.2, ET.8, AP.69,
SECTOR 4, BUCURESTI, B, RO

(56) Documente din stadiul tehnicii:
RO 125950 A2; EP 2399511 A1;
US 5935086 A

9 SISTEM DE MASURARE A LUNGIMILOR iN ORTOPEDIE

Examinator. ing. NICOLAE MARIAN

Orice persoané are dreptul sa formuleze in scris si
motivat, la OSIM, o cerere de revocare a brevetului de
inventie, in termen de 6 luni de la publicarea mentiunii
hotarérii de acordare a acesteia

RO 128475 B1



11

13

15

17

19

21

23

25

27

29

31

33

35

37

39

41

43

45

47

RO 128475 B1

Inventia se refera la un sistem de masurare a unei lungimi, care, la momentul
masurarii, se solidarizeaza cu masa de operatie sau cu patul pacientului, permitand masu-
rarea unei lungimi, cu aplicabilitate in ortopedie.

Sunt cunoscute mijloacele rudimentare utilizate pentru masurarea lungimilor in orto-
pedie, cum ar firigla, ruleta sau dispozitive artizanale de tip subler, ceea ce conduce la erori
de masurare de ordinul centimetrilor.

Se cunoaste din documentul RO 125950 A1 un sistem de masurare a lungimilor in
ortopedie care cuprinde un suport 1 solidar cu o masa 2 pe care este amplasat un computer
9 si un monitor 10 pentru culegerea si prelucrarea datelor obtinute Tn urma masuratorilor,
suportul permitand rotirea sistemului de masurare in plan orizontal. Aceasta miscare de
rotatie este masurata cu un traductor incremental de rotatie T, capatul liber al suportului 1
este articulat de o tija 3, care se poate roti in plan vertical fata de acesta, miscarea fiind
masurata cu traductorul incremental de rotatie T2. Un capat al tijei 3 este articulat cu o tija
4 care se poate roti in plan vertical fata de acesta, miscarea fiind masurata cu traductorul
incremental de rotatie T3, la celalalt capat fiind prevazuta o contragreutate 7, care aduce
sistemul in pozitie de repaus cand este eliberat de catre operator, miscarea de revenire
facandu-se lin, fara socuri, datorita unui amortizor 8 si sistemelor cu frictiune din fiecare
articulatie. Tija 5, coaxiala cu tija 4, se poate roti in jurul axei sale, migscare masurata cu
traductorul incremental de rotatie T4. La capatul liber al acestei tije este prevazut un palpator
6 cu cap sferic, articulat fata de tija 5 si care se poate roti fata de aceasta, miscare masurata
cu traductorul incremental de rotatie T5. Intreg sistemul este sustinut de un suport 11, care
se poate deplasa cu ajutorul unor rofi 12 si care poate fi solidarizat de pat sau de masa de
operatie cu ajutorul unui sistem de fixare 13 adecvat.

Se mai cunoaste din documentul EP 2399511 A1 un dispozitiv pentru masurarea
modificarii volumului de sange alcatuit dintr-un traductor incremental 7 care cuprinde o multi-
tudine de benzi magnetice aranjate de-a lungul unei directii de deplasare a unui carucior 3.

Problematehnica pe care o rezolva inventia este cresterea preciziei de masurare prin
deplasarea preponderent pe orizontala prin atingerea punctelor de masurare aflate pe o
parte si cealalta a corpului pacientului

Sistemul de masurare a uneilungimi, conform inventiei, este format dintr-un stativ de
care este solidarizata o baza fixa, fata de care este lagaruita o coloana verticala ce se poate
roti in jurul axei sale cu un unghi masurat cu un traductor incremental de rotatie, un brat care
se poate roti in plan vertical cu un unghi fata de coloana verticala masurat de un traductor
incremental de rotatie, bratul putand fi adus Tn pozitia de repaus de catre un amortizor, o tija
care culiseaza prin brat si se poate roti in jurul axei sale, deplasarea fiind masurata de un
traductor incremental de translatie format dintr-o banda magnetica incrementala solidara cu
bratul si un cititor magnetic solidar cu tija, care poate fi adusa in pozitia de repaus de catre
un amortizor, un palpator sterilizabil in forma de arc de cerc, terminat cu o sfera, prins de tija
printr-un dispozitiv de tip baioneta, astfel incat centrul sferei sa se afle pe axa tijei, pe stativ
aflandu-se un bloc electronic de interfatare, o unitate de calcul si un display, stativul
putandu-se deplasa cu ajutorul unor roti si putand fi solidarizat de pat sau de masa de
operatie cu ajutorul unui sistem de fixare. Atunci cand operatorul deplaseaza palpatorul si
atinge cu sfera un punct de interes de pe corpul pacientului, traductoarele de rotatie masoara
deplasarile unghiulare, iar traductorul de translatie deplasarile liniare ale elementelor siste-
mului, rezultatele masurarilor fiind transmise, prin intermediul blocului electronic de inter-
fatare, catre unitatea de calcul care, cu ajutorul unui program de aplicatie, determina coordo-
natele spatiale ale sferei in raport cu un sistem de referinta fatd de care pacientul are o
pozitie fixa, iar cand sfera este deplasata si adusa in contact cu al doilea punct de masurare,
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se determina, in acelasi mod, coordonatele spatiale ale acestuia si apoi este calculata
distanta dintre cele doua puncte de masurare, deci lungimea segmentului ce se doreste a
fi masurata, marime care este afisata pe display.

Prin aplicarea inventiei se obiin urmatoarele avantaje:

- se pot masura cu precizie mai mare lungimile in ortopedie, atéat la patul pacientului
céat si pe masa de operatie, rezultatele fiind memorate de sistemul de calcul;

- se pot determina cu precizie pozitiile gaurilor din implanturile osoase, usurand
operatia de fixare a acestora, fara a mai fi necesara utilizarea aparatelor roentgen portabile.

Se prezinta in continuare un exemplu de realizare a inventiei, in legatura cu fig. 1 si
2, care reprezinta:

- fig. 1, schema de principiu a sistemului de masurare;

- fig. 2, schema bloc electrica a sistemului de masurare.

Sistemul de masurare a lungimilor in ortopedie este format din:

- stativul 1, de care este solidarizata baza fixa 2, fata de care este lagaruita coloana
verticala 3, ce se poate roti in jurul axei sale cu unghiul a,, unghi masurat cu traductorul
incremental de rotatie T,;

- bratul 4, care se poate roti in plan vertical cu unghiul a, fatd de coloana verticala
3, unghi masurat de traductorul incremental de rotatie T,, bratul 4 putand fi adus in pozitia
de repaus de catre un amortizor A,;

- tija 5, care culiseaza prin bratul 4 si se poate roti in jurul axei sale, deplasarea Al
fiind masurata de traductorul incremental de translatie T, format dintr-o banda magnetica
incrementala a, solidara cu braful 4 si un cititor magnetic b, solidar cu tija 5, care poate fi
adusa in pozitia de repaus de catre un amortizor A,;

- palpatorul 6, sterilizabil, in forma de arc de cerc, terminat cu o sfera 7, prins de tija
5 printr-un dispozitiv de tip baioneta B,, astfel incat centrul sferei 7 se afla pe axa tijei 5;

- blocul electronic de interfatare 8, unitatea de calcul 9 si display-ul 10, amplasate pe
stativul 1, care se poate deplasa cu ajutorul rofilor 11 si poate fi solidarizat de pat sau de
masa de operatie cu ajutorul sistemului de fixare 12.

Cand operatorul deplaseaza palpatorul 6 si atinge cu sfera 7 un punct de interes de
pe corpul pacientului, traductoarele T, si T, masoara deplaséarile unghiulare, iar traductorul
T, deplasarile liniare ale elementelor sistemului, rezultatele masurarilor fiind transmise, prin
intermediul blocului electronic de interfatare 8, catre unitatea de calcul 9 care, cu ajutorul
unui program de aplicatie 13, determina coordonatele spatiale ale sferei 7 in raport cu un
sistem de referinta fata de care pacientul are o pozitie fixa.

Cand sfera 7 este deplasata si adusa n contact cu al doilea punct de masurare, se
determina, in acelasi mod, coordonatele spatiale ale acestuia si apoi este calculata distanta
dintre cele doua puncte de masurare, deci lungimea segmentului ce se doreste a fi
masurata, marime care este afisata pe display-ul 10. Eroarea de masurare a sistemului este
de 0,5 mm.
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Revendicari

1. Sistem de masurare a lungimilor in ortopedie alcatuit dintr-un stativ (1) solidar cu
o baza fixa (2), fata de care este lagaruita o coloana verticala (3), care se poate roti in jurul
axei sale cu un unghi (a,) masurat cu un traductor incremental de rotatjie (T,), in legatura cu
un brat (4), care se poate roti in plan vertical cu un unghi (a,), masurat cu un traductor
incremental de rotatie (T,) fatd de coloana verticala (3) prin care culiseaza o tija (5)
caracterizat prin aceea ca tija (5) are o deplasare liniara (Al) masurata cu un traductor
incremental de translatie (T,) format dintr-o banda magnetica incrementala (a) solidara cu
bratul (4) si un cititor magnetic (b) solidar cu tija (5).

2. Sistem de masurare a lungimilor in ortopedie conform revendicarii 1, caracterizat
prin aceea ca tija (5), care culiseaza prin braful (4), poate fi adusa in pozitia de repaus de
catre un amortizor (A,), si este prevazuta cu un palpator (6) sterilizabil, in forma de arc de
cerc, terminat cu o sfera (7) prins de tija (5) cu un dispozitiv baioneta (B,).
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