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64 CINETOMETRUL (ROSTOGOLUL)

(57) Rezumat:

Inventia se referd la un sistem mecanic, cinetometru,
care masoard energia cineticd a corpurilor de masa in
rostogolire gravitationald, si la modul de functionare a
acestuia. Cinetometrul conform inventiei se compune
dintr-un semidisc (1) rigid, un suport (2), o coroand cu
un bandaj (3) de aderenta si rulare, un brat maneton (4)
semirotitor pe un ax (5) fix din centrul semidiscului (1),
un subansamblu (a) compus dintr-o volantd (6) cu o
contragreutate (7) care este, de fapt, corpul de masa
clruia i se masoara forta cineticd, si un pinion (8) de
rulare-rostogolire, toate sudate pe un ax (9) care se
invarteste intr-un rulment (10) cu carcasd prins pe
capadtul bratului (4) si prevdzut cu un dispozitiv (11) de
cuplare-decuplare, un alt subansamblu (b), montat in
partea inferioard a semidiscului (1), este compus
dintr-un cilindru (12) Tnchis, un resort (13) si o tija (14)
centrald prevazutd cu un dispozitiv de prindere
automatd a axului (9) si eliberare simultand a bratului
(4), un tampon (15) romboidal elastic, cu resort si brat
(16) articulat de apdsare, montat pe un suport (2), tija
(14) centrald are un ac (17) cu dubld indicare pe un
cadran (18) de citire a energiei cinetice, un schimbator
(c) de reactie si directie cu o parghie (19) si o pedald
(20) articulatd la un braf (16) de apdsare a tamponului
(15) fixat intr-un punct (21) de reazem, si 0 gind (22)
rectilinie. Functionarea cinetometrului conform inventiei
constd Tn aducerea in pozitie de energie potentiald a
bratului (4) maneton cu subansamblul (a) pe axul (5) fix,
prin rotire manuald, trecerea de la energia potentiald la
energie cinetica, prin rostogolirea gravitationald liberd
a subansamblului (a) pe bandajul (3) semidiscului (1),

dispozitivul unei tije (14) a dispozitivului (b) cuplatd
simultan de ax (9), datoritd fortei de recul, va intinde
resortul (13) din cilindru (12), migcand acul (17) pe un
cadran (18), unde poate fi cititd in Kg fortd atat valoarea
energiei cinetice la ciocnire, cat gi cea de recul.
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Cinetometrul ( Rostogolul )

Se di in continuare un alt exemplu de realizare al unui aparat de mdasurat energia
cinetica a corpurilor de masa prin rostogolire gravitationald pe cale de rulare semi-circulara,
folosit in ingineria de fabricare si utilizare a Balantelor energetice, in crearea altor sisteme
asemandtoare si ca material didactic.

Descrierea

Conform inventiei Cinetometrul (Rostogolul) se compune din urmétoarele piese:

- Un semi-disc I, rigid pe suportul 2 (Fig. 5) prevazut pe coroanad cu un bandaj de
aderenta si rulare 3.

- Un brat-maneton 4, semi-rotitor pe axul fix 5 din centrul semi-discului, prevazut la
partea cxterioard cu sub-ansamblul a, compus din urmatoarele piese: o volantd 6 cu contra-
greutate 7 si un pinion de rulare-rostogolire 8; toate sudate pe axul 9 care se invarteste intr-un
rulment cu carcasd 10, prins pe capatul bratului, prevazut cu un dispozitiv 1/ (zvoanci) de
cuplare-decuplare.

- In partea inferioara a semi-discului are un dispozitiv complex &, compus din: un
cilindru inchis 12, un resort 13 si o tijd centrald /4, prevazutd in cap cu o zvoanca de prindere
automata a axului 9 si desfacere simultan a bratului 4. In partea opusi a cilindrului pe suportul
2 este montat un tampon romboidal elastic 75 cu resort si brat articulat de apasare 6. Tija
centrald /4 are prevazut un ac cu indicare dubla 77 pe un cadran de citire 18, la fel dubla si
anume: a energiei cinetice amplificata la ciocnire (impingere) si a energiei cinetice
amplificatd, In recul, cu deplasare rectilinie.

- Sub complexul b este montat un schimbétor de reactie i de directie ¢ (macaz) prevazut
cu o parghie 19 si pedald 20 la care este articulat bratul de apisare 16 al tamponului
romboidal, avand ca punct de reazim (sprijin) 2/, iar la acelasi nivel in partea opusi o sina de
rulare rectilinie 22 a sub-ansamblului a, fara brat si semi-disc.

Dimensiuni si valori ale pieselor principale.

- Semi-discul rigid, raza 350 m/m.

- Volanta cu contra-greutate, raza 100 m/m.

- Pinionul de rulare-rostogolire, raza de 45 m/m.

- Greutatea totala a bratului-maneton cu sub-ansamblului a, 5 kg.

- Resortul de intindere corespunzator energiei cinetice amplificate.
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Functionarea si modul de folosire.

Faza I-a. Se aduce in pozitie de energie potentiald bratul-maneton 4 cu sub-ansamblul
a, prin rotire manuald sau mecanica pe axul fix 5, la partea superioard a semi-discului cu
bandaj.

Faza Il-a. Se face trecerea de la energia potentiala la energia cinetica, prin rostogolirea
gravitationala liberd a sub-ansamblului a, pe bandajul 3 al semi-discului.

Faza Il-a. Sub-ansamblul a, ajuns prin rostogolire gravitationala, in partea de jos a
semi-discului, axul sdu 9 se cupleaza in dinamica cu zvoanca tijei /4, decupland simultan si
bratul maneton 4 cu zvoanca. Sub-ansamblul « fiind astfel cuplat simultan cu dispozitivul b si
decuplat de bratul maneton si semi-disc. Tot simultan este pus in migcare si dispozitivul ¢ prin
tija 14 care impinge la randu-i, in partea opusi asupra tamponului romboidal 15, fixat pe
suportul 2, pe care-l deformeaza, obligand bratul acestuia /6 sa actioneze pe pedala 20 a
parghiei 19 cu care este articulat. Bratul opus al parghiei apdsand de jos in sus asupra volantei
6, trece, ca un macaz, forta de reactie de pe semi-discul rigid si forta energiei cinetice
acumulate gravitational, pe punctul de sprijin 2/ rostogolind-o mai departe pe sina de rulare
22 la un unghi de 90 de grade; schimband astfel in recul, directia de rostogolire semi-circulara
in rostogolire lineard al sub-ansamblului a, dar si forta de reactiune ce i se opunea. Tija
centrald /4 a dispozitivului b, cuplatd deci simultan de axul 9, in noua pozitie de rostogolire
lineara, prin recul, va intinde resortul 13 inchis in cilindru /2, miscand acul 17 pe cadranul 18,
unde poate fi cititd in Kg/forta, atat puterea energiei cinetice rezultata la ciocnire cu tamponul
romboidal elastic 15 cat si in recul, energia cinetica amplificata gravitational prin rostogolire
lineara.

Avantajele aplicarii si folosirii Cinetometrului. (Rostogolul)

- Masoara cresterea si amplificarea energiei cinetice a corpurilor de mase cu diferite
valori.

- Masoara cresterea i amplificarea energiei cinetice a corpurilor feroase si neferoase cu
diferite mase in combinatie cu cdmpurile magnetice si electromagnetice.

- Poate f1 folosit ca material didactic in scoli si universitati de profil.

- Principiul de functionare al aparatului poate fi aplicat in crearea de propulsoare

cinetice.
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Cinetometrul (Rostogolul)

Este un aparat de masurat energia cinetici a corpurilor de masd in rostogolire
gravitationald pe o cale de rulare semi-circulara, folosit in ingineria de fabricare si utilizare a
Balantei energetice, crearea altor sisteme asemandtoare si ca material didactic, caracterizat
prin aceea ci: pe un semi-disc I cu bandaj 3, rigid pe suportul sdu 2 (Fig. 5) un brat-maneton
4 semi-rotitor gravitational, invarteste prin rostogolire pe axul fix central 5, sub-ansamblul
a.compus din: o volanta 6 cu contra-greutate 7 si un pinion cu bandaj 8 de rulare rostogolire;
toate sudate pe un ax 9 cu rulment 10, prins pe capul bratului-maneton cu o zvoanca /1.

In partea de jos, axul 9 al sub-ansambluluj @ se cupleazi in dinamici cu dispozitivul b
prin tija 14, prevazutd la fel cu zvoanca, care decupleazd automat bratul maneton 4 cu
zvoanca 11.

Simultan este pus in miscare dispozitivul ¢ tot prin tija 14 care impinge in partea opusa
asupra tamponului romboidal elastic 15, fixat pe suportul 2, pe care-l deformeaza si impinge
bratul articulat 16 asupra pedalei 20 din capul parghiei 19. Bratul scurt al parghie apasa la
randul sdu de jos in sus volanta sub-ansamblului a, trecand ca un macaz, fortele de reactie si
cinetice de pe semi-disc si bratul-maneton pe punctul de sprijin 21 al parghiei, schimband
astfel prin recul directia de rostogolire semi-circulara in directia de rostogolire liniara la un
unghi de 90°, precum si forta de reactie pe sina rigida de rulare-rostogolire 22. Tija centrala
14, cuplata automat cu axul 9, intinde simultan resortul 13 din cilindrul 12, si misca acul 17
pe cadranul 18, care indica puterea energiei cinetice in Kg/forta, atét la ciocnire cu tamponut
romboidal elastic 15 cit si energia cineticd amplificata gravitational prin rostogolire pe semi-

disc.

|5



A-2011-002972- - 1V
0 4 -04 2011 |

r

l LW

" \
A6 OUS 12

(i

Z
ﬁmmmm

T

11l

Fig.5



	Bibliographic Data / Abstract
	Description
	Claims
	Drawings



