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9 AGENT PORTABIL PENTRU ASISTAREA
CONDUCATORULUI DE VEHICUL

(57) Rezumat:

Inventia se referd la un sistem electronic de achizitie
semnale, procesare, afigare si comunicatie de date,
pentru asistarea conducatorului de vehicul. Sistemul
conform inventiei este alcatuit dintr-un bloc (1) care
contine o unitate (2) de procesare date cu microcon-
troler, la care este conectatd o unitate (3) de conversie
analog-digitald cu multiple intréri, la care sunt conectate
un bloc (4) ce cuprinde trei senzori (5, 6, 7). al depla-
sdrii pedalei de acceleratie, al deplasdrii pedalei de
franare gi al deplasarii pedalei de ambreiaj, un senzor
(8) al deplasérii manetei schimbdtorului de viteze, un
senzor (9) optic de turatie al unei rofi fixe, o interfata
(10) electronica de retea CAN, un display (11) grafic, o
iesire (12) audio, o interfatd (13) pentru modem-radio
pentru internet, o tastaturd (14), un bloc (15) de
comutatoare, un panou (16) de indicatori optici Si un
receptor (17) GSM.
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DESCRIEREA INVENTIEI

s

Se da in continuare un exemplu de realizare a inventiei, in legaturd cu desenul 1 care
reprezintd schema bloc a unui sistem de achizitie semnale, control si afisare denumit agent
portabil pentru asistarea conducitorului de vehicul, desenul 2 care reprezinti unitatea
continidnd senzorii potentiometrici de deplasare ai pedalelor de ambreiaj, frAna si acceleratie si
metoda de conectare la pedale, desenul 3 care reprezintd senzorul potentiometric de deplasare al
manetei de schimbare a vitezei si metoda de conectare a senzorului la manetd, care reprezinta
senzorul optic de turatie ce se monteaza la roata fixa din partea din spate a vehiculului si desenul
5 care reprezinta arhitectura bloc a monitorului software a dispozitivului realizat.

Conform inventiei, agentul portabil pentru asistarea conducatorului de vehicul este
realizat in legdturd cu desenul 1, din sistemul de achizitie de semnale si procesare redat prin
blocul 1 alcatuit dintr-o unitate de procesare date cu microcontroler 2 la care este conectatd o
unitate de conversie analog-digitald cu multiple intrdri 3 la care sunt conectate un bloc 4
continind senzorul deplasdrii pedalei de acceleratie 5, senzorul deplasérii pedalei de franare 6 si
senzorul deplasarii pedalei de ambreiaj 7, un senzor al deplasdrii manetei schimbatorului de
viteza 8, un senzor optic de turatie al unei roti fixe 9, o interfata electronica de retea de tip CAN
10, un display grafic 11, o iesire audio 12, o interfatd pentru modem-radio/wireless pentru
internet 13, o tastaturd 14, un bloc de comutatoare 15, un panou cu indicatori optici 16 si un
receptor GSM 17.

Conform inventiei, blocul contindnd senzorii de deplasare a pedalelor de acceleratie, de
franare si de ambreiaj este realizat In legaturd cu desenul 2, prin plasarea in cutia rigidd 1 a
potentiometrilor liniari 2, 3 si 4 ale céaror tije conectate la cursoarele S, 6 si 7 sunt legate prin
intermediul unor resorturi elastice 8, 9 si 10 de o laturd a cutiei 11, iar prin fire flexibile
neextensibile 12, 13 si 14 care traverseazi prin presetupele 15, 16 si 17 latura opusa a cutiei sunt
legate prin intermediul unor bride 18, 19 si 20 de bratele pedalelor 21, 22 si 23 care se pot
deplasa in plan vertical in jurul punctelor de prindere. Prin miscarea generatd prin apésarea i
eliberarea pedalelor, se transforma deplasarea acestora in plan vertical in deplasarea cursoarelor
potentiometrelor in directiile inainte-inapoi, ca urmare a reactiunii realizate prin resorturi. Cand
pedala este liberd, neapasatd, in punctul cel mai de sus, cursorul se afld pozitionat la capatul

potentiometrului aflat pe partea opusd presetupelor. Cand pedala este apdsatd la maximum,
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cursorul este tras spre capdtul potentiometrului aflat in partea laturii cu presetupe, resortul fiind
de asemenea intins la maximum. Se regleaza amplitudinea deplasarii cursorului potentiometrului
prin pozitionarea punctului de conectare al firului prin intermediul bridei pe bratul pedalei pentru
a obtine o cursd potrivitd pentru corelarea cu lumgimea potentiometrului liniar.

Conform inventiei, senzorul deplasirii manetei schimbatorului de viteze este realizat in
legaturd cu desenul 3, dintr-un senzor potentiometric de deplasare liniard 1 al cérui cursor este
pozitionat prin tija 2 si arcul elastic 3 la un capét al potentiometrului, urmind si se deplaseze
spre capatul opus al potentiometrului ca urmare a efortului exercitat prin intermediul firului
neextensibil 4 care are un capdt conectat la varful tijei 5, iar celdlalt capit conectat prin
intermediul bridei 6 de bratul manetei schimbéatorului de viteze 7, prin contactele
potentiometrului 8, 9 si 10 urmand a se culege un semnal electric cu valori distincte pentru
fiecare pozitie din cele disponibile ale schimbatorului de viteze, determinarea treptei de viteza
urmand a se face printr-o procedurd initiald de calibrare supervizatd prin program de catre
utilizator.

Conform inventiei, senzorul optic al turatiei unei roti este realizat in legaturd cu desenul
4, dintr-un senzor optoelectronic 1 avand in constructie un dispozitiv electronic semiconductor
generator/receptor 1 al unei unde luminoase laser 2, montat pe un suport cu posibilitate de
prindere prin stringere 3 de marginea caroseriei 4 in apropierea unei roti fixe din spate a
vehiculului 5, avind montatd pe o spitd a jentii 6 o pldcutd reflectorizantd a razei laser 7,
semnalul electric sub forma de impulsuri fiind trimis prin cablul 8 la sistemul de achizitie de
date, iar la fiecare rotatie a rotii, senzorul optoelectronic genereazi cite un impuls electric.

Conform inventiei, in legiturd cu desenul 1, pentru pentru monitorizarea atentiei si
somnolentei si alarmarea la atingerea unor praguri critice inferioare ale acestora se prevede un
buton/comutator din blocul de comutatoare 15 care trebuie apisat la un interval de timp
programat, dacd functia este cerutd de conducatorul vehiculului. Daca se intarzie sau se uitd o
singura datd sa se apese butonul, se declanseaza alarma scurtd, vizual printr-un indicator optic
aflat pe panoul 16 si acustic prin blocul de iesire audio 12. Alarma majoré, prin semnaliziri mai
intense si intermitente, urmeaza unei alarme scurte dacd sunt doud intdrzieri succesive in
apdsarea butonului de anulare.

Conform inventiei, sistemul software al agentului portabil pentru asistarea conducétorului

de vehicul este realizat, in legiturd cu desenul 5, sub forma unui set de programe care ruleazi pe
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microcontroler: programul monitor 1 executd in regim multitasking alte trei programe 2, 3 si 4
care sunt initializate la start prin constante fixe sau variabile introduse de la tastaturd prin
blocurile procedurale 5, 6 si 7, programul 2 face achizitia repetitivd de semnale de la senzorii de
deplasare de la pedalele de ambreiaj, frani si acceleratie, maneta de schimbare viteza si viteza
prin blocul 8, stocheazi esantioanele semnalelor achizitionate intr-o memorie FIFO prin blocul 9,
programul 3 citeste si interpreteaza starea ON/OFF a comutatoarelor in blocul 10, filtreaza si
valideaza datele achizitionate in blocul 12, analizeaza rezultatele prelucririi si stabileste starea in
care se afla conducatorul vehiculului si vehiculul in blocul 13, genereazi si afiseaza indicatorii si
mesajele sonore si vizuale in blocul 14, programul 4 stabileste prin GSM pozitia vehiculului prin
blocul procedural 15, citeste si interpreteazd mesajele sosite prin comunicatia radio din reteaua
internet de la dispecerul de trafic, retrasmiténd la blocul 14 mesaje pentru afisare prin blocul 17,
comunicd prin reteaua internet dispecerului de trafic informatiile actualizate referitoare la starea

vehiculului prin blocul 18.
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REVENDICARI

Agent portabil pentru asistarea conducatorului de vehicul caracterizat prin aceea ci este
realizat, in legaturd cu desenul 1, din sistemul de achizitie de date si procesare redat prin blocul 1
alcatuit din: o unitate de procesare date cu microcontroler 2 la care este conectatd o unitate de
conversie analog-digitala cu multiple intréri 3 la care sunt conectate un bloc 4 continand senzorul
deplasarii pedalei de acceleratie 5, senzorul deplasarii pedalei de franare 6 si senzorul deplasarii
pedalei de ambreiaj 7, un senzor al deplasarii manetei schimbatorului de viteza 8, un senzor optic
de turatie al unei roti fixe 9, o interfata electronici de retea CAN 10, un display grafic 11, o iesire
audio 12, o interfatd pentru modem-radio pentru internet 13, o tastaturd 14, un bloc de
comutatoare 1S5, un panou cu indicatori optici 16 si un receptor GSM 17.

Agent portabil pentru asistarea conducatorului de vehicul in legiturd cu revendicarea 1,
caracterizat prin aceea ci dispune de calitatea portabilitate, ceea ce inseamni ca poate fi
montat i demontat de pe un vehicul si reinstalat pe alt vehicul fara a perturba sau a interveni in
structura vehiculului.

Agent portabil pentru asistarea conducatorului de vehicul in legétura cu revendicarea 1,
caracterizat prin aceea ca dispune de calitatea de a fi neinvaziv, ceea ce Inseamna ci nu se
intervine in vreun fel in modificarea structurii interne a dispozitivelor de comanda ale
vehiculelor, toate componentele sistemului instalandu-se la exteriorul dispozitivelor de comanda
ale vehiculului, fara a perturba functionarea acestora sau a pune in pericol functionarea
vehiculului si farad s se plaseze senzori pe corpul conducatorului auto

Agent portabil pentru asistarea conducatorului de vehicul in legatura cu revendicérile 1, 2
si 3 caracterizat prin aceea ci este portabil si neinvaziv, ceea ce inseamnd cd poate fi montat
si demontat de pe un vehicul si reinstalat pe alt vehicul fara a perturba sau a interveni in structura
vehiculului, nu se intervine in vreun fel in modificarea structurii interne a dispozitivelor de
comanda ale vehiculelor, toate componentele sistemului instaldndu-se la exteriorul dispozitivelor
de comanda ale vehiculului, fara a perturba functionarea acestora sau pundnd in pericol

functionarea vehiculului.
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Agent portabil pentru asistarea conducdtorului de vehicul in legatura cu revendicarea 1
caracterizat prin aceea ci blocul contindnd senzorii de deplasare a pedalelor de acceleratie, de
franare si de ambreiaj, este realizat in legaturd cu desenul 2, prin plasarea in cutia rigidd 1 a
potentiometrilor liniari 2, 3 si 4 ale céror tije conectate la cursoare 5, 6 si 7 sunt legate prin
intermediul unor resorturi elastice 8, 9 si 10 de o laturd a cutiei 11, iar prin fire flexibile
neextensibile 12, 13 si 14 care traverseaza prin presetupele 15, 16 si 17 latura opusa a cutiei sunt
legate prin intermediul unor bride 18, 19 si 20 de bratele pedalelor 21, 22 si 23 care se pot
deplasa in plan vertical in jurul punctelor de prindere, iar prin miscarea generatd de apdsarea sau
eliberarea pedalelor se transforma deplasarea acestora in plan verical in deplasarea cursoarelor
potentiometrelor in directia Tnainte si inapoi ca urmare a reactiunii realizate prin resorturi.

Agent portabil pentru asistarea conducétorului de vehicul in legiturad cu revendicarea 1
caracterizat prin aceea ci senzorul deplaséirii manetei schimbatorului de viteze, descris in
legdtura cu desenul 3, este realizat dintr-un senzor potentiometric de deplasare liniard 1 al carui
cursor este pozitionat prin tija 2 si arcul elastic 3 la un capét al potentiometrului, urmand si se
deplaseze spre capitul opus al potentiometrului ca urmare a efortului exercitat prin intermediul
firului neextensibil 4 care are un capat conectat la varful tijei S, iar celilalt capit conectat prin
intermediul bridei 6 de bratul manetei schimbatorului de viteze 7, prin contactele
potentiometrului 8, 9 si 10 urmand a se culege un semnal electric cu valori distincte pentru
fiecare pozitie din cele disponibile ale manetei schimbéatorului de viteze, determinarea treptei de
viteza urmand a se face printr-o proceduri initiala de calibrare supervizata prin program de catre
utilizator.

Agent portabil pentru asistarea conducétorului de vehicul in legaturd cu revendicarea 1
caracterizat prin aceea ci senzorul optic al turatiei unei roti este realizat in legatura cu desenul
4, dintr-un senzor optoelectronic 1 avand in constructie un dispozitiv electronic semiconductor
generator/receptor 1 al unei unde luminoase laser 2, montat pe un suport cu posibilitate de
prindere prin strdngere 3 de marginea caroseriei 4 in apropierea unei roti fixe din spate a
vehiculului 5, avdnd montatd pe o spitd a jentii 6 o pldcutd reflectorizantd a razei laser 7,
semnalul electric sub forma de impulsuri fiind trimis prin cablul 8 la sistemul de achizitie de
date, iar la fiecare rotatie a rotii, senzorul optoelectronic genereaza céite un impuls electric.

Agent portabil pentru asistarea conducétorului de vehicul in legéturd cu revendicarea 1

caracterizat prin aceea ci, in legdturd cu desenul 1, pentru monitorizarea atentiei si

¢



0-2011-01197--
22 -1~ 2011

somnolentei si alarmarea prin semnale vizuale si acustice la atingerea unor praguri critice
inferioare ale acestora se prevede un buton/comutator din blocul de comutatoare 14 care trebuie
apdsat la un interval de timp programat. Daci se Intirzie sau se uitd o singurd dati sa se apese
butonul, se declanseazd alarma scurtd, vizual printr-un indicator optic aflat pe panoul 15 si
acustic prin blocul de iesire audio 11. Alarma majord, prin semnalizari mai intense si
intermitente se produce daca sunt doud intérzieri succesive in apasarea butonului.

Agent portabil pentru asistarea conducatorului de vehicul in legdtura cu revendicarea |
caracterizat prin aceea ci, in legiturd cu desenul 5, are In componentd un set de programe care
se ruleazd pe microcontroler: programul monitor 1 executd in regim multitasking alte trei
programe 2, 3 si 4 care sunt initializate la start prin constante fixe sau variabile introduse de la
tastaturd prin blocurile procedurale 5, 6 si 7, programul 2 face achizitia repetitivd de semnale de
la senzorii de deplasare de la pedalele de ambreiaj, frand si acceleratie, maneta de schimbare
viteza si viteza prin blocul 8, stocheazd esantioanele semnalelor achizitionate intr-o memorie
FIFO prin blocul 9, programul 3 citeste si interpreteaza starea ON/OFF a comutatoarelor in
blocul 10, filtreaza si valideaza datele achizitionate in blocul 12, analizeaza rezultatele prelucrarii
si stabileste starea in care se afla conducétorul vehiculului si vehiculul in blocul 13, genereaza si
afiseazd indicatorii si mesajele sonore si vizuale in blocul 14, programul 4 stabileste prin GSM
pozitia vehiculului prin blocul procedural 15, citeste si interpreteazd mesajele sosite prin
comunicatia radio din reteaua internet de la dispecerul de trafic, retrasmitind la blocul 14 mesaje
pentru afisare prin blocul 17, comunica prin reteaua internet dispecerului de trafic informatiile

actualizate referitoare la starea vehiculului prin blocul 18.



0-2011-01197--

22 -11- 2011
13
17 Modem
Receptor Radio/Internet
GSM
12
16 Iesire audio
Indicatori
Optici 11
Display
14 Grafic
~
s 10
- - Interfata CAN
Switch-uri Automobil
v 2 )
‘ HC/Procesor
4_
8 3 B
Senzor deplasare Unitatea de cqnversie Jl Senzor deplasare
maneta treapta viteza Analog/Digitala i pedala acceleratie
I
|
J Senzor deplasare
I pedala frana
9 |
Senzor optic | Senzor deplasare
turatie roata | pedala ambreiaj
L

Desenul 1



A-2011-01197-- \%

22 -1~ 201

Desenul 2

pd

11




0-2011-01197-- \L
22 -1 a0

Desenul 3




1L

22 -1t 201

N\-2011-01197--

N Y T
NINZIPNNIN2N
NONONSNONINSN
PNINNINNS

NN
I\'\”

{ |nuUasag



201

21

[ — B
| |
——————— - _ R4OLVOIONI | |
A C T,
_ “ | | m:..m_:_ S
L
_ LINYILINI | ! i 3YVIS _ s Inussea
_ o1avy “ _ VZITVNY _
_ 81 | €1 _
|
_ ENIUS R ENE| F | TUVIONIIUd “ IIIII
“ LT _ _ [4" _ _| ||_
| 1INYIINI “ | _ |
o1avy JYVALIIS OdI4 |
| o _ “ . | | ] TUYHOWINW |
| | | | |
| WSO | | MS 31531 | || 3iziHov _
" ST _ _ “ 01 “ “ 8 , _
| _
| LINI | _ LINI _ _ LINI _
I N Fl.wlj-lllm_ BN I

JOLINOW

T



	Bibliographic Data / Abstract
	Description
	Claims
	Drawings



