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Inventia se refera la un dispozitiv de directie cu mecanisme articulate, destinat bracarii
rotilor spate ale autovehiculelor cu pneuri, cu patru roti directoare.

Este cunoscut un dispozitiv de directie cu cama plana, destinat bracarii rotilor spate ale
autovehiculelor cu pneuri, cu patru roti directoare, expus in cererea de brevet RO 127183 A0,
care antreneaza un culisor translatant, niste bielete si niste fuzete ale rofilor spate, si care
transmite migcarea de rotatie a arborelui de actionare a casetei de directie spate, prin inter-
mediul un angrenaj prevazut cu o roata dintatd antrenoare si o roata dintata antrenata, care
antreneaza cama rotativa, prevazuta cu un profil sinusoidal, prin intermediul caruia comanda
migcarea culisorului de translatie central sau a tachetului oscilant, aflate in legatura cu bieletele
si levierele de directie, precum si cu fuzetele rotilor spate.

Este cunoscut, de asemenea, un dispozitiv de directie destinat bracarii rotilor spate ale
autovehiculelor cu pneuri, cu patru roti directoare, prezentat in cererea de brevet
EP 0382599 A1, ce are o caseta de directie actionatd de volanul de directie prin intermediul
unui pinion si al unei cremaliere de antrenare, precum si al unui arbore longitudinal de
transmisie, antrenand un arbore de intrare al casetei de directie, ce roteste un angrenaj si
antreneaza niste bare de comanda legate, prin intermediul unor bielete, la fuzetele rotilor.

Problema tehnica pe care o rezolva inventia consta in realizarea bracarii rotilor direc-
toare spate in functie de bracarea rotilor din fata.

Dispozitivul de directie cu mecanisme articulate, conform inventiei, transmite migcarea
de rotatie a arborelui de actionare a casetei de directie spate, prin intermediul unor roti dintate,
roata dintatd antrenata este solidara cu o manivela oscilanta, de actionare a unui balansier
articulat la un capat cu un translator cu miscare liniard, prevazut la un capat cu o cremaliera
angrenata cu un pinion de antrenare, aflat pe un arbore comun cu roata dintata antrenata, iar
la celalalt capat, cu culisorul central.

Dispozitivul de directie conform inventiei prezintd urmatoarele avantaje:

- realizeaza cerintele directiei integrale;

- asigura bracare simetrica dreapta/stanga;

- poate fi dispus in plan orizontal sau vertical-transversal.

Se da in continuare un exemplu de realizare a inventiei in legatura si cu fig. 1...6,
ce reprezinta:

-fig. 1, schema sistemului de directie pe patru roti directoare, cu casetéa de directie spate
din angrenaje si bare;

- fig. 2, diagrama unghiurilor de bracare pentru automobil cu directie integralg;

- fig. 3, mecanisme monocontur cu doua actionari ;

- fig. 4, functionalitatea mecanismului cu culisd RRTR cu doua antrenari;

- fig. 5, model de realizare a inventiei, cu dispunerea mecanismului articulat in plan
orizontal;

- fig. 6, model de realizare a inventiei, cu dispunerea mecanismului articulat in plan
vertical.

Dispozitivul de directie conform inventiei este actionat de la volanul 1 de directie, rotit
cu un unghi ¢,, de exemplu, in sensul sagetii A, prin pinionul 2 de antrenare, din caseta de
directie a puntii din fatd, c.d.f., pinion care antreneaza cremaliera 3 fata, de exemplu, in sensul
sagetii B.

Transmisia comenzii de bracare in mecanismul de directie fata, m.d.f, se face de la
cremaliera 3 fata, prin bieletele 4 dreapta/stanga fata, la levierele 5 dreapta/stanga fata si
fuzetele 6 dreapta/stanga fatd, rotite, de exemplu, spre dreapta in sensul sagetii C cu unghiurile
0./6,. Cremaliera 3 fatd actioneaz& concomitent pinionul 7 posterior, care antreneaza arborele
8 longitudinal, de exemplu, in sensul sagetii D, si arborele 9 intermediar spate, din caseta 10
de directie a puntii din spate, c.d.s.

Prin angrenajul format din roata 11 dintata, de antrenare, si roata 12 dintata, antrenata,
se actioneaza o manivela 13 oscilanta a mecanismului cu bare articulate, de exemplu, in sensul
sagetii E, de la un balansier 14 spate, antrenandu-se un culisor 15 central al mecanismului de
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directie spate, m.d.s., de exemplu, in sensul sagetii F, respectiv, prin niste bielete 16 dreapta/
stanga spate, niste leviere 17 dreapta/stanga spate si niste fuzete 18 dreapta/stanga spate,
rotile din spate sunt bracate, conform sagetii G, spre stdnga sau spre dreapta. La inceputul
actionarii volanului 1 de directie, sensul sagetii G corespunde cu al sagetii C, rotile din spate
bracandu-se in sensul celor din fata, dupa care acestearevinla aliniere, bracare "zero", urmand
apoi sa se bracheze in sens invers celor din fata.

Pentru a indeplini cantitativ cerintele directiei integrale, articulatia balansierului 14 spate
este translatata printr-un pinion 19 de antrenare si un translator 20 culisant, care este prevazut
la un capat cu o cremaliera a de antrenare, de exemplu, in sensul sagetii H.

Cerintele directiei integrale rezulta din fig. 2, unde:

- B; - unghi bracare punte fata, se accepta 6,= (6, + 6,)/2,

- Bs - unghi bracare punte spate, se accepta 8= (o, + 0,)/2,

- @, - unghi rotire volan,

- 81/8,- amplitudinea de bracare a puntii spate in acelasi sens/sens contrar puntii din
fata,

- ®,/®, - unghiurile de rotatie ale manivelei 13 oscilante, corespunzatoare celor doua
faze de bracare.

Se retine ca bracarea rofilor din spate in sensul celor din fata trebuie realizata cu o
amplitudine 8, << 8, si pe o perioada de unghi ®, << ®,,.

Obiectul inventiei este constituit de mecanismele articulate monocontur, din fig. 3, cu
doud antrenari, manivela 13 oscilanta si translatorul 20 culisant. La rotatia manivelei 13 osci-
lante Tn sensul sagetii E, concomitent si corelat cu deplasarea translatorului 20 culisant in
sensul sagetii H, respectiv, deplasarile unghiulare @,, si liniare S,,, culisorul 15 central al
mecanismului de directie din spatele automobilului primeste deplasarea S, in sensul sagetii F.
Notatiile O, A si B reprezinta articulatiile mecanismului, iar M - punctul de antrenare a culisorului
15 central sau bieletelor 16 dreapta/stanga spate.

Pozitionarea initiala OA, a manivelei OA, la mersul rectiliniu al automobilului, este dupa
directia bazei, pentru realizarea simetriei bracarilor rotilor la virarea spre stanga si spre dreapta,
aceasta pozitionare reprezentand o revendicare a inventiei.

Mecanismele monocontur OAB considerate, avand, respectiv, cuplele RRTT, RRTR,
RRRT, RRTR, R - rotatie, T - translatie, pot avea dispunerea initiala a manivelei OA in jos sau
in sus. La mecanismele cu o singura antrenare, de la manivela OA, desi se realizeaza functia
S5 (@43) cu alura impusa de diagrama 8, (¢,) din fig. 2, amplitudinile si perioadele de unghi nu
corespund rapoartelor 6,/8, si ®,/®, impuse.

Pentru a realiza cerintele 8, << 8, si ®, << &, (fig. 2), s-a impus deplasarea, transla-
tarea articulatiei B de la baza a balansierului 14 spate, insemnand constituirea de mecanisme
articulate monocontur cu doua antrenari, prezentate in fig. 3.

Astfel, mecanismul cu culisa din fig. 3.b, reprodus in fig. 4.a, cu asigurarea corelarilor
deplasarilor @,4/S,,, realizeaza functia Xy, (¢,;) conform fig. 4.b, care corespunde cerintelor
directiei integrale din fig. 2. In mod asemanator se intdmpld pentru celelalte mecanisme din
fig. 3.

Realizarea cu finete a unei anumite functii a bracarii rotilor din spate in conditiile directiei
integrale necesitd o buna corelare a celor doud antrenari, dependentd de raportul de
transmitere al angrenajelor din transmisia directiei, dar si o judicioasa alegere a dimensiunilor
geometrice ale mecanismului articulat.

in fig. 5 si 6 sunt date solutii constructive ale modului de realizare a inventiei, cu
dispunerea mecanismului articulat in plan orizontal al automobilului, respectiv, planul
vertical-transversal.
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Revendicare

Dispozitiv de directie cu mecanisme articulate, destinat bracarii rotilor spate ale
autovehiculelor, care antreneaza un culisor central, niste bielete si niste fuzete ale rofilor spate,
si care este prevazut cu o caseta de directie fatd, actionatd de volanul de directie prin
intermediul unui pinion si al unei cremaliere de antrenare, precum si al unui arbore longitudinal
de transmisie, care antreneaza un arbore de intrare al casetei de directie spate, in care se afla
un angrenaj prevazut cu o roata dintatd antrenoare si o roaté dintata antrenatd, caracterizat
prin aceea ca roata (12) dintata antrenata este solidard cu o manivela (13) oscilanta, de
actionare a unui balansier (14) spate, articulat la un capat cu un translator (20) culisant, cu
miscare liniard, prevazut, la un capat, cu o cremaliera (a) de antrenare, angrenata cu un pinion
(19) de antrenare, aflat pe un arbore comun cu roata (12) dintata antrenata, iar la celalalt capat,
cu un culisor (15) central.
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Fig. 6
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