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Inventia se refera la un elevator hidraulic utilizat pentru ridicat sarcini industriale cu
greutate pana la 1500 daN.

in scopul ridicarii sarcinilorindustriale, sunt cunoscute elevatoare de sarcini cu actionare
hidraulica, la care debitul necesar alimentarii cilindrului hidraulic de ridicare este asigurat prin
actionarea unei pompe manuale de catre operator. Acest tip de elevator prezinta dezavantajul
ca hecesita utilizarea fortei umane, putdnd conduce la oboseala operatorului, maiales in cazul
manipuldrii mai multor sarcini. (GB 813530 A)

Secunosc, deasemenea, elevatoare hidraulice la care alimentarea cilindrului hidraulic
se face de la o pompd antrenatd de un motor electric, alimentat de la baterii; in acest caz
bateriile electrice servesc sila deplasare, si, din acest motiv, au o greutate gi un volumridicate,
iar timpul de Thcarcare este mare.

Este cunoscut un elevator hidraulic prevazut cu un cric hidraulic ce poate fi actionat
de catre o pompa hidraulica prevazuta cu o valva de control, i antrenata de un motor electric.
Cricul poate fi actionat si in situatii de necesitate si de o pompa manuala aflata si aceasta
Th legatura cu tancul de ulei din care se alimenteazad pompa hidraulica. (JP 2002104748)

Problema tehnica pe care o rezolva inventia este reducerea efortului uman pentru
ridicarea sarcinilor.

Elevatorul hidraulic pentru sarciniindustriale este alcatuit dintr-un ansamblu de ridicare,
actionat de un cilindru hidraulic aflat in legatura cu o pompa manuala si cu o electropompa
antrenata de un motor electric, la care cilindrul hidraulic de actionare este antrenat prin
intermediul unui distribuitor cu trei cai, care se afla in legaturd cu pompa manuala si cu
electropompa ce este alimentaté cu energie electrica din reteaua comuna de alimentare, sau
de la o baterie de acumulatoare, iar o supapa de sens asigura directia aleasa a fluidului catre
cilindrul hidraulic de actionare.

Prin aplicarea inventiei, se obtin urmétoarele avantaje:

- se reduce efortul operatorului uman pentru ridicarea sarcinilor, fiind inlocuit de catre
actionarea electrohidraulica;

- se pot realiza circa 20 de ridicari ale sarcinii maxime (1000 daN) pe o Tnaltime de
1600 mm, in conditii de autonomie totala, prin utilizarea bateriei de acumulatoare.

Se da, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei, in legatura cufig. 1 i 2, ce
reprezinta:

- fig. 1, vedere de ansamblu a elevatorului hidraulic pentru sarcini industriale;

- fig. 2, schema hidraulica a elevatorului hidraulic pentru sarcini industriale.

Elevatorul hidraulic, conforminventiei, este constituit dintr-un ansamblu de ridicare 1,
actionat de un cilindru hidraulic 2, aflat in legatura cu o pompa manualé 3, cu un grup electro-
hidraulic 4, alimentat de la o baterie de acumulatoare 5 sau de la un grup electronic de
alimentare siincarcare 6. Niste supape 7 si 8 asigura sau impiedica o curgere a uleiului intr-o
directie nedorita, la actionarea unei pompei hidraulice. Ansamblul de ridicare 1 este un elevator
pentru sarcinide péna la 1000 daN, la care, pentru urcare, este actionatd pompa manuala 3,
care alimenteaza cilindrul hidraulic 2.

Grupul electronic de alimentare siincéarcare 6 selecteaza sursa de alimentare pentru
o electropompa 9, care poate fi alimentata de la reteaua comuna de electricitate, sau de la
bateria de acumulatoare 5, caz Tn care tensiunea acesteia este transformata in tensiune alter-
nativa de 230 V; daca alimentarea se face direct de la reteaua comuna de tensiune electrica,
pe durata utilizarii se incarca si bateria de acumulatoare.

Alimentarea cu fluid sub presiune se poate face fie de la pompa manuala 3, fie de la
grupul electrohidraulic 4, care, la randul sau, poate fi alimentat de la reteaua comuna de
alimentare cu energie electrica, sau de la bateria de acumulatoare 5, care permite realizarea
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unui huméar limitat de ridicari (aproximativ 20 de ridicari la sarcina maxima), atunci cand nu
se alimenteaza utilajul la retea. In cazul in care se foloseste pentru alimentarea cilindrului
pompa manuald, fluidul din aceasta trece prin supapa de sens 8, fiind impiedicat sa treaca
spre electropompa 9 de catre un distribuitor hidraulic 10, care, n absenta alimentérii cu
tensiune, se afla pe pozitia centrala, izoland cilindrul. Dacéa se doreste utilizarea electropompei,
se comanda de pe panoul grupului electronic de alimentare giTncarcare alimentarea electro-
pompei9, si, totodatd, este alimentat un electromagnet 81 al distribuitorului 10, deschizdndu-se
calea fluidului catre cilindrul de actionare 2.

Pentru retragerea tijei cilindrului si coborérea sarcinii, se poate actiona fie manual
asupra unuirobinet cu drosel 11, sau se poate comanda alimentarea unui electromagnet 82,
ce are ca efecttrecerea distribuitorului pe cdmpul din dreapta, si curgerea droselizata a fluidului
din cilindru catre rezervor.

11
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Revendicare

Elevator hidraulic pentru sarcini industriale, alcdtuit dintr-un ansamblu de ridicare,
actionat de un cilindru hidraulic (2) aflat n legatura cu o pompa manuala (3) si cu o electro-
pompa (9) antrenatd de un motor electric, caracterizat prin aceea ca cilindrul hidraulic de
actionare (2) este antrenat prin intermediul unui distribuitor cu trei cai (10), care se afla inlega-
turd cu pompa manuala (3) si cu electropompa (9) ce este alimentata cu energie electrica
din reteaua comuna de alimentare, sau de la o baterie de acumulatoare (5), iar o supapa de
sens (8) asigura directia aleasa a fluidului catre cilindrul hidraulic de actionare (2).
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