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(57) Rezumat:

Inventia se refera la un captator eolian cu ax vertical,
palete cu ax orizontal, coaxiale, defazate cu 90°,
mobile, si atenuator de soc cu pierderi mici, destinat
captarii energiei eoliene. Captatorul conform inventiei
este alcatuit dintr-un cilindru (CC) central, care se
roteste in jurul axei sale, datorita actiunii vantului
asupra unor palete (p1, p2), si care este prevazut cu
doua deschideri (16) diametral opuse, circulare, eva-
zate, in care sunt incastrati nigte rulmenti (r) prin care
trece un ax (Ai) al paletelor (p1, p2) si niste atenua-
toare (at1, at2) de soc, conectate la axul (Ai) intern,
care opresc rotatia paletelor (p1, p2) in jurul axei de
rotatie doar cand o paleta este verticald, iar cealalta
orizontala, si contin un cilindru (ci) inchis, niste orificii
(o), un decupaj (d) pentru reducerea frecarii, un piston
(p), o supapa (su), un arc (ar), o biela (bi) si un brat
(br), paletele (p1, p2) avand aceeasi axa de rotatie,
sunt defazate cu 90° una fatéd de cealaltd; cand paleta
(p1) este perfect verticala, are suprafata maxima si
coeficient aerodinamic maxim, paleta (p2) este perfect
orizontald, are coeficient aerodinamic minim si supra-
fatéd minima, paletele (p1, p2) continand niste capace
(cf) fixe si niste capace (em) mobile, pentru imbuna-

tatirea eficientei, iar niste aripi (a1, a2) genereaza
apasare, respectiv, portanta pentru a roti paletele (p1,
p2) in jurul axei lor de rotatie, aducandu-le in pozitia de
maxima eficienta.
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CAPTATOR EOLIAN CU AX VERTICAL, PALETE PE AX
ORIZONTAL,COAXIALE,DEFAZATE CU 90 DE GRADE,MOBILE $I
ATENUATOR DE SOC CU PIERDERI MICI

b-Inventia se refera la un captator eolian cu ax vertical ale carui palete au axe
orizontale lungi, sunt coaxiale,defazate cu 90 de grade si care prin rotire in jurul axei
proprii, in prezenta vantului isi modifica forma fata de sensul din care bate vantul pentru
a maximiza eficienta captatorului.Acestea capteaza energia eoliand prin rotirea unui
cilindru in jurul axei acestuia,axd care este perpendiculard pe axa paletelor.Paletele
prezintd la extremitdti niste aripi care ajutd la rotirea paletelor catre forma de maxima
eficientd.Atenuatorul de soc cu pierderi mici este un cilindru decupat ce permite
actionarea unui piston dinduntrul sdu cu ajutorul unei biele care trece prin acest
decupaj;atenuarea este realizatd doar in ultima parte a excursie pistonului adici in capéatul
cilindrului care nu prezinta decupaj.

c-Pentru intelegerea, cercetarea documentara si examinarea cererii de brevet este
nevoie de cunostinte de mecanica si aerodinamica si captarea energiei eoliene.

Sunt cunoscute diferite modele de captatoare eoliene cu ax vertical,cele mai multe
au paletele care capteaza energia vantului dispuse vertical, paralel cu axul captatorului si
la distanta de ax; paletele acestora sunt de diferite forme, de la simple semisfere pana la
mai complicatele spirale verticale.La aceste captatoare insd, paleta care este impinsa de
vént in sensul vantului are aceeasi suprafata normala la directia din care bate vantul ca si
paleta care se roteste in sens opus vantului; difera doar coeficientul aerodinamic al celor
doua palete fatd de directia din care bate vantul.De asemenea, tipurile cunoscute de
captator eolian valorifica o mica parte din energia eoliana disponibila in suprafata pe care
acestea o ocupa din cauza modului in care sunt dispuse paletele .

d- Problema tehnica pe care o rezolvi inventia consta in realizarea unui captator
eolian cu ax vertical ce are o suprafatd minima si un coeficient aerodinamic cat mai mic
pentru paleta care se roteste in sens opus vantului dar o suprafata cat mai mare si un
coeficient aerodinamic cat mai mare pentru paleta care este impinsa de vant in sensul in
care acesta bate.Captatorul eolian conform inventiei poate functiona desi are doar doua
palete indiferent de directia vantului: chiar daca vantul bate paralel cu axele paletelor,
acestea vor incepe rotatia in jurul axei lor multumita portantei/apasarii aripilor de la
capetele paletelor; dupa ce s-au rotit in jurul axei 90 de grade,atenuatorul opreste rotatia
lor dar vantul care bate in jurul aripilor continud sd genereze portanti/apasare, aceasta
forta de portanta este cea care incepe rotatia intregului ansamblu in jurul axei cilindrului
central atunci cand vantul este paralel cu pozitia initiald a paletelor. De asemenea,
captatorul eolian conform inventiei rezolva si problema valorificarii mai eficiente a
energiei eoliene disponibila pe suprafata pe care o ocupa captatorul eolian.Absorbantul de
soc atenueazi vibratia pe care ar introduce-o in sistem oprirea bruscd a ansamblului celor
douai palete cind axele lor au parcurs 90 de grade si au ajuns la capat de cursi;in acelasi
timp,absorbantul de soc opune o rezistentd minima la migcarea paletelor deoarece prin
introducerea decupajelor,frecarea pistonului cu peretii cilindrului este redusi,atenuarea
fiind mare n ultima parte a cursei pistonului adica atunci cand paleta activi este perfect
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verticald iar cea pasiva este perfect orizontald; atunci pistonul intra intr-un cilindru inchis
iar atenuarea este maxima.

e-Captatorul eolian conform inventiei rezolva problemele expuse mai sus prin
aceea cd prezintd doud palete lungi(Figura 1, p1 si p2) cu profil aerodinamic, grupate
una pe o parte a cilindrului central(CC) si una pe partea opusi.Paletele au coeficient
aerodinamic foarte bun si suprafatd mica pe o directie(p2, Figura 1) dar coeficient
aerodinamic foarte mare si suprafatd mare in alta directie(p1, Figura 1)Cele doua palete
sunt situate pe aceeasi axd orizontald(Ae) dar defazate una fata de cealalta cu 90 de
grade;in momentul in care paleta de pe o parte este in pozitie veticald(pl de exemplu),cu
suprafatd maxima normala la sensul (N-S conform indicatorului I) din care bate
vantul(v), cea de pe partea opusi (p2) este orizontala si opune rezistentd minima aerului
care curge 1n jurul ei.Sub actiunea vantului asupra paletei active(p1),intreg ansamblul se
roteste in jurul axei cilindrului central(CC) in sensul indicat de (sr).Cand axa
comuni(Ae) de sustinere a celor doud palete devine paraleld cu directia vantului(Figura
2) aripa(a2) de la capatul paletei ce se deplasa impotriva vantului (p2) creeaza portanta
maxima pe verticala iar aripa aripa(al) de la capatul paletei ce se deplasa in sensul
vantului(p1) creeaza apisare, rezultand un cuplu de forte(portanta lui a2 pe o parte a
axului si apésarea lui al in partea opusi a axului) care roteste paleta(p2) in jurul axei
sale(Ae) cu 90 de grade (in sens antitrigonometric: Figura 2,paleta p2).Acelasi cuplu de
forte (apasarea generatd de aripa al si portanta generatd de a2) poate incepe migcarea
captatorului si atunci cand axul paletelor este paralel cu directia vantului astfel(Figura
11): curgerea aerului in jurul aripii a2 genereaza portantd iar aceeasi curgere dar in jurul
aripii al genereaza apasare; cuplul celor doua forte(apédsare-portantd) roteste axele celor
doud palete pana ce p2 este verticald iar p1 orizontald, moment in care atenuatorul incepe
s opreascd migcarea de rotatie in jurul axei proprii;acum,paletele p2 si p1 sunt oprite de
at2 (nu se pot roti mai departe in jurul axei lor comune) dar aerul care curge in jurul
aripilor continud sa genereze portanti/apasare; forta de portanti a aripii a2 are
componenta cea mai mare pe orizontala iar forta de apdsare a aripii al are componenta
micd pe orizontald; cuplul celor doud componente orizontale determina rotirea
ansamblului in sens orar (sens orar vdzut de jos ) in jurul axei cilindrului central CC.
Paletele sunt prevazute cu niste capace mobile (em) care asigura curgerea aerului in jurul
aripilor cand vantul este paralel cu axele paletelor(capace deschise) dar asigura si un
coeficient aecrodinamic mai mare paletelor atunci cand vantul este perpendicular pe axele
paletelor(capacele sunt inchise de forta vantului cand paleta este verticala, in stadiul
activ, de captare a energiei eoliene). Faptul cé axul paletelor este situat la marginea
acestora iar paletele sunt defazate cu 90 de grade contribuie semnificativ la rotirea lor
rapida in jurul axei si aducerea lor in pozitia de eficientd maxima in cel mai scurt timp
astfel(Figura 3):paleta p1 se afla la un unghi de 135 de grade fati de directia N-S in care
bate vantul v iar paleta p2 este dispusa la 45 fatd de acelasi reper(am ales exemplul
unghiului de 45 de grade pentru p2 respectiv 135 pentru p1 pentru a observa mai usor pe
desen cum functioneaza ansamblul); vantul(indicat prin sageti) care bate din spatele
paletei p2 o va roti pe aceasta in jurul axei sale, in sensul ra indicat de sigeata, catre
pozitia verticala dar si cilindrul central CC in jurul axei lui(in sensul de rotatie sr).
Acelasi vant loveste paleta p1 din fata si o determini si se roteasca in jurul axei sale catre
pozitia orizontald.Forta vantului care este aplicata pe inaltimea fiecarei palete genereaza
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cuplul de forte care roteste axul paletelor marind suprafata paletei active si micsorand-o
pe cea a paletei pasive. Rotirea in jurul axei paletei(Ae) are loc pana ciand p2 devine
verticald deci suprafata care se opune vantului este maxima la fel ca i coeficientul
aerodinamic;cand p2 e verticald si p1 este orizontald atenuatorul a2 incepe franarea
rotatiei paletelor in jurul axelor proprii .In momentul in care una dintre palete este perfect
verticald intra in functiune atenuatorul corespunzitor acelei palete(Figura 6b):acesta
incepe franarea rotatiei paletelor in jurul axei lor in momentul in care paleta care se
invarteste in sensul vantului e perfect verticala iar cea pasiva e perfect orizontala.

Axele externe (Ael si Ae2) ale paletelor sunt conectate la axul intern (Ai) prin
intermediul suruburilor (s);axul intern (Ai) este ancorat la cilindrul central (CC) prin
intermediul rulmentilor (r) incastrati in decupajele evazate (16) ale cilindrului central
(CQO), rulmenti de care axul intern (Ai) este lipit. Atenuatoarele (atl) si (at2) sunt,de
asemenea lipite la interiorul cilindrului central (CC) prin suprafetele de prindere (sp) si
niturile (4).Cilindrul central (CC) se poate conecta la alt cilindru central sau la un
generator electric ori alt aparat ce transforma energia rotativa a cilindrului intr-o forma
utild prin intermediul buzelor (b) prevazute cu gauri (9).Cilindru central (CC) se roteste
in acelasi sens indiferent de directia vantului multumita proprietatilor aerodinamice ale
paletelor si aripilor.

Atenuatorul (Figura 4a) este legat de axul celor doua palete printr-un brat(br) ce
patrunde in axul paletelor (Ai) din interiorul cilindrului central(CC), ax de care este fixat
prin doua suruburi(1). Bratul este conectat la o bield (bi) printr-un nit (2) ce patrunde in
corpul atenuatorului(ca) prin decupajul (d).Decupajul (d) simetric in partea de sus si de
jos a corpului atenuatorului(ca) permite patrunderea bielei in atenuator dar si reduce
frecarea garniturii (gp) a pistonului (p) de-a lungul corpului atenuatorului in perioada
activa a paletei, cand atenuarea e nedoriti.Biela actioneaza un piston (p) care se
deplaseaza de-a lungul cilindrului atenuatorului; pistonul (p) patrunde in cilindrul inchis
(ci) exact cand paleta este perfect verticald incepand astfel franarea paletei.Pentru ca, la
intrarea in cilindrul inchis (¢i), garnitura pistonului gp sa nu se deterioreze, muchia
cilindrului inchis (me, Figura 4b) corespunzitoare decupajului (d) are profil exponential,
ca de palnie, lucru care permite intrarea lind a pistonului (p) in cilindrul inchis (ci).Cand
pistonul intra in cilindrul inchis(ci) intampina rezistenta aerului aflat in acesta;cilindrul
inchis(ei) este prevdzut cu un orificiu(o) pentru evacuarea aerului comprimat de piston
(p); daca nu ar exista orificiul (0), aerul comprimat s-ar comporta ca un resort si ar
impinge paletele inapoi, intr-o pozitie ce ar scade eficienta sistemului.Orificiul (o) nu se
afld la punctul de maxima excursie a pistonului (p) deoarece este nevoie de perna de aer
care se formeaza intre pistonul (p) si supapa (su) dupa ce pistonul trece de orificiul (o)
pentru a diminua socul introdus in sistem ce ciocnirea pistonului (p) cu supapa (su).Dupa
ce pistonul (p) trece de orificiul (0) continud sd comprime aerul rdmas in cilindru pana se
opreste complet in supapa (su) de cauciuc aflati la capatul cilindrului.Supapa (su) este
prevazutd cu un arc subtire (ar) ce tine supapa de cauciuc lipitd de corpul atenuatorului
cand pistonul (p) comprima aerul din cilindrul inchis (¢i) si care opune rezistenta foarte
mica la deschiderea supapei(su) si patrunderea aerului in cilindru cind pistonul (p) isi
inverseaza cursa.Arcul (ar) este foarte putin comprimat cdnd supapa(su) este inchisa;
acesta incepe sa se comprime atunci cand aerul din afara cilindrului deschide supapa (su)
si intrd in cilindru.La revenire,cand pistonul (p) se deplaseaza in sens invers genereazi
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presiune mai mica in cilindrul inchis decét cea dinafara lui;acest lucru determina
deschiderea supapei su si patrunderea aerului in cilindru.Supapa (su) este prevazuta cu o
deschizatura (13) cilindrica prin care patrunde ultima spira a arcului (ar),spiri indoita la
90 de grade citre interiorul arcului; in partea opusa arcul ar este fixat de capacul (10)
atenuatorului printr-un mic sant cilindric (14).Santul (14) impiedica miscarea arcului in
planul capacului cilindrului.

Cele doui atenuatoare se afli in interiorul cilindrului central (CC)care sustine tot
ansamblul: astfel atenuatoarele sunt protejate impotriva intemperiilor iar sunetul
supdrator al lor este retinut de incinta cilindrica.Incinta cilindrica centrald care sustine tot
ansamblul axe-palete-atenuatoare se poate conecta la un multiplicator de turatie al unui
generatorului electric;incinta cilindricad centrali este antrenata intr-o miscare de rotatie de
citre paleta activd.Acest cilindru central care se roteste in jurul axei sale verticale de
simetrie poate fi conectat la alti cilindri identici dar defazati cu 90 de grade(sau alt unghi)
pentru a forma un turn de captatoare eoliene capabil de a se roti indiferent de directia
vantului si de a extrage o cantitate mai mare de energie disponibila intr-o suprafata data.

f-Fatd de modelele existente, inventia prezintd urmaétoarele avantaje:
-deoarece paleta care se roteste in sensul vantului(cea activd) are suprafatd maxima si
coeficient aerodinamic maxim fatd de paleta care se roteste impotriva vantului(cea
pasiva) si are coeficient aerodinamic minim i suprafatd minim4, energia pe care o poate
capta acest tip de captator este superioard celei a unui design conventional cu geometrie
fixd(la care variaza doar coeficientul aerodinamic al celor doud palete nu si suprafata);
-pierderile paletei care se roteste impotriva vantului sunt mai mici decat la captatoarele cu
ax vertical conventionale deoarece captatorul descris 1n inventie are atat coeficientul cat
si suprafata paletei pasive mult mai mici decit ale celei active;
-captatorul descris in inventie,desi are doar doud palete poate incepe rotirea chiar daca
directia vantului este paraleld cu axa paletelor multumiti aripilor existente la extremitatea
paletelor;
- modulele pot fi puse unul peste celalalt,foarte apropiate, rezultand astfel turnuri de
captatoare eoliene cu suprafete mari de captare; ele pot transforma in energie utila o mai
mare parte din energia disponibila intr-o suprafata data decat un captator cu ax orizontal
care desi ocupa o suprafatd mare egala cu produsul dintre patratul razei unei palete si pi,
reugeste sa capteze o mai micé cantitate din energia acestei suprafete(suprafata activa a
paletelor captatorului cu ax orizontal este foarte mica raportata la suprafata totala
ocupatd).
-deoarece se roteste in sensul migcarii vantului si nu perpendcular pe aceasta precum
captatoarele orizontale potentialul de captare al captatorului cu ax vertical este mai mare;
-atenuatorul descris in inventie prezinti avantajul cd opune rezistenta semnificativa doar
atunci cand paleta trebuie opritd,adicd dupd ce a parcurs intervalul util de 90 de grade, in
restul timpului atenuatorul introducand pierderi mici.
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g-Descrierea figurilor
Figura 1: Captatorul eolian intreg,vedere S-V conform indicatorului I

-indicatorul I are rolul de a clarifica pozitionarea diverselor obiecte din figura, precum
orientarea captatorului si a vantului,pozitia paletelor una fata de cealalta s.a.m.d. Initialele
NL,E,V.,S corespund puncetelor cardinale Nord,Est,Vest,Sud iar JOS —SUS este cea de-a
treia directie a spatiului.

-CC este cilindrul central,piesa care sustine toate mecanismele captatorului si care poate
fi atasata unui stalp la o ndltime unde vantul sufld cu putere; CC se invarteste in jurul
axei sale in sensul de rotatie indica de sageata sr. Cilindrul central CC este piesa care se
conecteaza la multiplicatorul de rotatie sau direct la generatorul electric.

-sr este sensul de rotatie al cilindrului central CC 1in jurul axei acestui cilindru agsa cum
rezulta din sensul vantului;in Figura 1,vazut de JOS conform indicatorului I, cand vantul
bate din directia N-S, cilindrul central CC se roteste in sens orar (antitrigonometric)

-Ai este axul intern al paletelor, intern pentru ca se gaseste in interiorul cilindrului
central; Ai leagé paleta p1 de paleta p2 si asigurd miscarea sincrond a celor doua palete
defazate cu 90 de grade.

-r sunt rulmentii care fixeaza axul intern Ai al paletelor de cilindrul central CC si permit
rotirea paletelor in jurul axelor proprii;

-Ael este axul extern al paletei pl

-Ae2 este axul extern al paletei p2; denumiera de extern vine de la faptul ca aceste doua
axe se gasesc 1n afara cilindrului central CC;

-s sunt suruburile care prind axele externe Ael si Ae2 de axul intern Ai

-p1 si p2 sunt cele doud palete ce capteaza energia vantului si determina rotatia axelor Ae
dar si a cilindrului central CC;pl si p2 sunt coaxiale si unite prin intermediul axului
intern Ai de care sunt lipite axele lor Ael respectiv Ae2 prin suruburile s.Orice rotire a
unei palete antreneaza cealalta paleta intr-o miscare identica.

-al si a2 sunt aripile aflate in capetele paletelor p1 respectiv p2; aceste aripi au rolul de a
genera portantd in momentul in care paletele p1 si p2 au trecut de punctele de maximé
eficienta(p1 vertical si p2 orizontal de exemplu) si au o suprafatd mica normala la
directia vantului(de exemplu cand axa paletelor este paralela cu directia vantului). Aripile
al si a2 genereazd una portantd cealalti apasare maxima atunci cdnd vantul bate paralel
cu axa paletelor; portanta/apédsarea generate de aripi duce la rotirea paletelor p1 si p2 in
sens antitrigonometric. Aripile al si a2 sunt dispuse fata de axele Ael respectiv Ae2 la
un unghi de 15-18 grade deoarece profilul lor genereaza portantd maxima daca sunt
dispuse la 15-18 grade fata de directia din care bate vantul.Cand axele Ael si Ae2 sunt
perpendiculare pe directia vantului(cum este aripa a2 din Figura 1), aripile al si a2
genereaza portanta zero.

-nal, na2 sunt nervurile de rigidizare ale aripilor al respectiv a2;aceste nervuri prezinta
decupaje ample din doud motive: 0 masé cat mai mica si o rezistenta aerodinamica cét
mai redusd prin reducerea suprafetei normale la sensul din care bate vantul(paleta p2 din
Figura 1 are reprezentata o sageatd de vant care parcurge aripa a2 prin decupajele
nervurilor).

1 - -

L9



C-2014-01951- -

21 -08- 2010

-n sunt nervurile pentru rigidizarea paletelor p1 si p2;fiecare nervura n prezinta un
decupaj circular pentru prinderea de axul paletei Ael/Ae2, un decupaj pentru prinderea
de bara de rigidizare t si mai multe decupaje pentru reducerea masei .
-f este folia de aluminiu sau plastic rezistent si usor care inveleste paletele si confera
acestora suprafata prin care capteazi energia eoliani.Folia acoperd complet suprafata de
sus a paletelor si 0 mica parte a suprafetei de jos (fi);
-fi este folia inferioara, din partea de jos a paletelor si are rolul de a micsora coeficientul
aerodinamic al paletelor atunci cand acestea se afld in stadiul pasiv(paleta p2 din
Figural) deci cand se deplaseazd impotriva vantului.Folia inferioard impiedica atagarea
fuxului de aer de profilul circular al axului paletei lucru care ar mari rezistenta
aerodinamica a paletei si ar reduce eficienta sistemului.
-v este sensul vantului reprezentat prin sdgeti.
-atl este atenuatorul corespunzitor pozitiei verticale a paletei p1; in Figura 1 paleta p1
este verticald ceea ce Inseamna cd atenuatorul atl a inceput procesul de incetinire si
oprire a rotatiei in sens antrigonometric a paletei p1 si a axului Ael de care p1 este
lipitd(daca privim din directia Vest-Est, ambele palete si axele lor se rotesc datoritd
vantului v antitrignometric pana ce paleta p1 devine vericala iar p2 orizontala).
-cf sunt capacele fixe din plastic sau alt material usor montate la capetele paletelor
apropiate de cilindrul central CC; rolul lor este de a impiedica iesirea aerului prin
decupajele nervurii de la extremitatea apropiata cilidrului central a paletei atunci cand
paleta respectivi este activi(se roteste in sensul vantului).in acest fel rezistenta
aerodinamica a paletei active creste(aerul nu poate scipa prin cele trei decupaje astupate
de capacele fixe ef deci este folosit la impingerea paletei in sensul vantului) si odati cu ea
cantitatea de energie captata din vant.
-5 reprezintd niurile care unesc ramele aripilor al si a2 de paletele p1 respectiv p2
-6 este tija care sustine aripa al(a2) ancordnd-o de axul externAel (Ae2) al paletei
p1(p2) prin niturile 7 51 8
-7 este nitul care uneste tija 6 de axul extern Ael(Ae2) al paletei p1(p2)
-8 este nitul care uneste tija 6 de nervura aripii nal(na2)
-b sunt buzele de prindere ale cilindrului central CC,adica doui discuri,unul in baza
superioara si celdlalt in baza inferioara a cilindrului central CC, care au rolul de a rigidiza
cilindrul central si de a permite montarea acestuia in tandem cu alt cilidru identic sau
montarea la un generator electric prin intermediul gaurilor 9
-9 reprezintd gaurile din buzele b ale cilindrului central CC care permit conectarea
acestuia prin nituri ori suruburi si piulife la un alt cilindru central defazat cu 90 de grade
ori la un dispozitiv de transformare a rotatiei cilindrului central CC in energie electrica
sau alta forma de energie.Gaurile 9 pot fi in numar de 8 sau 16 pentru a permite montarea
a doud captatoare rotite la 90 de grade unul fata de altul; daca numarul gaurilor ar fi unul
nedivizibil cu 4(de exemplu 10 sau 9), la rotirea cu 90 de grade géurile nu s-ar suprapune
iar conectarea celor doua module ar fi imposibila.

-t este o bard usoara de rigidizare a paletei;aceasta patrunde prin toate nervurile paletei
prin niste orificii dedicate si asigura integritatea formei paletei sub stresul vantului.

Figura 2:captatorul cu axele paralele cu sensul vantului (rotit 90 de grade fata de
Figura 1 sub actiunea vantului v care are acelasi sens N-S ca in Figura 1)

G
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-I este indicatorul care aratd sensul vantului v si orientarea captatorului fati de acesta
-a2 este aripa corespunzitoare paletei p2, aripa care genereaza portantd maxima in
situatia data: vantul v bate in sensul N-S, axul paletei p2 este paralel cu directia(N-S)
vantului v iar capédtul paletei p2 ce contine aripa a2 este orientat catre sensul din care bate
vantul(Nord).

-Fp este forta de portanta generata de aripa a2 si care are drept consecintd (impreuna cu
Fa)rotirea ansamblului axe, palete, aripi in sens orar (sens orar vdzut din N conform
indicatorului I si indicat de ra)

-ra indica sensul rotirii axelor(sens antitrigonometric vazut din N conform indicatorului
y)

-Fa: forta de apasare generatd de curgerea aerului 1n jurul aripii al; are drept consecinti
(impreuna cu Fp) rotirea ansamblului axe, palete, aripi in sens orar (sens orar vazut din N
conform indicatorului I si indicat de ra) .

-cm sunt capacele mobile aflate pe ultima nervuri a fiecarei palete(nervura cea mai
apropiatd de aripa acelei palete);capacele sunt legate de nervura prin inele circulare si
obtureaza decupajul nervurii complet cand sunt inchise.Cand véantul bate dinspre
aripa(directia S-N in figurd), capacele se deschid glisand pe inelul care le conecteazi la
nervurd; dacd vantul ar bate in directia JOS-SUS conform figurii, capacele ar fi impinse
de forta vantului spre nervurd si ar obtura decupajele nervurii, canalizand astfel energia
vantului care ar fi iesit prin acele decupaje catre rotirea paletei.Rolul capacelor mobile
cm este de a inlesni circulatia aerului in jurul aripilor al-a2 pentru mérirea eficientei
acestora atunci cand capacele sunt deschise si de mérire a eficientei paletei active atunci
cand sunt inchise.

-p1 este paleta care, conform sensului vantului v, este la sfarsitul perioadei active,de
captare;si ansamblul p1-Ael este supus migcérii de rotatie cauzati de a2 datorita fortei de
portanti Fp.

-al, aripa paletei p1, este “mascatd” de corpul cilindrului central CC fati de vantul care
bate in directia N-S conform figurii astfel incat efectul de rotatie imprimat de al este mai
mic decat cel al aripii a2;cu toate acestea,aerul care ajunge sa curgé in jurul aripii al in
sensul N-S conform Figurii 2 genereaza o fortd de apasare asupra aripii al care are ca
efect rotirea axelor si paletelor in acelasi sens cu cel dictat de a2.

-cf sunt capacele fixe vazute din interiorul paletei p2

-atl, Air,b,CC.t,9 sunt cele descrise in Figura 1.

Figura 3:paleta p1 este ,,culcatd” la 135 de grade fatd de directia vantului N-S iar paleta
p2 sc afld la 45 de grade fata de acelasi reper;

-I este indicatorul celor trei directii ale spatiului si este serveste unei mai bune descrieri a
figurii

-v este sensul vantului, de la N la S si in aceasta figurd;pozitia captatorului s-a schimbat
fata de figurile 1 si 2 prin aceea cd acum axele celor doud palete sunt perpendiculare pe
directia vantului iar paletele sunt dispuse:p1 la 135 de grade fata de directia vantului(se
roteste catre 180 de grade) iar p2 la 45 de grade(se roteste cétre 90 de grade).

-p1 este paleta care se roteste impotriva vantului v (este in perioada pasiva a rotatiei in
jurul axei cilindrului central CC) in sensul indicat de sr;vantul v impinge paleta p1 catre
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o pozitie de rezistentd aerodinamicd minimé,adica orizontala, in acelagi timp impingéand
paleta p2 cétre o pozitie verticald de maxima rezistentd aerodinamica.

-p2 este paleta care se roteste in sensul vantului deci este in perioada activa, deci este cea
care capteazd energia eoliand si o foloseste pentru a imprima rotatie cilindrului central
CC in sensul sr. p2 este dispusa la 45 de grade fati de directia N-S a vantului si este
rotitd de cétre vantul v impreund cu axele Ael,Ae2,Ai in sensul indicat de ra(sens orar
vazut dinspre V citre E)

-f este folia de aluminiu sau plastic rezistent care acopera nervurile,axul paletei si bara de
rigidizare a paletei

-fi este folia inferioard,adica folia care acoperi partial partea de jos a paletei pentru a
reduce turbulentele cauzate de trecerea aerului in jurul paletei atuni cdnd aceasta e pasiva
(se roteste impotriva vantului si e orizontald)

-cm sunt capacele mobile care acoperd decupajele nervurilor n de la extremitatea
paletelor apropiati de aripi;in aceasta figurd capacele ecm sunt inchise de forta vantului v
si nu permit trecerea acestuia prin decupaje mérind astfel rezistenta aerodinamicé a
paletei p2 deci cantitatea de energie captatd de aceasta.

-sr este sensul in care se roteste cilindrul central CC sub actiunea vantului v asupra
paletei p2(paleta activi in aceastd figura)

-ra este sensul de rotatie al ansamblului Ae2,p2,Ai,Ael,p1 (sens orar vizut din directia
V-N conform indicatorului I)

-CC este cilindrul central,dispus vertical si aflat intr-o miscare de rotatie in jurul axei sale
in sensul sr

Figura 4a: Atenuatorul

-1 suruburile care fixeaza bratul br de axul intern Ai al celor doud palete p1 si p2

-br este bratul care patrunde partial in corpul axului intern Ai printr-un decupaj din ax;
br face legétura intre axul intern Ai al paletelor si biela bi prin nitul 2

-2 este nitul care conecteaza bratul br de biela b; acest nit 2 nu apasi biela b pe bratul br
ci permite rotirea fiecareia fata de cealalta in jurul nitului conform miscérii paletelor si
pistonului p

-bi este biela care transferd migcarea axului intern Ai pistonului p cu ajutorul bratului br
-d sunt decupajele din corpul atenuatorului, decupaje prezente unul in partea cu biela bi
iar celdlalt diametral opus primului;decupajele au dublu rol: permit patrunderea bielei bi
in corpul atenuatorului si micgoreaza frecarea pistonului p cu suprafata interioara a
atenuatorului prin reducerea suprafetei de contact dintre pistonul p si corpul atenuatorului
in perioada activa a paletei;

-3 este nitul care conecteaza biela bi si pistonul p;

-p este pistonul care se deplaseazi in interiorul si de-a lungul corpului atenuatorului ca i
care,in momentul in care intrd in cilindrul inchis ci din ultima portiune a cursei sale,
incepe franarea miscarii de rotatie a paletelor in jurul axelor proprii.

-gp este garnitura de cauciuc a pistonului p; rolul acesteia este de a impiedica trecerea
aerului printre petetii cilindrului inchis ci si pistonul p.Garnitura pistonului gp este fixata
de piston printr-un sant din corpul pistonului

-ca este corpul atenuatorului; corpul atenuatorului ea este prevazut cu cele doua decupaje
d descrise mai sus, doud orificii o mici,diametral opuse prin care aerul e fortat afara din

2
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cilindrul inchis ci, un orificiu mare corespunzator supapei su, cilindrul inchis ci si cele
doua picioare de prindere pp la capitul carora se afla suprafetele de prindere sp.Corpul
atenuatorului ca prezintd un capac la capatul cu supapa su, celilalt capat fiind descoperit
pentru a reduce masa totala a captatorului; din acelasi motiv(masa redusa), picioarele de
prindere pp sunt goale pe dinduntru la fel ca si suprafetele de prindere sp de care sunt
sudate

-ci este cilindrul inchis adicd portiunea inchisé(fard decupaj) a corpului atenuatorului;
aerul cuprins in cilindrul inchis ci este comprimat i evacuat prin orificiile o de catre
pistonul p lucru care duce la franarea treptata a pistonului p si a paletelor si axelor
conectate la el.

-mc este muchia cilindrului inchis corespunzétoare decupajelor; acestd margine are
sectiunea variaila(profil de palnie, se ingusteaza treptat) pentru a permite intrarea
pistonului p in cilindrul inchis ci fara deteriorarea garniturii de cauciuc gp a pistonului p
la trecerea de la aer la peretele cilindrului.Muchia cilindrului me se comporti ca o palnie
pentru garnitura pistonului p si inlesneste patrunderea ansamblului piston-garnitura in
cilindrul inchis ci.

-su este o supapd de cauciuc aflaté la capétul cilindrului inchis ci; aceasta are dublu rol:
de a atenua socul introdus de ciocnirea pistonului p de capacul cilindrului inchis si de a
permite trecerea aerului intr-un singur sens,acela din afara cilindrului inchis ci catre
cilindrul inchis ei prin orificiul din capacul cilindrului inchis ¢i.Supapa su este deschisa in
momentul retragerii pistonului p citre exteriorul(zona cu decupaj) cilindrului inchis ci
astfel: cand pistonul p se retrage micsoreaza presiunea din cilindrul inchis ¢i sub nivelul
presiunii atmosferice care apasé pe supapa su, fapt care duce la deschiderea acesteia si la
intrarea aerului in cilindrul inchis e¢i prin orificiul din capacul cilindrului inchis.Forma
aerodinamica(in sensul de curgere a aerului) a supapei su reduce turbulentele aparute la
intrarea aerului in cilindru deci mareste eficienta sistemului.

-ar este arcul care tine supapa su in contact cu capacul cilidrului inchis ci cand pistonul p
comprima aerul din cilindru; arcul ar este atasat de supapa printr-o deschidere din corpul
supapei in care intrd ultima spira a arcului,spird indoita la 90 de grade.Arcul ar este fixat
de exteriorul capacului cilindrului inchis ¢i printr-un sant circular din acest
capac:tensiunea din arc tine supapa lipita de capac la interiorul cilindrului dar tine si
arcul lipit de capac la exterior iar santul impiedicd migcarea arcului in alta directie decit
cea prevazuti(comprimare-destindere)

-pp este piciorul de prindere a atenuatorului de suprafata de prindere sp; piciorul de
prindere pp este gol pe dinduntru pentru a micsora masa totala a captatorului

-sp este suprafata de prindere a atenuatorului de interiorul cilindrului central CC; sp
prezinta un decupaj circular in centru pentru a reduce masa captatorului.Corpul
atenuatorului ca, piciorul de prindere pp si suprafata de prindere sp sunt sudate unul de
celalalt.

-4 sunt niturile de ancorare a atenuatorului la interiorul cilindrului central CC

Figura 4b:Atenuatorul,vedere din profil, cu corpul atenuatorului sectionat
-ca: corpul atenuatorului

-1: suruburile pentru fixarea bratului br in corpul axului intern Ai
-br: bratul care transmite migcarea de rotatie a axului intern Ai bielei bi a atenuatorului

9 S
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-2: nitul care uneste bratul br de biela bi

-bi: biela care transmite miscarea de rotatie a axului intern Ai pistonului p

-3: nitul care leaga biela bi de pistonul p

-p: pistonul atenuatorului

-gp: garnitura pistonului

-mc: muchia cilindrului inchis corespunzitoare decupajelor d; acesta margine are
sectiunea variaild(profil de palnie,se ingusteaza treptat) pentru a permite intrarea
pistonului p in cilindrul inchis ci fara deteriorarea garniturii de cauciuc gp a pistonului p
la trecerea de la aer la peretele cilindrului.

-ci: cilindrul inchis

-su: supapa atenuatorului

-0: orificiile prin care aerul iese din ci §i intrd 1n ci sub actiunea pistonului p
-14:santul circular din capacul cilindrului inchis ci; are rolul de a fixa arcul ar

-ar: arcul supapei su; are rolul de a fine supapa su lipta de capacul cilinrului inchis ci
-d: decupajul din corpul atenuatorului; are rolul de a permite patrunderea bielei bi in
corpul atenuatorului e¢a si de a reduce frecarea garniturii gp a pistonului p cu corpul
atenuatorului ca 1n perioada cand aripile se rotesc cétre pozitiile extreme(perfect
verticale/orizontale)

-pp: picioarele de prindere a corpului atenuatorului pe suprafata de prindere sp

-sp: suprafata de prindere a atenuatorului pe cilindrul central CC

-4: niturile care fixeaza atenuatorul, prin suprafetele de prindere sp, de cilindrul central
CC

Figura 4¢:Atenuatorul,vedere de deasupra,cu corpul atenuatorului sectionat

-ps: planul de sectiune a atenuatorului
-celelalte notatii sunt descrie in Figura 4b

Figura 5a: Supapa atenuatorului,arcul si sanful pentru fixarea arcului viazute din afara
atenuatorului

-10 este reprezentarea capacului cilindrului inchis ¢i; capacul cilindrului nu este o piesa
separatd de corpul atenuatorului dar am reprezentat doar capacul si nu intreg cilindrul
inchis pentru a nu incérca figura.

-13 este deschiderea din corpul supapei su pe unde patrunde ultima spira u indoita la 90
de grade

-14 este santul circular din exteriorul capacului 10 al cilindrului inchis ci; santul 14
impreuna cu tensiunea din arc au rolul de a limita miscarile arcului ar la cele
utile(compresie si extensie)

-ar este arcul care asigura contactul dintre supapa su si interiorul capacului 10 al
cilindrului inchis ci

-u este ultima spird a arcului ar si este indoitd la 90 de grade catre interiorul arcului
pentru a putea fi introdusa prin deschiderea 13 in corpul supapei su; spira u asigura
conexiunea supapei su cu arcul ar

-su este supapa atenuatorului at.
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Figura Sb: Functionarea supapei,supapa deschisa

-ca este corpul atenuatorului

-d este decupajul din corpul atenuatorului

-su este supapa atenuatorului, deschisd deoarece pistonul p se deplaseazi cétre exteriorul
cilindrului inchis ei determindnd scdderea presiunii in interiorul acestuia

-p este pistonul care se deplaseaza citre exteriorul cilindrului inchis ci

-gp este garnitura pistonului:impiedica scurgerea aerului printre pistonul p si peretele
cilindrului inchis ei.Garnitura este fixatd de pistonul p printr-un sant existent pe marginea
acestuia

-10 este capacul cilindrului inchis ei

-11 este sensul in care se migca aerul(citre interiorul cilindrului inchis in aceasta figura )
-o sunt doud orificii circulare (prin care aerul este tras in cilindru in aceasta figurd)

-12 este sageata care indica sensul de deplasare a pistonului(cdtre exteriorul cilindrului
inchis in aceasta figura)

-13 este deschiderea din corpul supapei su prin care patrunde ultima spira indoitd a
arcului ar pentru a fixa supapa

-ar este arcul ce fixeaza supapa su pe capacul cilindrului inchis ci; arcul este comprimat
in aceastd figurd datoritd aerului din afara cilindrului inchis ci care are presiune mai mare
decit cel dinduntrul lui si deschide supapa su pentru a patrunde in cilindru.

Figura Sc: supapa su inchisd, pistonul p comprima aerul din cilindru si il forteaza sa iasa
prin orificiile o

-su este supapa inchisa in acest caz

-ar este arcul care fixeata supapa su pe capacul cilindrului inchis ci;arcul ar este
necomprimat in aceasta figura

-10 este capacul cilindrului inchis ci

-11 sunt sigetile care indica sensul in care se deplaseaza aerul prin orificiile o,in acest caz
din interiorul lindrului inchis ci citre exterior sub actiunea pistonului p

-12 sunt sagetile ce indica sensul deplasarii pistonului p,in aceasta figura cétre interiorul
cilindrului inchis ei comprimand aerul din acesta si fortdndu-1 sa iasa prin orificiile o
-14 este santul circular (din capacul cilindrului inchis ci) in care este fixat arcul ar

-p este pistonul care 1n aceastd figura comprima aerul din cilindrul inchis ci

-13,0,gp sunt aceleasi ca in Figura Sb.

Figura 6a: Cilindrul central CC sectionat median pentru a expune interiorul sau

-I: indicator ce permite o mai bund intelegere a orientdrii componentelor captatorului
-1: suruburile care ancoreaza bratul br al atenuatorului at2 de axa interna Ai a paletelor
-2: nitul care uneste bratul br de bicla bi a atenuatorului at2

-4: niturile care fixeaza suprafata de prindere sp a atenuatorului de corpul cilindrului
central CC

-sp: suprafata de prindere a atenuatorului de corpul cilindrului central CC

-pp: piciorul de prindere al atenuatorului este portiunea ce leaga corpul atenuatorului ca
de suprafata de prindere sp
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-atl: atenuatorul corespunzator pozitiei verticale(orientare pe directia JOS-SUS conform
indicatorului I) a paletei 1;

-d: decupajele efectuat in corpul atenuatorului pentru a reduce frecarea in perioada activa
a paletelor si pentru a permite patrunderea bielei bi in corpul atenuatorului ca

-bi: biela care transmite migcarea bratul br legat la axul Ai pistonului p din interiorul
corpului atenuatorului ca

-0: orificiile din corpul atenuatorului ca pe unde aerul patrunde in si iese din cilindrul
inchis ci

-b: buzele cilindrului central; au rolul de a rigidiza cilindrul central CC si de a permite
conectarea captatorului la un alt captator defazat cu 90 de grade sau la un generator
electric ori alt sistem care poate folosi rotatia cilindrului central

-9: gaurile din buzele b care permit conectarea prin suruburi si piulite ori nituri a CC la
un alt CC sau la un aparat care transforma migcarea rotativd a CC in alta forma de
energie

-at2: atenuatorul corespunzator pozitiei verticale(orientare pe directia JOS-SUS conform
indicatorului I) a paletei p2;

-Ael/Ae2: axul exterior al paletei p1/p2

-s: suruburile care fixeaza axele externe Ael si Ae2 de axul intern Ai

-r: rulmentii care conecteaza axul intern Ai de corpul cilindrului central CC si permit
rotatia ansamblului p1,Ael,Ai,Ae2,p2

-p1/p2: paletele care capteazi energia eoliand si induc rotatia cilindrului central CC

-n: nervurile ce folosesc la rigidizarea paletelor; nervurile n prezintd decupaje pentru
micsorarea masei

-cf: capacele fixe ce au rolul de a nu permite trecerea aerului prin nervura paletei cea mai
apropiatd de CC;neputand iesi prin decupajele acestor nervuri acoperite de capace ,aerul
este fortat sa impinga paleta marindu-i eficienta.Practic,aceste capace maresc coeficientul
aerodinamic al paletei cAnd aceastae este in faza activéd(de captarea a energie eoliene)

-f: folia de aluminiu sau plastic ce acopera partea superioara a nervurilor si axului extern
pentru a forma suprafata captatoare de energie eoliana

-fi: folia inferioara este partea foliei f care acopera o micé parte a suprafetei inferioare a
paletei;rolul fi este acela de a asigura desprinderea neturbulentd a curentului de aer de
partea inerioara a paletei atunci cind paleta este in faza pasiva(de rotire impotriva
vantului).Folia inferioara fi impiedica prelingerea curentului de aer pe axul extern
Ael/Ae2 fapt care ar crea turbulente care ar scddea eficienta captatorului.

Figura 6b:intreg captatorul vizut din profil cu cilindrul central CC sectionat pentru a
expune pozitia atenuatorului Atl

-I: indicatorul directiilor; are rolul de a clarifica orientarea obiectelor din figura fatd de
directiile spatiului

-v: sensul vantului(in aceasta figurd sensul vantului este de la N la S conform ségetilor v
si indicatorului I)

-4: niturile care fixeazi suprafata de prindere sp a atenuatorului de peretele cilindrului
central CC

-sp: suprafata de prindere a atenuatorului de corpul cilindrului central CC

12
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-pp: picioarele de prindere care unesc corpul atenuatorului ca de suprafata de prindere sp
-d: decupajul atenuatorului(zona din corpul aetnuatorului ca unde pistonul p se
deplaseazi cu frecare minima)

-p: pistonul atenuatorului

-ca: corpul atenuatorului

-ci: cilindrul inchis adica portiunea din corpul atenuatorului ca unde are loc franarea
migcarii pistonului p si odaté cu ea franarea rotatiei paletelor in jurul axelor proprii de
rotatie.

-su: supapa atenuatorului(in pozitie inchsa in aceasta figura)

-atl: atenuatorul corespunzitor pozitiei verticale a paletei p1; in aceasta figurd,paleta p1
este 1n pozitie verticald iar pistonul p al atenuatorului atl incepe pitrunderea in cilindrul
inchis ci si astfel incepe franarea rotatiei paletelor in jurul axelor.In aceast figura
,conform directiei vantului v (directia N-S ), paleta p1 se roteste in sens orar in jurul axei
sale de rotatie

-at2 este atenuatorul corespunzitor pozitiei verticale a palatei p2; p2, fiind in faza
pasivi(in aceastd figurd), este orizontala si se roteste impotriva vantului ceea ce inseamna
ca pistonul atenuatorului at2 se deplasezi cu frecare mica in zona decupajului d a
corpului atenuatorului ca.

-Ael: axa externa a paletei pl

-al/a2: aripile paletelor p1/p2; in situatia prezentata in figura, axele celor doua palete
fiind perpendiculare pe directia vantului, aripile paletelor au portanta zero.

-f: folia de aluminiu sau plastic rezistent care acopera aripile al/a2 ale paletelor p1/p2
-5: niturile care lipesc aripa al de ultima nervura a paletei p1 (prima nervura fiind cea
mai apropiata de corpul atenuatorului CC iar ultima nervuri este cea mai indepirtata de
acelasi reper)

-r: rulmentii care conecteazi axul intern Ai la corpul cilindrului central CC si permit
rotirea axului Ai.

-CC este cilindrul central, prezentat sectionat la mijloc,planul sectiunii fiind cel al
dreptelor SUS-JOS, N-S conform indicatorului I(exact ca in figura 6b dar vazut din
directia V-E)

-b:buza cilindrului central CC

-9: gaurile practicate in buza cilindrului central pentru ca acesta si poata fi conectat prin
nituri ori suruburi $i piulite fie la alt CC fie la un aparat care transforma energia rotativa a
CC intr-o forma de energie utila

Figura 6¢: Intreg captatorul vizut de JOS, cu cilindrul central CC intreg.

-I: indicator ce ajuti la intelegerea orientérii obiectelor din figura

-v: sigeti ce indicd sensul vantului

-al: aripa corespunzitoare paletei pl

-nal: nervura de rigidizare a aripii al(una din cele doud nervuri de rigidizare ale aripii
al)
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-p1: paleta 1,perfect verticald(eficientd maxima) deci in faza activa,de captare a energie
vantului v

-Ael: axul extern al paletei p1,ax pe care se sprijind aripa al,paleta p1 si nervurile paletei
si nervurile nal ale aripii al

-CC: cilindrul central care se roteste sub actiune vantului in sensul sr

-sr: sensul de rotatie al cilindrului central CC

-Ai: axul intern al paletelor; Ai trece prin cilindrul central CC si asigura legétura axului
paletei p1 cu axul paletei p2(Ai asigurd migcarea sincronizata a celor doud palete).Ai este
conectat la CC prin rulmentii r care permit rotirea acestui ax.

-r: rulmentii care conecteaza axa internd Ai la cilindrul central CC

-atl/at2: atenuatorul corespuntétor pozitiei verticale a paletei p1/p2

-p2: paleta 2, perfect orizontala(eficientd maxima), se afla in faza pasiva, de rotire
impotriva vantului

-f: folia de aluminiu sau plastic rezistent care acopera nervurile,o parte a axului

si bara de rigidizare t ale paletei dar si nervurile aripilor.

-t: bara de rigidizare a paletei

-al:aripa corespunzatoare paletei p1

-Ae2: axul extern al paletei p2.

Figura 6d: intreg captatorul vizut din Sud conform indicatorului I, cu cilindrul central
CC intreg.

-I,al,Ael f,p1,CC,r,Ai,p2a2,Ae2 sunt cele descrise in Figura 6¢

-v: sensul din care bate vantul, in aceasta figurd sensul este N-S

-sr: sensul de rotatie al ansamblului: cilindru central CC, palete,axe,aripi; cercul cu punct
in mijloc indica o sdgeatd ce ,,iese” din plan iar cercul cu X in centru reprezinta o sigeati
ce ,,intrd” in plan,deci al,p1,Ael se apropie de observator iar a2,p2,Ae2 se indepirteaza
de observator.

-n: o nervura de rigidizare a paletei pl

-na2: o nervura de rigidizare a aripii a2

-at: atenuatoarele, asa cum sunt ele pozitionate in interiorul corpului cilindrului central
CC.

Figura 7a: Paleta,aripa si axul captatorului cu vantul perpendicular pe axul paletei

-v: sensul vantului,in aceasta figurd perpendicular pe axul extern Ae al paletei p

-Ae: axul extern al paletei de care sunt fixate: nervurile n, bara/tija de rigidizare t, aripa a
-sAe: suprafata de prindere a axului paletei Ae; sAe permite fixarea axului extern Ae de
axul intern Ai prin suruburi

-cf: capacele fixe sunt confectionate din material usor pentru a nu ingreuna paleta si au
rolul de a méri coeficientul aerodinamic al paletei atunci cand aceasta se afla in faza
activa(ce captare a energie eoliene)

-ct: capetele tijei/barei t de rigidizare a paletei; capetele barei de rigidizare au rolul de a
impiedica desprinderea nervurilor corespunzitoare acestor capete de bara de rigidizare t.
Aceste capete ale barei sunt nigte zone cu sectiune mai mare decét restul barei,sectiune
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mai mare rezultatd in urma comprimérii portiunilor extreme din lungimea barei t cu
ajutorul unei prese(dupa ce nervurile fuseserd montate).

-p: paleta captatorului ,adicd ansamblul nervuri n,folie f,folie inferioara fi, bara de
rigidizare t,capace fixe cf,capace mobile em.Paleta are forma aerodinamici, cu o
suprafatd mica si un coeficient aerodinamic foarte redus in faza pasivi(de rotire impotriva
vantului) dar o suprafatd mare si un coeficient aerodinamic mare in faza activa(de
captare) datorita faptului ca aceasta se poate roti impreun cu axul Ae 90 de grade,
variind astfel forma si suprafata normale pe directia vantului.

-a: aripa paletei; aripa are rolul de a genera portantd in momentul in care paleta pe care
este motatd se apropie de sfarsitul fazei pasive(faza in care se roteste impotriva
véantului).Aripa a genereazd portantd maxima atunci cdnd vantul bate palalel cu axa Ae,
in sensul indicat in Figura 7b; portanta aripii roteste intreg ansamblul aripa a, paletd p,ax
Ae catre pozitia verticald a paletei p, pregétindu-1 pentru faza activi,cea de captare a
energiei eoliene(unde este nevoie de suprafatd cat mai mare normald pe directia
vantului).Aripa a,prin suprafata ei inferioard(partea de jos a aripii) contribuie si la
captarea energiei eoliene cand paleta pe care este montatd se afld in faza activa.

Paleta si aripa sunt componentele captatorului care capteaza energia vantului.

-f: folia de aluminiu sau plastic rezistent(ori alt material usor si rezistent la rupere); folia
reprezintd cea mai mare parte din suprafata paletelor si aripilor.

-fi: folia inferioard care acopera parte inferioara a paletei pe o lungime egald cu
diametrul axului extern Ae; prezenta foliei in partea inferioara a paletei are rolul de a
asigura o curgere fara turbulente a curentului de aer in jurul axului Ae, in faza pasivid a
paletei (cind paleta se roteste impotriva vantului) .In lipsa foliei inferioare fi, aerul s-ar fi
atasat de profilul circular al axului Ae creand turbulente deci pierderi de energie.

-n: nervurile pentru rigidizarea paletei; acestea prezintd decupaje pentru micsoraera masei
si au profil aecrodinamic.Nervurile sunt atasate de axul extern Ae al paletei p prin niste
decupaje in care patrunde axa Ae(nervurile sunt incélzite,se dilata si permit patrunderea
Ae prin decupajele corespunzitoare;odati cu ricirea,Ae si n se unesc).

-t: bara/tija de rigidizare a paletei

-cm: capacele mobile ale paletei; au rolul de a permite trecerea aerului (prin decupajele
nervurii cea mai apropiatd de aripa a) dinspre aripa spre interiorul paletei dar de a nu
permite trecerea aerului dinspre interiorul paletei citre aripa (in faza activi a paletei).in
aceastd figurd, capacele mobile em sunt inchise de vantul perpendicular pe axul paletei
verticale si canalizeaza energia acestuia catre impingerea paletei.

-6: tija care fixeaza aripa a de axul extern Ae

-15: inelele (ca niste saibe) care conecteaza capacele mobile cm de ultima nervura a
paletei si permit inchiderea si deschiderea acestor capace cm

-na: nervurile pentru rigidizarea aripii a;

Figura 7b: Paleta, aripa si axul captatorului cu vantul paralel cu axul paletei

-v: sensul vantului; in aceasta figurd, vantul bate paralel cu axul paletei deschizand
capacele mobile cm.

-cm: capacele mobile deschise de vant; fiind deschise,capacele em permit curgerea
aerului in jurul aripii a, curgere care creeazi portantd maxima mulfumitd formei aripii a
si a unghiului de 15 pana la 18 grade dintre arip si directia vantului.
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-sAe,cf,t.f,n.fi,p,na,6,Ae, 15 sunt aceleasi cu cele descrise in Figura 7a.
Figura 7c¢: paleta védzuta din spate.

-sAe: suprafata de prindere a axului extern Ae de axul intern Ai prin suruburi
-ct: capatul tijei-barei t de rigidizare a paletei

-f :folia care acopera axul extern Ae,nervurile n si bara t

-Ae:axul extern

-na: nervura de rigidizare a aripii a

-6: tija care sprijind aripa a pe axul extern Ae

Figura 7d: paleta vazuta de jos

-fi: folia inferioara care acopera axul extern Ae impiedicand prelingerea fluxului de aer
pe axul Ae,lucru care ar crea turbulente deci pierderi.Indicatorul fi aratd locul unde se
termind folia inferioara fi.

-t: tija care rigidizeaza paleta p

-n: nervura de rigidizare a paletei

-ct: capatul tijei/barei t; are rolul de a preveni desprinderea ultimei nervuri de bara
-cm: capacele mobile,deschise in aceasta figurd

-15: inelele pe care se miscd capacele mobile em; discurile 15 au rolul de a ancora
capacele mobile em de ultima nervura a paletei p dar in acelasi timp de a permite
inchiderea si deschiderea acestora sub actiunea vantului.

-f:folia de aluminiu sau plastic rezistent care acopera atat paleta p cit si aripa a
-p:paleta

-a: aripa

-Ae,sAe,na sunt cele descrise in Figura 7¢

Figura 7e: Ansamblul ax extern,paletd,aripa vazut dinspre captator.

-n: nervura aripii,vazuta din profil

-7: nitul care fixeaza tija 6 de axul extern Ae

-6: tija care fixeazd aripa a pe axul extern Ae

-8: nitul care fixeaza aripa a de tija 6

-Ae: axul extern

-sAe: suprafata de prindere a axului Ae de axul intern Ai al cilindrului central

-a: aripa, mai exact partea superioard a aripii

-na: nervura aripii

-f: folia care acopera aripa(in figurd vedem folia care acopera partea superioar a aripii)

Figura 7f: Ansamblul: ax extern,paletd,aripa vazut dinspre aripa.

-a: aripa,mai exact partea inferioara a aripii
-S:niturle de prindere a aripii de nervura paletei
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-f: folia care acopera aripa a (in figurd se observa ci folia f acopera in totalitate partea
inferioara a aripii a )
-n,na,a,8,7,6,sAe,Ae sunt cele descrise in Figura 7e

Figura 8a: Cilindrul central intreg,cu toate componentele

-CC:cilindrul central este un cilindru rezistent care sustine intreg captatorul

-16: decupaje evazate ale cilindrului central CC care gazduiesc rulmentii r

-r: rulmentii care conecteaza axul intern Ai al paletelor la cilindrul central CC

-Ai: axul intern al paletelor; Ai trece prin corpul CC si conecteazi cele doud palete
asigurand miscarea sincronizata a lor.Axa Ai este un cilindru cu peretii grosi dar cu
centrul gol pentru a micsora masa totala a captatorului;Ai este prevazuti la capete cu
gauri filetate pentru suruburile s ce fixeaza axele externe Ae de axul intern Ai

-s: suruburile prin care axele externe Ae sunt fixate de axul intern Ai

-b: buza cilindrului central CC adic# doud discuri prevazute cu gauri care rigidizeaza
cilindrul si permit conectarea acestuia la un alt captator defazat cu 90 de grade sau la un
aparat care transforma energia rotativa a CC intr-o forma utila.

-9: gaurile din buzele b ale cilindrului central CC prin care acesta poate fi conectat la un
alt captator defazat cu 90 de grade sau la un aparat care transforma energia rotativa a CC
intr-o forma utila.

-4: niturile prin care suprafata de prindere sp a atenuatorului at este fixata de interiorul
cilindrului central CC

-sp: suprafata de prindere a atenuatorului at de interiorul cilindrului central CC

-pp: picioarele de prindere ale atenuatorului; pp fac legatura intre suprafata de prindere
sp si corpul atenuatorului

-at: atenuatorul ce are rolul de a opri miscarea de rotatie a paletelor in jurul axelor lor
-1: suruburile care fixeaza bratul br al atenuatorului de axul intern Ai

-2: nitul care conecteaza bratul br la biela bi

-bi: biela care transfera miscarea de rotatie a axului intern Ai, pistonului p care se
deplaseaza liniar

Figura 8b: cilindrul central,vedere din profil

-CC: cilindrul central

-Ai: axa interna

-s: suruburile care unesc axa internd Ai de cele doua axe exerne Ael si Ae2 ale paletelor
p1 respectiv p2

-r: rulmentii care ancoreazd axa interna Ai la cilindrul central CC dar permit rotiea
acesteia

-4: niturile de prindere a atenuatorului de corpul cilindrului central

-16: evazajele circulare ale cilindrului central in care sunt incastrati rulmentii r

-b: buzele cilindrului central ce permit conectarea cilindrului la alte sisteme

Figura 8c:cilindrul central,vedere din spate
Notatiile sunt aceleasi ca la Figura 8b
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Figura 8d: Cilindrul central, vedere de deasupra

-at: atenuatoarele

-bi: biela atenuatorului

-br: bratul atenuatorului; r transmite migcarea rotativa a axului intern Ai bielei bi a
atenuatorului

-pp: picioarele de prindere ce unesc puprafata de prindere de corpul atenuatorului
-Ai: axul intern al paletelor

-s: suruburile care unesc axa internd Ai de cele doud axe exerne Ael si Ae2 ale paletelor
p1 respectiv p2

-1: suruburile care fixeaza bratul br de axul intern Ai

-4: niturile care lipesc suprafata de prindere sp de corpul cilindrului central

-9: gaurile prin care se poate fixa cilindrul central la un alt aparat

~-16: evazajul din corpul cilindrului central, in care sunt incastrati rulmentii r

Figura 9: captatorul cu pistonul unui atenuator la capit de cursa (lipit de supapa
atenuatorului) si cilindrul central sectionat(pentru o mai buna observare a atenuatoarelor)

-I: indicator ce ajuta la intelegerea orientérii obiectelor din figura

-v: sensul dinc are bate vantul(N-S) in aceasta figura

-CC: cilindrul central,prezentat in sectiune;planul de sectiune contine dreptele SUS-JOS,
N-S si trece prin centrul cilindrului.CC este sectionat pentru a permite observarea pozitiei
componentelor atenuatoarelor relativ la pozitiile paletelor.

-p1: paleta activa, trecutd de pozitia perfect verticald(de maxima eficientd) si ajunsi la
capdtul miscarii de rotatie in jurul axei datorita frandrii produse de atenuatorul atl

-atl: atenuatorul corespunzitor pozitiei verticale a paletei p1; in aceasti figurd, atl a
oprit complet rotatia paletelor in jurul axelor acestora (p1 s-a rotit in sens orar pana la
oprirea completi) atunci cand pistonul p1 a comprimat o parte a aerului existent in
cilindrul inchis ci(cealalta parte fiind fortata sa iasa in afara ci prin orificiile acestuia) si
s-a oprit in supapa de cauciuc din capitul ci.

-pil: pistonul atenuatorului atl, aflat la capit de cursd,adica lipit de supapa cilindrului
inchis ci dupad ce a comprimat o parte a aerului existent in acesta(cealalta parte fiind
fortatd sa iasd 1n afara ci prin orificiile acestuia)

-pi2: pistonul atenuatorului at2, aflat in zona de frecare redusi a corpului atenuatorului
adica zona prevazuta cu decupaj.

-bil: biela atenuatorului atl, patrunsa complet prin decupajul d in corpul atenuatorului
atl

-bi2: biela atenuatorului at2, patrunsa partial in corpul at2 prin decupajul d

-ci: cilindrul inchis adici portiunea din cursa pistonului unde are loc franarea rotatiei
ansamblului palete/axe

-at2:atenuatorul corespunzitor pozitiei verticale a paletei p2

-Ael:axa externd a paletei p1

-r: rulmentii care ancoreaza axele paletelor de cilindrul central CC

C ..
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-p2: paleta ce se deplaseaza impotriva vantului; p2 nu este perfect orizontala iar abaterea
de la orizontala corespunde cursei pistonului pil in cilindrul inchis ei al atl(distanta
parcursi de pistonul pil in cilindrul inchis ei se traduce prin abaterea fatd de verticald a
paletei pl si abateea fata de orizontala a paletei p2 )

-al/a2: aripa paletei p1/p2

Figura 10a: Exemplu de montare: doud captatoare coaxiale,defazate cu 90 de grade,
vedere de JOS

-I: indicator ce are rolul de a clarifica pozitia/orientarea diverselor elemente ale figurii
-pl: paleta activa ce roteste in sens orar(privit de jos) ansamblul celor doui captatoare;
p1 este aflata in pozitia de maxima eficientd: este perfect verticald,perpendiculard pe
directia vantului

-p2 :paleta pasivi ce se deplaseaza impotriva vantului opunand rezistentd minima; p2 se
afld in pozitia de eficientd maxima,fiind perfect orizontala deci avdnd suprafatd minima si
coeficient aerodinamic minim in timp ce se roteste impotriva vantului

-p3: paleta care tocmai a terminat faza pasiva (conform figurii) si se roteste in jurul
axului cdtre pozitia verticald multumita portantei aripii a3 si fortei de apésare a aripii a4
-p4: paleta care tocmai a terminat faza activa §i este rotita cétre pozitia orizontala
multumita portantei aripii a3 si fortei de apasare a aripii a4

-al,a2: aripile paletelor p1 si p2;

a3: aripa paletei p3

-CC: cei doi cilindri centrali care se rotesc in sens antitrigonometric (vazut de JOS)

-v: sensul din care bate vantul (N-S in aceasta figurd)

Figura 10b: Douai captatoare coaxiale,defazate cu 90 de grade, vedere din Sud

-I: indicator ce are rolul de a clarifica pozitia/orientarea diverselor elemente ale figurii
-v: sensul vantului(S-N); cercul cu punct in centru aratd o sdgeata ce “iese” din plansa,
deci sensul este S-N conform indicatorului I

-CC12: cilindrul central corespunzitor paletelor p1 si p2

-CC34: cilindrul central corespunzitor paletelor p3 si p4

-17: niturile sau suruburile cu piulitd ce unesc cilindrii centrali CC12 si CC34 ai celor
doua captatoare defazate cu 90 de grade

-al,pl,a2,p2,a4: cele descrise in Figura 10a.

Figura 11a: Inceperea rotirii captatorului in situatia cea mai defavorabild cind directia
vantului este paralela cu axa paletelor.

-v: sensul vantului, paralel cu axa de rotatie a paletelor, cercul cu X reprezintd o sigeatd
care ,.intrd” in foaia de desen

-CC: cilindrul central

-a2: aripa ce genereaza portantd dat fiind sensul vantului si roteste astfel paleta in sens
antitrigonometric citre pozitia verticald
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-Fp: sensul fortei de portantd generatd de trecerea aerului, in sensul indicat in figura, in
jurul aripii a2

-al: aripa ce genereaza apésare la trecerea vantului in jurul ei

-Fa: sensul fortei de apasare generata de trecerea aerului in jurul aripii al; Fp si Fa fiind
defazate cu 90 de grade si actionand asupra aceleiasi axe in mod cumulativ(Fp si Fa luate
individual produc fiecare un moment care roteste paletele in sens orar) formeaza un cuplu
de forte ce roteste paletele in jurul axei comune in sens orar(in Figura 11a).

Figura 11b: Paletele si aripile sunt rotite la maximum in jurul axei comune moment in
care componentele orizontale ale Fp si Fa determina rotirea intregului captator in jurul
axei cilindrului central

-CC: cilindrul central

-v: sensul vantului(de la aripa al spre aripa a2,acelasi ca in Figura 11a)

-a2: aripa care genereaza portanta

-al: aripa care generecaza apasare

-at2: atenuatorul (mascat de peretii cilindrului central) corespunzitor pozitiei verticale a
paletei p2; at2 a oprit complet rotatia paletelor in jurul axei lor

-Fa: sensul fortei de apasare

-Fp: sensul fortei de portanta

-Fp si Fa: cuplul forta de portantd —forta de apasare care a rotit deja ansamblul aripi-axe-
palete in sens orar(conform figurii) la maximum: in Figura 11b rotatia in jurul axei
comune a paletelor este opritd complet de atenuatorul at2 .Deoarece paletele nu se mai
pot roti in jurul axei comune dar aripa a2 continui si genereze portantd ia al continua si
genereze apdsare in sensurile indicate in figurd, componente orizontale ale celor doua
forte(de portanta si de apasare) determina rotirea cilindrului central deci inceperea
functiondrii captatorului in ciuda vantului paralel cu axa paletelor.

h-Exemplu de realizare a inventiilor (in exemplificare voi face referire la
figurile 1-10).

-Cilindrul cenral CC (Figura 8a) poate fi confectionat din aluminiu,otel usor,fibre de
carbon sau alte materiale usoare si rezistente.Decupajele evazate 16 pot fi tuburi (din
acelasi material ca CC)decupate si sudate pe corpul CC ,astfel incat sd poatd permite
montarea rulmentilor r si a axului intern Ai in interiorul lor.CC este prevazut cu gauri
pentru fixarea atenuatoarelor, cite 8 pentru fiecare atenuator.Buzele b ale cilindrului
central sunt fie doua discuri sudate la capetele acestuia fie evazaje ale cilindrului rezultate
prin presare.Géaurile 9 executate in buzele b ale cilindrului central permit conectarea CC
fie la un alt CC fie la multiplicatorul de turatie al unui generator electric.

-Axul intern Ai este un cilindru de aluminiu rezistent(sau fibre de carbon),perforat in
mijloc pe toatd lungimea(tub) pentru o masa redusa si prevézut la capete cu 8 gauri
filetate pentru a permite fixarea axelor externe Ael si Ae2 ale paletelor p1 respectiv
p2.Géurile sunt in numir de 8 pentru a prmite montarea unei aripi defazatd cu 90 de
grade fata de cealalta(daca ar fi fost numar de gduri nedivizibil cu 4, la rotiea unei aripi
cu 90 de grade,gaurile axului intern Ai nu s-ar fi suprapus cu cele ale axelor externe Ael
si Ae2).Axul intern Ai este perforat lateral pentru a acomoda bratele br ale atenuatoarelor
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dar prezinta si gauri filetate pentru suruburile 1 care fixeaza aceste brate. Axul Ai este
introdus in rulmentii r dupa dilatarea acestora prin incalzire.Rulmentii 1 impreund cu
axul intern sunt introdusi in corpul cilindrului central prin incalzirea si dilatarea CC.
Dupa introducerea rulmentilor si a axului intern in cilindrul central, sunt introduse
atenuatoarele prin nituri care ancoreaza suprafetele de prindere ale acestora sp de peretele
cilindrului central.Dupa fixarea atenuatorului de CC este fixat bratul atenuatorului br de
axul intern Ai prin introducerea bratului in decupajul axului si fixarea cu suruburile 1.
Axul intern Ai se fixeaza de axele externe Ael si Ae2 prin suruburile s(Figura 1).
-Axele externe Ae (Figura 7a) sunt doud bare lungi, care prezinta la un capét un disc de
fixare sAe previzut cu 8 gauri iar citre capatul opus un orificiu circular lateral pentru
fixarea aripii paletei pe ax cu nitul 7.Axele externe pot fi confectionate din fibre de
carbon,aluminiu,otel.in cazul confectionarii din otel, trebuie pusa o garnitura izolatoare
intre Ae si Ai care este din aluminiu pentru a preveni interactiunea metalelor diferite.
-Nervurile n sunt introduse si fixate pe axul extern prin incilzirea si dilatarea acestora,
prin capétul care nu contine discul de fixare sAe.Nervurile sunt din aluminiu si au profil
aerodinamic; de asemenea sunt prevazute cu decupaje ample pentru 0 masa redusa.
Ultima nervuré prezinta in dreptul fiecarui decupaj mare si cate o gaurd mica prin care
patrunde inelul de sustinere 15 al capacelor mobile em.Inelul de sustinere 15 este de fapt
un fel de saiba elastica sau sdrma ce pétrunde prin nervura si prin gaura din capacul mobil
corespunzétor iar apoi este lipita rezultind un disc/cerc pe care se poate roti capacul cm.
-Bara de rigidizare t este introdusa in decupajele corespunzitoare ale nervurilor prin
dilatarea nervurilor in urma incalzirii lor.Dupa introducerea completa in toate nervurile,
capatul ct (Figura 7a) dinspre cilindrul central este deformat prin presare, rezultand
astfel lipirea permanentd a ct de nervura.

-Capacele fixe cf sunt niste capace de plastic introduse in decupajele primei nervuri
pentru a impiedica iegirea aerului prin acele decupaje.

-Capacele mobile em pot fi confectionate din plastic cauciucat(cauciucat pentru a nu
permite trecerea aerului si pentru a reduce zgomotul cauzat de ciocnirea acestor capace
de nervura paletei atunci cand se inchid).

-Aripa a din capatul paletei prezintd o rama de aluminiu pentru fixarea de ultima nervura
a paletei prin niturile S(Figura 6b) si doud nervuri na de aluminiu(sau alte materiale
usoare) care sunt sudate de rama de prindere si unite intre ele de folia de aluminiu f.
Nervura dinspre ax a aripii prezinta un decupaj circular pentru fixarea de tija 6 folosind
nitul 8. Datorita dimensiunii reduse a aripii,a formei acesteia si a faptului ca folia f
urmareste intreg conturul nervurii na,nu partial ca in cazul paletelor, folia f contribuie la
rigidizarea aripii(asemeni peretilor unei cutii de aluminiu de Coca-Cola).

-Folia f este intinsa pe profilul nervurilor si lipitd de acestea prin sudare,adeziv sau prin
nituri.

-Atenuatorul este un tub cilindric cu sectiune circularé,prezintd doud decupaje ample
diametral opuse,care permit patrunderea bielei in corpul atenuatorului si micsoreaza
frecarea garniturii pistonului p cu interiorul cilindrului.La capatul decupat al cilindrului
inchis, corpul atenuatorului are o muchie me ascutiti,cu profil exponential(ca o palnie),
cu scopul de a permite intrarea lind a garniturii gp a pistonului p in cilindrul inchis ci;
aceastd muchie mc este realizata prin pilirea peretelui atenuatorului in dreptul decupajului
d la intrarea in cilindrul inchis.
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Componentele atenuatorului pot fi realizate din aluminiu cu exceptia arcului ar de otel si
a supapei su de cauciuc.Corpul atenuatorului este un cilidru de aluminiu,inchis la un
singur capat; acest capit inchis este perforat pentru a permite patrunderea supapei
su.Supapa su se introduce din interiorul cilindrului,apoi arcul ar este introdus in santul 14
si conectat la supapa su prin ultima spira care este indoita si de aceea poate patrunde in
orificiul 13.Dupa garnitura este introdus in corpul atenuatorului pistonul p cu garnitura
gp,deja conectat la biela bi prin nitul 3; pistonul este impins péna la capatul cilindrului
inchis ci iar biela bi este scoasi prin decupajul d iar apoi unitd de bratul br prin nitul 2.
Picioarele de prindere pp sunt doi cilindri decupati pentru a se potrivi profilului circular
al corpului atenuatorului si sudati de acesta; cele doui picioare de prindere sunt goale pe
dinduntru pentru a fi mai usoare.Suprafetele de prindere sp sunt sudate de pp si la randul
lor prezinta un decupaj circular in mijloc pentru o0 masia mai redusa.

i-Aplicabilitatea inventiei.

Captatorul eolian ce face obiectul inventiei poate inlocui captatoarele
conventionale folosite in parcurile eoliene.

Atenuatorul de soc cu pierderi mici ce face obiectul inventiei poate fi folosit
pentru orice instalatie care are nevoie de atenuare doar in ultima parte a miscérii iar in
rest miscare cu frecare redusa;de exemplu o usi care si se deschida usor si sa se inchida
usor dar care si nu se tranteasca:pe parcursul inchiderii usii, pistonul atenuatorului se
deplaseazi cu frecare redusa prin zona cu decupaj a corpului atenuatorului iar inainte de
momentul contactului usid-rama usii,pistonul patrunde in cilindrul inchis si incepe
franarea usii, nelasand-o si se tranteasca.
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REVENDICARI

1. Captator eolian cu ax vertical,palete pe ax orizontal,coaxiale,defazate cu 90 de
grade, mobile si atenuator de soc caracterizat prin aceea ci prezinté. doud palete
(p1,p2) coaxiale, cu axe orizontale (Ael,Ae2) ale cédror axe sunt cu plate intre ele
printr-un alt ax (Ai) de care sunt prinse cu suruburi (s) si cuplate la cilindrul
central (CC) al captatorului prin rulmenti (r).

2. Captatorul eolian conform inventiei (Figura 1) este caracterizat prin aceea ca
paletele sale sunt coaxiale si defazate cu 90 de grade una fata de cealalta in jurul
acestei axe comune de rotatie adica atunci cand o paleta este orizoritala cealalta
este verticala.

3. Captatorul eolian conform inventiei este caracterizat prin aceea ci >aletele sale
(p1,p2) se misca simultan deoarece sunt cuplate prin intermediul unor axe
(Ael,Ae2,Ai).

4. Captatorul eolian conform inventiei este caracterizat prin aceea cé saleta
activd,cea care este in faza de captare a energiei eoliene(pl, Figura 1), are
suprafatd maxima si coeficient aerodinamic maxim fata de sensul (v) din care bate
vantul iar paleta care este in faza pasivd, de migcare impotriva vantului (p2,
Figura 1), are suprafatd minimai si coeficient aerodinamic minim.

5. Captatorul eolian conform inventiei este caracterizat prin aceea ci, multumita
defazajului de 90 de grade dintre palete si multumita faptului ¢, coeficientul
aerodinamic al paletei depinde de unghiul relativ dintre profilul paletei si directia
vantului, fiecare paletéd contribuie la rotirea celeilalte in jurul axei comune pentru
a ajunge la pozitia de maxima eficientd in cel mai scurt timp(Figura 3).

6. Captatorul eolian conform inventiei este caracterizat prin aceea ca fiecare ax
extern (Ael,Ae2) prezintd in capatul exterior al paletei (p1,p2) o aripa fixata de
aceasta paleta si de ax, aripa ce are rol dublu: de a roti ansamblul axe externe
(Ael,Ae2), ax intern(Ai), palete(pl,p2), aripi(al,a2) in jurul axei lor comune de
rotatie in prezenta vantului cu o componenta paralela cu axul si rol al de a incepe
rotatia intregului captator in jurul axei cilindrului central atunci card directia
vantului este paralela cu axele aripilor.

7. Captatorul eolian conform inventiei este caracterizat prin aceea c4, aripile (al,a2)
din capetele paletelor au profil aerodinamic ce genereazé portantd la curgerea
aerului dinspre extremitatea axului extern cétre cilindrul central (CC) si apasare la
curgerea in sens invers,dinspre cilindrul central citre extremitatile axului si prin
aceea cd aripa este dispusd la un unghi intre 15 si 18 grade fata de axul orizontal
al paletei pentru ca in acest interval profilul aripii genereaza portantd maxima.

8. Captatorul eolian conform inventiei este caracterizat prin aceea cd, rama aripii (a)
este lipitd cu nituri (5) de ultima nervura a paletei iar aripa este rigidizata prin
nervurile (na) sudate de rama si prin folia (f) care inveleste complet conturul
nervurii iar fixarea aripii pe ax se face cu o tijd (6), un nit(8) care lipeste tija de
nervura aripii si un nit(7) care lipeste tija(6) de axul extern (Ae).

9. Captatorul eolian conform inventiei este caracterizat prin aceea ca, mulfumita
defazajului de 90 de grade dintre cele doua palete si multumitd moidului de
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dispunere a aripilor la capetele acestor palete si pozitiei aripilor fata de axa
comuna de rotatie a paletelor, efectul vantului asupra paletelor si aripilor este
intotdeauna cumulativ, adicé atunci cand o paleta este rotitd citre pozitia
verticald,celaltd este rotitd catre pozitia orizontald iar cand o aripd genereaza
portanta cealaltd genereaza apasare dar fiind dispuse la 90 de grade fata de axa,
efectul este unul cumulativ,de rotire a axei in acelasi sens.

Captatorul eolian conform inventiei este caracterizat prin aceea cd paleta este
rigidizata prin nervuri(n) si o baré de rigidizare (t) si este complet acoperiti de
folie de aluminiu (f) in partea superioara dar partial acoperitd in partea inferioara
pentru a obtine un coeficient acrodinamic mai mic(deci mai bun) la deplasarea
paletei impotriva vantului cdnd aceasta este in faza pasiva.

Captatorul eolian conform inventiei este caracterizat prin aceea ca paletele
prezinta doua tipuri de capace: capace fixe(cf, Figura 7a) plasate pe decupajele
nervurii cea mai apropiatd de cilindrul central ce au rolul de a méri coeficientul
aerodinamic al paletei respective cand aceasta este in faza activa si capace mobile
(cm, Figua 7a) plasate pe nervura cea mai apropiata de aripa (a) a paletei ce au
rolul de a permite trecerea aerului dinspre aripa spre interiorul paletei,maximizéand
astfel eficienta aripii (a) dar de a nu permite trecerea aerului dinspre interiorul
paletei spre aripd,maximizand astfel eficienta paletei (p) cand aceasta este in faza
activa.

Captatorul eolian conform inventiei este caracterizat prin aceea ca prezinta un
cilindru central (CC) care sustine intreg ansamblul: axe,palete,aripi prin
intermediul unor rulmenti (r) incastrati in decupajele evazate (16), rulmenti prin
care trece axul intern (Ai) a cdrui rotatie o permit si prin aceea ca cilindrul central
(CC) este piesa captatorului care se roteste in jurul axei cilindrului sub actiunea
paletei active deci este componenta captatorului care se poate conecta la un
generator electric sau alt aparat care transformé migcarea de rotatie a cilindrului
central intr-o forma utila.

Captatorul eolian conform inventiei este caracterizat prin aceea ca prezintd doua
atenuatoare(atl,at2 Figura 6a) cuplate la axul intern (Ai) care sunt fixate in
interiorul cilindrului central CC prin suprafete de prindere(sp) si nituri(4) si care
au rolul de a opri lin rotatia paletelor in jurul propriilor axe de rotatie atunci cand
una dintre ele a ajuns in pozitie verticald iar cealalta in pozitie orizontala.
Captatorul eolian conform inventiei este caracterizat prin aceea ca axul intern (Ai)
transmite rotatia paletelor (p1,p2) in jurul axei lor, atenuatoarelor astfel: bratul
(br) fixat prin suruburi (1) de axul intern (Ai) este conectat la o biela(bi) printr-un
nit (2) iar biela (bi) patrunde in corpul atenuatorului (ca) prin decupajul (d) si se
conecteaza la pistonul (p) prin nitul(3).

Captatorul eolian conform inventiei este caracterizat prin aceea cd atenuatoarele
(at) incep oprirea rotirii paletelor in jurul axei lor in momentul in care o paleta
este perfect verticald iar cealalta perfect orizontald, pozitie ce corespunde intrérii
in cilindrul inchis (ci) a pistonului (p) prin muchia cilindrului inchis (mc) care
prin profilul ei exponential(de pélnie) impiedicé deteriorarea garniturii(gp)
pistonului, in restul timpului pistonul deplasandu-se cu frecare redusa prin zona
decupata (d) a corpului atenuatorului (ca).
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16. Captatorul eolian conform inventiei este caracterizat prin aceea ca atenuatorul
(at) opreste rotirea paletelor astfel: cand o paleta este verticald iar cealaltd
orizontald, pistonul (p) antrenat de axul intern(Ai) al celor doua palete, incepe sa
patrunda in cilindrul inchis (ei) comprimand aerul din acesta si fortdndu-1 sa iasa
din cilindru prin orificii (0); dupa ce pistonul trece de orificii (o), in cilindrul
inchis (ci) se formeazi o perna de aer intre piston (p) si supapa (su), pernd de aer
ce reduce gsocul ciocnirii pistonului (p) cu supapa(su); cand pistonul incepe cursa
inversd,supapa (su) se deschide si permite intrarea aerului in cilindrul inchis
pentru a reduce rezistenta intimpinata de pistonul (p) la deplasarea din cilindru
citre zona decuapata.

17. Atenuatorul de soc cu pierderi mici compus dintr-un cilindru (ea),un piston (p) cu
garniturd (gp) conectat printr-un nit (3) la o biela (bi) care la randul ei este
conectatd la un brat (br) printr-un nit (2) este caracterizat prin aceea ca, corpul
atenuatorului (ea) prezinti un decupaj (d) amplu care reduce frecarea garniturii
pistonului (p) cu peretele cilindrului si prin care poate patrunde biela (bi) pentru a
transmite migcarea pistonului (p).

18. Atenuatorul de soc conform inventiei este caracterizat prin aceea ca permite
migcarea cu frecare redusi a pistonului (p) in zona prevéazuta cu decupaj (d) iar
franarea pistonului are loc odata cu patrunderea acestuia in cilindrul inchis (ci)
datorita rezistentei pe care o opune aerul cuprins in acest cilindru la Tnaintarea
pistonului (p).

19. Atenuatorul de soc conform inventiei este caracterizat prin aceea ca atenuatorul
opune rezistentd mare la deplasarea pistonului din exterior citre supapa (su) dar
rezistentd mica la deplasarea in sens invers astfel: pistonul (p) patrunde in
cilindrul inchis ci,comprima aerul din acesta si 1l forteazi sa iasa din cilindru prin
orificii (0); dupa ce pistonul trece de orificii (0), in cilindrul inchis (ci) se
formeazi o pernd de aer intre piston (p) si supapa (su), perna de aer ce reduce
socul ciocnirii pistonului (p) cu supapa(su); la intoarcerea pistonului cétre
exteriorul cilindrului inchis, supapa (su) se deschide permitand intrarea aerului in
cilindru si usurand astfel miscarea pistonului.

20. Atenuatorul de soc conform inventiei este caracterizat prin aceea ci supapa (su)
acestuia este atasata de capacul (10) atenuatorului printr-un arc (ar) a carui ultima
spira este indoitd la 90 de grade cétre interiorul arcului, spira patrunde in corpul
supapei de cauciuc printr-o deschidere circulara (13); la celalalt capit,arcul (ar)
este fixat de capacul atenuatorului printr-un sant circular (14) practicat in capac.

21. Atenuatorul de soc conform inventiei este caracterizat prin aceea ci muchia (me)
de la intrarea in cilindrul inchis (ei) are profil exponential si actioneazi ca o palnie
pentru garnitura (gp) a pistonului (p), asigurandu-i patrunderea lind in cilindru
(ci) si prevenind deteriorarea ei la trecerea de la spatiul deschis corespunzitor
decupajului (d) la cilindrul inchis (ci).
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