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RO 126784 B1

Inventia se refera la un reductor planetar, destinat sa acordeze caracteristicile
motorului de actionare cu cele ale masinii de lucru din diverse domenii: metalurgie,
constructii de masgini, instalatii de ridicat etc.

Este cunoscut un reductor planetar, prezentat in cererea de brevet EP 0255323 A2,
alcatuit dintr-o carcas, in care un ax de intrare este prevazut cu o roata dintata, centrala,
pe care ruleaza niste roti dintate satelit, lagaruite pe niste axe, fixate intr-un portsatelit, rotile
dintate satelit agrenand cu o roata dintata, central3, fixa, solidara cu carcasa si cu o roata
dintatd, centrald, mobild, solidarizata de un arbore de iesire.

Dezavantajul acestor reductoare planetare consta in obtinerea unui raport de
transmitere modest, in raport cu gabaritul reductorului.

Mai este cunoscut un reductor planetar, expus in brevetul US 4104933, alcatuit dintr-o
carcasa in care un ax de intrare este prevazut cu o roata dintata, centrala, pe care ruleaza
niste roti dintate satelit, Iagaruite pe niste axe, fixate intr-un portsatelit, rotile dintate satelit
agrenand cu o roata dintatd, central3, fixa, solidara cu carcasa.

Dezavantajul acestor reductoare planetare consta in obtinerea unui raport de
transmitere modest, in raport cu gabaritul reductorului.

Problema tehnica pe care o rezolva inventia consta in realizarea unui reductor
planetar cu raport de transmitere foarte mare, avand gabarit redus.

Reductorul planetar rezolva problema tehnica mentionata, prin aceea ca un arbore
de intrare este fixat de un portsatelit, niste roti dintate satelit angreneaza cu o roata dintata,
centrald, fixa si cu o roata dintata, centrald, mobild, care este solidarizatd de un arbore de
iegire, rotile dintate satelit sunt in numar de trei si dispuse echidistant, iar realizarea
angrenarii cu rotile dintate, centrale impune conditia ca numerele de dinti ale rotilor dintate,
centrale sa fie divizibile cu trei, de asemenea, diferenta numerelor de dinti intre roata dintata
centrala fixa si roata dintaté centrala mobila este de trei dinti, motiv pentru care angrenarea
devine posibila.

Inventia prezinta urmatoarele avantaje:

- permite obtinerea unui raport de transmitere foarte mare, la un gabarit redus;

- are o intretinere simpl3;

- are o fiabilitate ridicata.

Inventia va fi descrisa in detaliu, cu referire si la fig. 1...5, care reprezinta:

- fig. 1, schema cinematica a reductorului planetar;

- fig. 2, vedere principala, cu sectiune longitudinala, a reductorului planetar;

- fig. 3, sectiune transversala a reductorului planetar, cu planul A-A, reprezentat in
fig. 2;

- fig. 4, sectiune partiala a reductorului planetar, rotitd in sens invers acelor de ceas,
cu planul E-E, reprezentat in fig. 3;

- fig. 5, sectiune partiala a reductorului planetar, rotitd in sensul acelor de ceas, cu
planul L-L, reprezentat in fig. 3.

Reductorul planetar, conform inventiei, se compune dintr-un arbore de intrare 1, fixat
de un portsatelit 2, prin intermediul unor suruburi 3. Nigte roti dintate satelit 4 suntamplasate
pe niste axe 11, lagaruite prin niste ruimenti 12, fixati in portsatelitul 2. Rotile dintate satelit
4 angreneaza cu o roata dintata, centrala, fixa 5 si cu o roata dintata, centrala, mobila 6,
unde, prin intermediul unor suruburi 7, se face solidarizarea cu o flansa 8, iar prin niste
stifturi filetate 9, are loc solidarizarea de un arbore de iegire 10. Arborele de intrare 1,
arborele de iesire 10 si portsatelitul 2 sunt l1agaruiti cu rulmenti. Cele trei roti dintate satelit
4 sunt dispuse echidistant, iar realizarea angrenarii cu rotile dintate, centrale 5 si 6 impune
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conditia ca numerele de dinti ale rotilor dintate 5 si 6 sa fie divizibile cu trei, adica dintii rotilor
satelit 4, aflati in angrenare, vor fi pozitionati unghiular, in golurile danturii rotilor centrale 5
si 6. Diferenta numerelor de dinti, intre roata dintata 5, fixatd de o carcasa 13, prin niste
stifturi filetate 14, si roata dintata 6, este de trei dinti, motiv pentru care angrenarea devine
posibild, adica sa fie aceeasi distanta intre axe, la angrenajele formate din rotile 4 cu 5 si 4
cu 6, prin aplicarea unei corijari, pe inaltime, la angrenajul format din rotile dintate 4 cu 5,
distanta intre axe ramanand constanta, si o corijare unghiulara, la angrenajul formatdin rotile
dintate 4 cu 6, distanta intre axe se modifica. In acest fel, rotile dintate satelit 4 vor avea
acelasi coeficient de corijare a danturii, pentru ambele angrenaje la care participa. La un
astfel de reductor planetar, migcarea se transmite de la arborele de intrare 1, la arborele de

iesire 10, si are relatia:
Z
n,=nll-—|,
10 1[ Z3j

unde: n, - turatia arborelui de intrare 1; n,, - turatia arborelui de iesire 10; z,, z, - numarul de
dinti al rotilor dintate 5 si 6.
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Revendicare

Reductor planetar, alcatuit dintr-o carcasa, in care niste roti dintate satelit sunt
lagaruite pe niste axe, fixate intr-un portsatelit, rotile dintate satelit agrenénd cu o roaté
dintata, central3, fixa, solidara cu carcasa, si cu o roata dintata, centrala, mobila, solidarizata
de un arbore de iegire, caracterizat prin aceea ca un arbore de intrare (1) este fixat de un
portsatelit (2), niste roti dintate satelit (4) angreneaza cu o roata dintata, centrald, fixa (5) si
cu o roata dintatd, centrald, mobila (6), care este solidarizatd de un arbore de iegire (10),
rotile dintate satelit (4) sunt in numar de trei si dispuse echidistant, iar realizarea angrenarii
cu rotile dintate, centrale (5 si 6) impune conditia ca numerele de dinti ale rotilor dintate
centrale (5 si 6) sa fie divizibile cu trei, de asemenea, diferenta numerelor de dinti intre roata
dintatd, centrala, fixa (5) si roata dintata, centralda, mobila (6) este de trei dinti, motiv pentru
care angrenarea devine posibila.
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Fig. 4

Tiparit la: Oficiul de Stat pentru Inventii gi Marci

sub comanda nr. 538/2012
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