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RO 126781 B1

Inventia se refera la un reductor planetar, destinat sa acordeze caracteristicile
motorului de actionare cu cele ale masinii de lucru din diverse domenii: metalurgie,
constructii de masgini, instalatii de ridicat etc.

Este cunoscut un reductor planetar, prezentat in cererea de brevet EP 0255323 A2,
alcatuit dintr-o carcasa, in care un ax de intrare este prevazut cu o roata dintata, centrala,
pe care ruleaza niste roti dintate satelit, Iagaruite pe niste axe fixate intr-un portsatelit, rotile
dintate satelit agrenand cu o roata dintata, centrald, fixa, solidara cu carcasa, i cu o roata
dintatd, centrald, mobild, solidarizata de un arbore de iesire.

Dezavantajul acestor reductoare planetare consta in obtinerea unui raport de
transmitere modest, in raport cu gabaritul reductorului.

Mai este cunoscut un reductor planetar, expus in brevetul US 4104933, alcatuit dintr-o
carcasa, in care un ax de intrare este prevazut cu o roata dintata, centrald, pe care ruleaza
niste roti dintate satelit, Iagaruite pe niste axe, fixate intr-un portsatelit, rotile dintate satelit
agrenand cu o roata dintatd, central3, fixa, solidara cu carcasa.

Dezavantajul acestor reductoare planetare consta in obtinerea unui raport de
transmitere modest, in raport cu gabaritul reductorului.

Problema tehnica pe care o rezolva inventia consta in cresterea volumului de aer
filtrat, disponibil pentru alimentarea motorului cu ardere interna.

Reductorul planetar rezolva problema tehnica mentionata, prin aceea ca un arbore
de intrare este fixat de un portsatelit, niste roti dintate satelit angrenand cu o roata dintata,
centrald, fixa si cu o roata dintata, centrald, mobild, care este solidarizatd de un arbore de
iegire, cele patru roti satelit sunt dispuse echidistant, unde doua roti dintate satelit sunt
realizate dintr-o singura bucata, iar celelalte doua roti dintate satelit sunt realizate din doua
bucéti, fiecare dintr-o roata dintata satelit fixa si dintr-o roata dintaté satelit mobila, intre care
se afla un distantier, roata dintata satelit fixa este solidarizata de un ax, prin intermediul unei
pene paralele, si roata dintatd satelit mobila este solidarizata de ax, prin intermediul unor
inele tronconice, blocate cu ajutorul unei piulite, realizarea celor doua roti dintate satelit din
doua bucati face posibila angrenarea celor patru roti dintate satelit cu roata dintata, centrala,
fixa, si cu roata dintatd, centrala, mobila, roata dintata, centrala, fixa si roata dintatd, centrala,
mobild au numere de dinti pare, iar diferenta numerelor de dinti intre roata dintata centrala
fixa si roata dintata centrald mobila este de doi dinti, motiv pentru care angrenarea devine
posibila.

Inventia prezinta urmatoarele avantaje:

- permite obtinerea unui raport de transmitere foarte mare, la un gabarit redus;

- are o intretinere simpl3;

- are o fiabilitate ridicata.

Inventia va fi descrisa in detaliu, cu referire si la fig. 1...6, care reprezinta:

- fig. 1, schema cinematica a reductorului planetar;

- fig. 2, vedere principala, cu sectiune longitudinala, a reductorului planetar;

- fig. 3, sectiune transversala a reductorului planetar, cu planul A-A, reprezentat in
fig. 2;

- fig. 4, sectiune partiala a reductorului planetar, cu planul B-B, reprezentat in fig. 3;

- fig. 5, sectiune partiald a reductorului planetar, cu planul C-C, reprezentat in fig. 3;

- fig. 6, sectiune partiala a reductorului planetar, cu planul E-E, reprezentat in fig. 3.

Reductorul planetar, conform inventiei, se compune dintr-un arbore de intrare 1, fixat
de un portsatelit 2, prin intermediul unor suruburi 3. Niste roti dintate satelit 4 suntamplasate
pe niste axe 11, Iagaruite prin niste rulmenti 12, fixati in portsatelitul 2. Rrotile dintate satelit
4 angreneaza cu o roata dintata, central3, fixa 5, fixata de o carcasa 17, prin niste stifturi 18,
si cu roata dintatd, centrald, mobila 6, solidarizata, cu niste suruburi 7, de o flansa 8, si cu
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niste stifturi filetate 9, de un arbore de iesire 10. Arborele de intrare 1, arborele de iesire 10
si portsatelitul 2 sunt I&garuiti prin ruimenti. Cele patru roti dintate satelit 4 sunt dispuse
echidistant, unde doua rofti dintate satelit 4 sunt realizate dintr-o singura bucata, dispuse
diametral opus, iar celelalte doua roti dintate satelit sunt realizate din doua bucati, fiecare
dintr-o roata dintata satelit fixa 41 si dintr-o roata dintata satelit mobila 42, intre care se afla
un distantier 13. Roata dintata satelit fixa 41 este solidarizata de ax 11, prin intermediul unei
pene paralele 14, siroata dintata satelit mobila 42 este solidarizata de ax 11, prin intermediul
unorinele tronconice 15, blocate cu ajutorul unei piulite 16. Realizarea celor doua roti dintate
satelit din doua bucéati face posibila angrenarea celor patru roti dintate satelit 4 cu roata
dintatd, centrald, mobila 6, adica dintii rotilor satelit aflati in angrenare vor fi pozitionati
unghiular, in golurile danturii rotii dintate, centrale, mobile 6. Astfel, dupa realizarea monta-
jului angrenajului format din cele patru roti dintate satelit 4, cu roata dintata centrald, fixa 5,
fixatd de carcasa 17, prin stifturile 18, urmeaza montarea rofii dintate, centrale, mobile 6,
care angreneaza cu cele doua roti dintate satelit 4 dintr-o singura bucata, apoi se monteaza
cele doua roti dintate satelit mobile 42, care au la interior inelele tronconice 15, dupa care
se face blocarea, prin actionarea piulitei 16. Rotile dintate, centrale, fixe 5 si rotile dintate,
centrale, mobile 6 au numere de dinti pare, iar diferenta numerelor de dinti intre roata dintata
centralad fixad 5 si roata dintata centrald mobild 6 este de doi dinti, motiv pentru care
angrenarea devine posibila, adica angrenajele formate din rotile dintate satelit 4 cu roata
dintata centrala fixa 5 si rotile dintate satelit 4 cu roata dintatd, centrald, mobila 6 sa aiba
aceeasi distanta intre axe, prin aplicarea unei corijari, pe inaltime, la angrenajul format din
rotile dintate satelit 4 cu roata dintata centrala fixa 5, distanta intre axe ramanand constanta,
si o corijare unghiulara, la angrenajul format din rotile dintate satelit 4 cu roata dintata
centrald mobila 6, distanta intre axe se modificd. In acest fel, roata dintata satelit 4 va avea
acelasi coeficient de corijare a danturii, la ambele angrenaje la care participa. Pot fi realizate
reductoare planetare in aceeasi structura, printr-o extrapolare care consta in cresterea
numarului rotilor dintate satelit 4, mai mare de patru, unde doua dintre roti vor fi realizate
dintr-o singura bucata, celelalte din doué bucéati; la un astfel de reductor planetar, miscarea
se transmite de la arborele de intrare 1 la arborele de iesire 10, si are relatia:

Zy

_ 1__
Ry =m ( ja
Z3

unde: n, - turatia arborelui de intrare 1; n, - turatia arborelui de iesire 10; -z, numaul de dinti
al rotii dintate centrale fixe 5 z; - numaul de dinti al rotii dintate centrale mobile 6.
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Revendicare

Reductor planetar, alcatuit dintr-o carcasa, in care niste roti dintate satelit sunt
lagaruite pe niste axe, fixate intr-un portsatelit, rotile dintate satelit agrenénd cu o roaté
dintat, central3, fixa, solidara cu carcasa, si cu o roata dintata, central&, mobila solidarizata
de un arbore de iegire, caracterizat prin aceea ca un arbore de intrare (1) este fixat de un
portsatelit (2), niste roti dintate satelit (4) angrenand cu o roata dintata centralg, fixa (5) si cu
o roata dintata, centrald, mobila (6), care este solidarizata de un arbore de iesire (10), cele
patru roti satelit (4) sunt dispuse echidistant, unde doua roti dintate satelit (4) sunt realizate
dintr-o singura bucata, iar celelalte doua roti dintate satelit (4) sunt realizate din doua bucati,
fiecare dintr-o roata dintata satelit fixa (41) si dintr-o roata dintata satelit mobila (42), intre
care se afla un distantier (13), roata dintata satelit fixa (41) este solidarizata de un ax (11),
prin intermediul unei pene paralele (14), si roata dintata satelit mobila (42) este solidarizata
de ax (11), prin intermediul unor inele tronconice (15), blocate cu ajutorul unei piulite (16),
realizarea celor doua roti dintate satelit din doua bucati face posibila angrenarea celor patru
roti dintate satelit (4) cu roata dintata centrala fixa (5), si cu roata dintata centrala mobila (6),
roata dintata central3, fixa (5) si roata dintatd, centrala, mobila (6) au numere de dinti pare,
iar diferenta numerelor de dinti, intre roata dintata, central, & fixa (5) si roata dintata centrala,
mobila (6) este de doi dinti, motiv pentru care angrenarea devine posibila.
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sub comanda nr. 535/2012
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