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RO 126557 B1

Inventia se refera la un mecanism de actionare a bicicletei cu turatie variabild continuu
si automat, pentru obtinerea unor viteze de rulare adaptate optim la conditiile de drum.

Sunt cunoscute mecanisme de actionare a bicicletei, cu schimbarea vitezei de rulare in
trepte, ce au pe axul pedalier 3 foi de lant, iar pe axul rotii motoare 7 sau 8 pinioane, raportul
optim fiind realizat prin selectarea manuala a unei combinatii din cele 21 sau 24 posibile.

Multe din mecanismele de actionare a bicicletei se bazeaza pe transformarea unei
miscari circulare complete in diferite miscari rectilinii alternative sau compuse. Este cunoscut
un mecanism ce preia momentul de la arborele pedalier si prin intermediul unei bare de torsiune
si al unui angrenaj conic cu raport de transmitere unitar solidar cu axul rotii motoare.

Mecanism de antrenare a bicicletei (RO 111049 B) constituit din niste pedale solidare
cu o roata de lant, prevazut cu o caseta fixata de cadrul bicicletei, printr-o furca, migcarea fiind
transmisa de la o roata de lant, printr-un lant de bicicleta, la un pinion de lant, solidar cu un ax
de intrare, de care mai este fixat un pinion in angrenare cu un alt pinion fixat pe un ax
intermediar, pinionul angrenand si cu un alt pinion fixat pe un ax de iesire, tot pe axul de iesire
fiind fixat si un alt pinion de lant, care, printr-un lant de bicicleta, roteste un alt pinion de lant,
antrenand roata motoare a bicicletei.

Mecanism de antrenare a bicicletei (US 20090121450 A1), constituit dintr-un dispozitiv
de antrenare care converteste o forta de antrenare substantial liniara la o fortd propulsiva
rotativa, alcatuit din doua brate de antrenare care sunt conectate reciproc, astfel incat atunci
cand un brat este apasat, celalalt se ridica, si invers.

Problema tehnica pe care o rezolva inventia este simplificarea mecanismului de
actionare, posibilitatea reglarii turatiei prin combinarea frecventei de pedalare cu variatia
amplitudinii migcarii, $i obtinerea unui numar nelimitat de viteze de rulare adaptate la conditiile
de drum, astfel incat momentul la pedala sa fie constant, iar turatia sa se regleze automat gi
continuu.

Mecanism de actionare a unei biciclete cu turatie variabila continuu si automat, care este
sustinut de un suport, alcatuit dintr-o pereche de brate pedaliere ce pivoteaza in jurul unui ax,
bratele pedaliere sunt prevazute cu un stift de sustinere pentru cureaua dintata, sustinuta de
o pereche de role, ce angreneaza simultan cu doua roti dintate solidare cu doi arbori paraleli
ce au fiecare céte o roata dintata la celalalt capat, fiecare cupland doar intr-un sens, miscarea
de rotatie fiind transmisa prin arborele motor al bicicletei printr-o bara de torsiune ce actioneaza
un angrenaj conic cu raport de transmisie unitar.

Se da, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei, in legatura cu fig. 1...3, care
reprezinta:

- fig. 1, vedere laterala a bicicletei cu mecanismul montat;

- fig. 2, vedere din spate, doar a mecanismului de actionare a bicicletei;

- fig. 3, vedere de sus, doar a mecanismului de actionare a bicicletei.

Mecanismul de actionare a bicicletei, conform inventiei, este alcatuit dintr-o pereche de
brate pedaliere 1 ce se rotesc liber pe axul pedalier existent al bicicletei, la capatul superior
avand cate un stift de sustinere 2 a capetelor unei benzi dintate 3. Pe teava A a cadrului
bicicletei este montat un suport 4 de sustinere a celor doi arbori paraleli 5 ce au montate solidar,
pe un capat, cate o roata dintata 6 ce angreneaza cu banda dintata 3, care este sustinuta in
angrenare cu acestea de o pereche de role 7, iar la celalalt capat, cate o roata dintata 8 ce
angreneaza intre ele, acestea din urma avand cate un cuplaj de sens unic inclus, care preiau
cuplul motor de la arborii 5, fiecare in sens opus celeilalte. Pe fata laterala a rotii dintate 6 din
partea dreapta a mecanismului se monteaza un ax de torsiune 9 cu ajutorul unei flanse de
contact nereprezentata in desen, ax ce transmite cuplul de torsiune catre roata spate a bicicletei
prin intermediul unui angrenaj conic 10 cu raport de transmitere unitar.
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La actionarea bratului pedalier 1 din partea dreapta, conform sagetii din fig. 2, acesta
va trage dupa el bratul pedalier 1 din partea stanga, prin intermediul benzii dintate 3, care va
antrena la randul ei rotile dintate 6, fixate solidar de arborii 5; acestia se vor roti in acelagi sens,
iar datorita cuplajelor de sens unic, cuplul motor obtinut se va transmite doar catre roata dintata
8 din partea sténga, ce va transmite migcarea mai departe catre roata dintata 8 din partea
dreapta si apoi catre roata spate a bicicletei.

La actionarea bratului pedalier 1 din partea stadnga, acesta va trage dupa el bratul
pedalier 1 din partea dreapta, prin intermediul benzii dintate 3, care va antrena la randul ei rotile
dintate 6, fixate solidar de arborii 5; acestia se vor roti in acelagi sens, iar datorita cuplajelor de
sens unic, cuplul motor obtinut se va transmite doar catre roata dintata 8 din partea dreapta si
apoi catre roata spate a bicicletei.

Raportul maxim de transmitere al mecanismului este egal cu dublul raportului dintre
lungimea arcului de cerc descris de unul din cele doua stifturi 2 dintre pozitia de maxim si
minim, si circumferinta rotii dintate 6. Astfel, prin variatia amplitudinii pedalarii se obtine si o
variatie a raportului de transmitere catre roata spate a bicicletei. La o amplitudine mica se obtine
un raport mic de transmitere, respectiv o viteza mica a bicicletei, iar la o amplitudine mare se
obtine un raport mare de transmitere, respectiv o viteza mare a bicicletei. Reglajul raportului de
transmitere se obtine prin reglarea amplitudinii la pedalare a persoanei ce utilizeaza bicicleta,
in functie de nevoile sale.
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Revendicare

Mecanism de actionare a unei biciclete cu turatie variabila continuu si automat, care este
sustinut de un suport (4), alcatuit dintr-o pereche de brate pedaliere (1) ce pivoteaza in jurul
unui ax, caracterizat prin aceea ca bratele pedaliere (1) sunt prevazute cu un stift de sustinere
(2) pentru cureaua dintata (3), sustinuta de o pereche de role (7), ce angreneaza simultan cu
doua roti dintate (6) solidare cu doi arbori paraleli (5) ce au fiecare céate o roata dintata (8) la
celalalt capat, fiecare cupland doar intr-un sens, migcarea de rotatie fiind transmisa prin
arborele motor al bicicletei printr-o bara de torsiune (9) ce actioneaza un angrenaj conic cu
raport de transmisie unitar (10).
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