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RO 126314 B1

Inventia se refera la un echipament complex pentru prelucrarea secventiala a solului,
destinat prelucrarii $i pregatirii totale a solului la o singura trecere, in benzi de latime si
adancime bine stabilite, in vederea efectuarii ulterioare a operatiei de plantat puieti forestieri
pentru impaduriri.

Pe plan mondial, solutiile cunoscute pentru prelucrarea si pregatirea solului pentru
plantat puieti sunt realizate cu un set de mai multe echipamente, care lucreaza separat,
fiecare efectuand una sau cel mult doua operatii, respectiv: echipamente pentru scos cioturi
si radacini de arborete, produse Th SUA, echipamente pentru distrugerea cioturilor, produse
in SUA si ltalia, echipamente pentru scarificat solul, produse in Germania, si echipamente
pentru maruntit i nivelat solul, in vederea plantarii puietilor, produse ih SUA si Germania.

Dezavantajele acestor echipamente cunoscute, ce realizeaza fazial prelucrarea si
pregatirea solului pentru plantare, constau ih urmatoarele:

- necesitatea mai multor echipamente pentru efectuarea prelucrarii i pregatirii solului,
in vederea plantarii puietilor;

- Tn general, lucrarea se realizeaza neuniform, adesea parametrii de lucru ai
echipamentelor nefiind corelati (latime, adancime de lucru etc.),

- consumuri energetice si de forta de munca foarte mari;

- solutii constructive complicate.

Este cunoscut, din documentul US 6263930 B1, un echipament destinat curatarii
terenurilor forestiere de buturugi sialte resturi vegetale ramase ih urma exploatarii forestiere,
care cuprinde un cadru pe care este prevazut un rotor cu masa inertiala mare, ca principal
element de lucru al echipamentului. Cadrul sustine un ax transversal pe directia de inaintare,
ce actioneaza rotorul, migcarea fiind primita de la priza de putere a unui tractor obignuit,
printr-o transmisie directa, ceea ce permite functionarea agregatului chiar in conditii grele,
de ploaie sauteren desfundat. Atagsarea echipamentuluila tractor este facuta printr-un cuplaj
in trei puncte, ce permite cuplarea sau decuplarea echipamentului de tractor in timp foarte
scurt. Rotorul prezinta, ca elemente active de lucru, nigte dinti care pot fi periodic Tnlocuiti,
fixati cu buloane si piulite, ceea ce permite Tnlocuirea dintilor uzati, ca si folosirea de dint
diferiti, in functie de caracteristicile operatiei care trebuie executate.

Mai este cunoscut, din documentul RO 112332 B1, un echipament ce realizeaza
distrugerea buturugilor ce ramén in urrma taierii copacilor, in exploatarile forestiere. Echipa-
mentul prezinta un cadru pe care este montat un multiplicator de turatie care preia migcarea
de la priza de putere a tractorului. Pe un ax al multiplicatorului este montata o fulie cu canale
pentru curele trapezoidale, care actioneaza o alta fulie, pe axul céreia este montat organul
activ de lucru al echipamentului, si anume, o freza cu dantura atat pe fata orizontala, cét si
pe fata verticald. Aceasta da posibilitatea lucrului in plan orizontal, atunci cand buturugile au
un diametru mai mic, sau a lucrului in plan vertical, prin rotirea intregului echipament cu 90°,
atunci cand buturugile au un diametru mai mare.

Problema tehnica pe care inventia igi propune sa o rezolve consta in prelucrarea si
pregatirea totala a solului la o singura trecere, in benzi de latime si adéncime bine stabilite,
in vederea efectuérii operatiei de plantat puieti forestieri pentru impaduriri.

Solutia la aceasta problema o constituie un echipament pentru prelucrarea secven-
tiala a solului, alcatuit dintr-un cadru dreapta si un cadru stanga, sudate, pe care sunt mon-
tate subansamblurile echipamentului, si care este prevazut cu un protap, o transmisie carda-
nica ce preia migcarea de la priza de putere a tractorului, pentru actionarea organelor active
de lucru ale echipamentului, prin intermediul unui reductor de antrenare, i un sistem de
transport, actionat hidraulic, pentru sustinerea in transport gi limitarea adancimii de lucru,
echipamentul fiind prevazut cu un rotor cu discuri diamantate ce realizeaza taierea in fasii
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a solului, cioturilor, radacinilor si crengilor, si cu un rotor de maruntire ce are rolul de a
marunti solul gi resturile lemnoase taiate de rotorul cu discuri diamantate, ca si de a nivela
solul, ambele rotoare fiind antrenate prin reductorul de antrenare cu roti conice cu doua iesiri,
realizéndu-se la o singura trecere pregatirea solului n vederea plantéarii de puieti forestieri.

Avantajele pe care le prezinta echipamentul pentru prelucrarea secventiala a solului
sunt urmatoarele:

- elimind utilizarea mai multor echipamente pentru prelucrarea gi pregatirea solului;

- scurteaza timpul necesar pregatirii pentru plantat puietj;

- realizeaza prelucrarea solului numai pe randul care trebuie plantat;

- realizeaza conditiile optime pentru plantat la o singura trecere a agregatului.

Se da, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei in legatura si cu fig. 1 si 2,
ce reprezintd:

- fig. 1, vedere laterala a echipamentului pentru prelucrarea secventiala a solului;

- fig. 2, vedere de jos a echipamentului pentru prelucrarea secventiald a solului.

Echipamentul pentru prelucrarea secventiala a solului, destinat prelucrarii si pregatirii
totale a solului la o singura trecere, conform inventiei, se compune din doué cadre: dreapta
1, respectiv, stanga 2, de constructie sudata, pe care se monteaza celelalte subansambluri
ale echipamentului, un rotor cu discuri diamantate 3, ce realizeaza prima secventa de lucru,
respectiv, taierea Tn trei fasii egale a solului, cioturilor, radacinilor si crengilor, un sistem de
transport 4 actionat hidraulic, pentru sustinerea in transport si limitarea adancimii de lucru,
un rotor de maruntire 5, ce realizeaza a doua secventa de lucru, respectiv, maruntirea solului
si a fragmentelor lemnoase taiate anterior de rotorul cu discuri 3, si nivelarea solului,
transmisia 6 a rotorului cu discuri 3, de tip cu curele multiple, reductorul 7, ce transmite mig-
carea la rotorul de maruntire 5, reductorul de antrenare 8 cu roti conice cu doua iesiri, ce
realizeaza transmiterea fluxului de putere de la priza tractorului la cele doua rotoare de lucru
ale echipamentului, transmisia cardanica 9, ce preia migcarea de la priza de putere a
tractorului gi o transmite la reductorul de antrenare 8, protap 10, cuplaj unisens 11, ce are
rolul de a proteja transmisia echipamentului de socuri datorate maselor in migcare de rotatie
la decuplarea migcarii.
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Revendicare

Echipament pentru prelucrarea secventialad a solului, alcatuit dintr-un cadru dreapta
(1) si un cadru stanga (2), sudate, pe care sunt montate subansamblurile echipamentului,
si care este prevazut cu un protap (10), o transmisie cardanica (9) ce preia migcarea de la
priza de putere a tractorului, pentru actionarea organelor active de lucru ale echipamentului,
prin intermediul unui reductor de antrenare (8), si un sistem de transport (4), actionat
hidraulic, pentru sustinerea in transport si limitarea adancimii de lucru, caracterizat prin
aceea ca este prevazut cu un rotor cu discuri diamantate (3), ce realizeaza tdierea in fasii
a solului, cioturilor, radacinilor gi crengilor, si cu un rotor de maruntire (5), ce are rolul de a
marunti solul i resturile lemnoase taiate de rotorul cu discuri diamantate (3), ca i de a
nivela solul, ambele rotoare (3, 5) fiind antrenate prin reductorul de antrenare (8) cu roti
conice cu doua iesiri, realizdndu-se la o singura trecere pregatirea solului in vederea plantarii
de puieti forestieri.
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Fig. 2
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