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Inventia se refera la un sistem pentru analiza si corectia deplasarilor prin locomotie,
cu aplicabilitate in evaluarea si recuperarea afectiunilor ortopedice, neurologice, reumato-
logice, corectia si optimizarea miscarilor in sportul de performanta si unele aplicatii speciale
(pregatire speciald in domeniul militar etc.).

Se cunosc alte sisteme pentru studiul deplasarilor, cum ar fi un ergometru simulator
(RO 108411 B1), avand in compunere un arbore lagaruit, pe care este montat un mosor care
antreneaza arborele la cursa activa, prin intermediul unui fir de care trage subiectul.
Ergometrul mai are in compunere un servomotor folosit la determinarea parametrilor initiali,
la inceputul testérii, sau a unui prag de viteza de la care sa apara o forta rezistentd, cand se
foloseste un cuplaj de sens unic si un ansamblu volant-frana montat pe arbore.

Acest sistem prezintd urmatoarele dezavantaje:

- nu permite variatia conditilor de deplasare prin locomotie naturald (usurata,
normala, ingreunatd) in vederea identificarii expresiei motrice a schemeiinterne de miscare;

- nu asigura desfagurarea unor exercitii corective cu posibilitatea de a fi modificate
in scop terapeutic;

- nu ofera o platforma tehnicd comuna care sa permita identificarea patternului de
miscare, modificarea convenabila a parametrilor (sarcing, viteza, distanta etc.), realizarea,
monitorizarea si evaluarea unor exercitii specifice.

Problema tehnica pe care o rezolva inventia consta in dezvoltarea unei platforme
tehnologice si metodologice complexe, care sa permita abordarea integrata in scop preventiv
(analiza, evaluare si corectie) a dezechilibrelor musculare generatoare de disfunctionalitati
ale coloanei vertebrale, corelate cu asimetriile patternului mersului si cuplata cu facilitati
tehnice de diseminare, atat la nivelul invatdmantului superior formal (licentd, masterat,
doctorat), cat si a celui informal.

Sistemul pentru analiza si corectia deplasarilor prin locomotie, care are in alcatuire
un sasiu pe care este montat un lagar in care se poate roti un arbore pe care este montat,
la un capat, un tambur a carui migcare de rotatie este solidara cu arborele, intr-un sens de
migcare, si independenta de arbore, in sensul de miscare opus, tamburul fiind legat la un
motor care permite asigurarea unei viteze initiale controlate si calibrarea unui sistem de
ingreunare a misgcarii comandat electric, montat la celalalt capat al arborelui, solidar cu
acesta, de care subiectul este conectat prin intermediul unui fir, rezolva problema tehnica si
inlaturé dezavantajele mentionate prin aceea ca sistemul de ingreunare a miscarii permite
realizarea unei legi de ingreunare a miscarii dependenta de variatia pozitiei si vitezei
subiectului, sintetizata in timp real de un sistem de calcul dedicat, pe baza informatiilor
primite de la niste senzori de pozitie si de viteza din componenta unui motor- traductor, care
antreneaza tamburul folosind un cuplaj de sens unic, iar un senzor de forta si niste senzori
de contact montati in incaltdmintea subiectului, care permit separarea contributiei fiecarui
picior la forta de inaintare, furnizeaza informatii utilizate la caracterizarea si corectia schemei
de miscare si la evaluarea si recuperarea miscarilor segmentare, cu ajutorul unui sistem de
calcul in timp real si de vizualizare.

Inventia ofera urmatoarele avantaje:

- se poate caracteriza patternul de miscare al fiecarui membru inferior, atat in mers,
cat si in alergare, asociat directiei de deplasare;

- se pot urmari caracteristicile migcarii prin locomotie la variatia conditiilor de desfa-
surare ale acesteia (usurarea sau ingreunarea miscarii, modificarea vitezei de deplasare,
modificarea distantei parcurse etc.);

- se poate urmari patternul de miscare in conditii de oboseals;
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- se pot realiza corectii la nivelul patternului de migcare prevenind afectiunile cauzate
de suprasolicitari;

- permite recuperare segmentara in afectiuni ortopedice, neurologice, reumatologice
etc., cu feedback in timp real.

Toate tipurile de afectiuni mentionate se pot realiza utilizand ca platforma tehnica
comuna sistemul de analiza si corectie a mersului, proiectat i realizat si care face obiectul
inventiei propuse.

Se da in continuare un exemplu de realizare a inventiei, in legatura si cu figura care
reprezinta un sistem de analiza a deplasarilor prin locomotie.

Sistemul de analiza si corectie a deplasarilor prin locomotie are in alcatuire un sasiu
pe care este montat un lagar 2 in care se poate roti un arbore 1. Pe arborele 1 este montat,
la unul dintre capete, un tambur 3 a carui miscare de rotatie este solidara cu arborele, intr-un
sens de miscare, si independenta de arbore, in sensul de miscare opus; tamburul 3 este in
legaturd cu un motor 8 care permite asigurarea unei viteze initiale controlate si calibrarea
unui sistem de ingreunare a miscarii 4, comandat electric, montat la celalalt capat al
arborelui 1, solidar cu acesta, de care subiectul este conectat prin intermediul unui fir 12.

Sistemul de ingreunare a miscarii 4 permite realizarea unei legi de ingreunare a
miscarii dependenta de variatia pozitiei $i vitezei subiectului, sintetizata in timp real de un
sistem de calcul dedicat 5, pe baza informatiilor primite de la niste senzori de pozitie si de
vitez& din componenta unui motor- traductor 6, care antreneaza tamburul 3 folosind un cuplaj
de sens unic 7. Un senzor de forta 13 si niste senzori de contact 11 montati in incaltamintea
subiectului permit separarea contributiei fiecarui picior la forta de inaintare si furnizeaza
informatii utilizate la caracterizarea si corectia schemei de miscare si la evaluarea si
recuperarea miscarilor segmentare, cu ajutorul unui sistem de calcul in timp real 9 si al unui
sistem de vizualizare 10.

Atasarea firului 12 se face in dreptul centurii subiectului, iar introducerea in
incaltamintea acestuia a unor branturi contindnd senzorii 11 permite separarea contributiei
fiecarui membru inferior la forta de inaintare a subiectului. Conectarea acestor senzori la
aparat, aga cum se vede in figurd, si inregistrarea marimilor forta, pozitie, viteza, timp permit
caracterizarea expresiei motrice a patternului de miscare. Sistemul permite efectuarea
mersului normal cu fata, cu spatele sau mersul lateral in conditii de ingreunare sau usurare
aincarcarii, simuland urcusul sau coborarea. Sistemul permite efectuarea schemelor clasice
de mers corectiv (cu fata, cu spatele, lateral, pasi incrucigati etc.), in conditii de ingreunare
sau ugurare a miscarii pe directia de inaintare, cu feedback in timp real, furnizat cu ajutorul
sistemului de vizualizare.

in cazul evaluarii si recuperdrii miscarilor segmentare, subiectul se pozitioneaza
corespunzator nevoilor de recuperare, intr-o pozitie de baza fixa, sistemul se adapteaza
noilor cerinte (se deconecteaza pozitia 11) si efectueaza cu segmentele miscari specifice
relative fata de pozitia de baza.
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Revendicare

Sistem de analiza si corectie a deplasarilor prin locomotie, care are in alcatuire un
sasiu pe care este montat un lagar (2) in care se poate roti un arbore (1) pe care este
montat, la un capat, un tambur (3) a carui migcare de rotatie este solidara cu arborele, intr-un
sens de migcare, si independenta de arbore, in sensul de migcare opus, tamburul fiind legat
la un motor (8) care permite asigurarea unei viteze initiale controlate si calibrarea unui sistem
de ingreunare a miscarii (4) comandat electric, montat la celalalt capat al arborelui, solidar
cu acesta, de care subiectul este conectat prin intermediul unui fir (12), caracterizat prin
aceea ca sistemul de ingreunare a miscarii (4) permite realizarea unei legi de ingreunare a
miscarii dependenta de variatia pozitiei $i vitezei subiectului, sintetizata in timp real de un
sistem de calcul dedicat (5), pe baza informatiilor primite de la niste senzori de pozitie si de
vitez& din componenta unui motor- traductor (6), care antreneaza tamburul (3) folosind un
cuplaj de sens unic (7), iar un senzor de forta (13) si niste senzori de contact (11) montati
in incaltamintea subiectului, care permit separarea contributiei fiecarui picior la forta de
inaintare, furnizeaza informatii utilizate la caracterizarea si corectia schemei de migcare si
la evaluarea si recuperarea misgcarilor segmentare, cu ajutorul unui sistem de calcul in timp
real (9) si de vizualizare (10).
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