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RO 125879 B1

Inventia se referd la un kit pentru pregatire, testare si verificare in timp real a
deprinderilor in conducerea auto, destinat pregatirii practice in timp real, pentru formarea
deprinderilor in conducerea preventivd a autovehiculelor, precum si a testarii si verificarii in
timp real a conducatorilor auto.

in acest moment, exist3 pe piatd diverse sisteme si echipamente inrudite in domeniu,
dar niciunul nu se refera la formarea deprinderilor practice pe traseu pentru a conduce
preventiv $i a evaludrilor, masurarilor de ordin calitativ si cantitativa modului de conducere
preventiva. Sistemele inrudite care existad se refera la:

- sisteme si echipamente pentru testari in domeniul psihologic;

- sisteme si echipamente pentru cercetari dinamice pentru proiectarea vehiculelor;

- sisteme si echipamente pentru cercetdri in domeniul realitatii virtuale pentru faza
de proiectare vehicule.

Sunt cunoscute diverse sisteme si echipamente de simulare si testare in conducerea
auto cum sunt cele din brevetele US 4846686, US 4196528, US 4112422, US 4053740,
US 3898746, US 3833759, US 3488861, US 3205592, DE 4102176, cu parcurgerea virtuald
de trasee ce reproduc situatii de trafic, redate vizual si acustic, unele cu diverse grade de
dificultate, si care dispun de sisteme de memorare si stocare de informatii legate de
manevrele utilizatorului.

Aceste sisteme prezintd dezavantajul reproducerii virtuale a conditiilor in care se afld
cursantul sau conducatorul auto, fard a asigura in procesul de training sau testare, conditiile
practice reale in situ.

O alta solutie cunoscutd este cea prezentatd in brevetul RO 118553 B care se referd
la un simulator auto destinat pregatirii teoretice si practice a candidatilor la obtinerea
permisului de conducere a autovehiculelor, precum si a testarii i perfectionarii conducatorilor
auto. Simulatorul descris de RO 118553 B contine un suport, realizat prin sectionarea unei
caroserii auto in spatele banchetelor din fatd, dotat cu un post de conducere complet, avand
un volan de directie, o pedald de frand, o pedald de ambreiaj, o pedald de acceleratie, o
manetd de frdnd de mana si un schimbator de viteze, precum si un tablou de bord.
Schimbatorul de viteze este cuplat la o tija timonerie schimbator de viteze, un traductor de
directie este cuplat la volanul de directie, niste traductoare de franare sunt cuplate la pedala
de frana si la maneta franei de mana, un traductor de ambreiaj cuplat la pedala de ambreiaj,
un traductor de acceleratie, in legdturd cu pedala de acceleratie, $i un traductor de viteze,
la schimbatorul de viteze, precum si un set de traductoare in legdturd cu tabloul de bord,
traductorul de directie, traductoarele de franare, traductorul de ambreiaj, traductorul de
acceleratie, traductorul de schimbator de viteze, precum si setul de traductoare sunt cuplate
la o placd de achizitie, care este in legdturd cu o unitate de calcul, prevazuta la randul ei cu
un monitor si nigte casti audio.

Dezavantajele solutiei prezentate in RO 118553 B sunt urmatoarele: simulatorul nu
poate fi adaptat pe orice tip de vehicul si nu permite inregistrarea in figiere de tip date-text
si audio-video a ansamblului de manevre gi parametrii achizitionati, precum gi navigarea prin
inregistrari si selectarealor pentru vizualizarea sau pentru tipdrirea rapoartelor cu rezultatele
conducerii pe traseu.

Problema tehnicd, pe care o rezolva inventia, consta in adaptarea pe orice tip de
vehicul a conditiilor necesare pentru instruirea si evaluareain timp real a conducatorilor auto.

Kitul pentru pregatire, testare si verificare in timp real a deprinderilor in conducerea
auto, conform inventiei, inldturd dezavantajele de mai sus, prin aceea ca este format din
urmatoarele componente:

- un sistem de senzori de migcare si de masurare de parametri, ce contine doi senzori
de prehensiune plasati pe pedala de acceleratie, respectiv, de frana, ce sesizeaza modul si
momentele de franare, un senzor de presiune adaptat sistemului de frAnare, pentru
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masurarea fortei de franare, un tahometru amplasat in sistemul motor, pentru determinarea
turatiei motorului, un senzor de rotatie amplasat pe subansamblul volan, pentru determinarea
directiei de mers, un senzor de vitezd si trei senzori pentru determinarea deplasarii
longitudinale, laterale si verticale a automobilului;

- doud camere video, care au rolul de a reda traseul de parcurs intr-un mediu 3D
incorporat in oglinzile retrovizoare si/sau de redare a traseului care se parcurge, a tuturor
reactiilor conducétorului de autovehicul, precum si relatiei sofer-pasageri, si

- o placa de achizitie de date, ce primeste sub forma de semnale integrate informatii
de la sistemul de senzori si care placd este conectatd la o unitate PC unde are loc
procesarea datelor cu ajutorul unui software dedicat cu scopul de a oferi informatii in timp
real, referitoare la modul de conducere i la reactiile conducatorului.

Avantajele inventiei sunt urmatoarele:

- asigurd in procesul de training sau de testare conditii asemanatoare cu cele intalnite
in situatiile reale;

- inregistreaza in timp real informatiile achizitionate cu ajutorul senzorilor in figiere
date-text si audio-video, care pot fi stocate pe suport magnetic, ulterior putand constitui
dosare ce pot fi folosite in cadrul proceselor de audit.

Se da, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei, in legatura cu fig. 1-2, care
reprezinta:

- schema generald a kitului, conform inventiei;

- schema de amplasare pe vehicul a componentelor kitului.

Kitul conform inventiei este format dintr-un sistem A de senzori de migcare si de
masurare parametri, ce contine un senzor 1 de prehensiune, plasat la pedala de acceleratie,
un senzor 2 de prehensiune pe pedala de frand, care sesizeazd modul si momentele de
franare, precum si un senzor 3 de presiune adaptat sistemului de franare, pentru masurarea
fortei si, respectiv, a momentului de franare, un senzor 4 tahometru amplasat in sistemul
motor, pentru determinarea turatiei motorului, un senzor 5 de rotatie amplasat pe
subansamblu volan, pentru determinarea directiei de mers, un senzor 6 de viteza, trei
senzori 7, 8 si 9, pentru determinarea deplaséarii longitudinale, laterale si verticale a
automobilului si doud camere video 9 si 10, care redau, intr-un mediu 3D, imaginile din
oglinzile retrovizoare si/sau de redare a traseului care se parcurge, a tuturor reactiilor
conducétorului de autovehicul, precum gi a relatiei sofer-pasageri, toate acestea determinand
simasurand in timp real modul de conducere, reactiile conducatorului vehiculului, sub forma
de semnale, integrate impreund intr-o placé B de achizitie de date, cuplatd la o unitate C PC.

Kitul conform inventiei se poate monta pe orice autovehicul si este un sistem de tip
plug and play, ce contine in mod integrat sistemul A de senzori de migcare in timp real si
cele doud camere 9 si 10 video speciale, integrate impreuna cu placa B de achizitie date in
timp real si cu un sistem de prindere pe vehicul care, la randul lor, sunt cuplate la o tableta
PC ca unitate C de calcul unde are loc procesarea in timp real de catre un soft specializat.
Sistemul de prindere are forma unei casete integrate si contine placa de achizitie date intimp
real si senzorii de migcare gi camerele video.

Practic, senzorii de migcare $i camerele video mdsoard in timp real si transmit
semnale catre aplicatia software,care proceseazad aceste date referitoare la: modul de
conducere, prin inregistrarea vitezelor, a acceleratiilor, a fortelor si a momentelor care apar
pe cele 3 directii (x, y, z), in timpul conducerii autovehiculului. Astfel, inregistrarile datelor
referitoare la viteze, acceleratii, forte si momente, impreuna cu figierele audio, video si datele
GPS, sunt sincronizate si procesate in timp real de catre unitatea C de calcul cu ajutorul
softului specializat, instalat. Acesta proceseaza in timp real datele primite de la placa B de
achizitie si le afigeaza cu ajutorul unor interfete prietenoase, ugor de folosit.
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in afarg de procesarea datelor si afigsarea rezultatelor modului de condus, sistemul
A de senzori de migcare si de mdsurare parametri, integrat in kitul conform inventiei, poate
masura si confortul pasagerilor in timpul mersului pe orice mijloc de transport. Toate datele
inregistrate de sistem reprezinta cutia neagra a autovehiculului. Transmiterea datelor intre
placa B de achizitie date si unitatea C de calcul poate fi realizata prin cablu USB sau WIFI,
daca este in acelagi autovehicul, sau prin 3G/4G, daca este amplasata in alt autovehicul sau
la birou.

Interfetele contin in timp real: pagini de informatii, pagini de analiza si pagini printare
rezultate.

Pagina de informatii este interfata care apare implicit si care permite crearea de
sesiuni noi pentru conducere cu vehicule, navigarea prin inregistrari si selectarea acestora
pentru a le vizualiza sau pentru a tipari rapoarte cu rezultatele conducerii pe traseu. Aceasta
permite, de asemenea, exportul si importul de date continute in tableta PC ca unitate de
calcul. Tableta PC este cu ecran tactil. Modul de conducere se inregistreaza in figiere de tip
date-text si audio-video, care pot fi proiectate, analizate si discutate si la sala.
Constientizarea greselilor efectuate in timpul conducerii vehiculului se face in acest mod mult
mai rapid de cétre sofer, ducand la cresterea calitdtii $i a vitezei de invatare a procesului de
conducere.

Pagina de analiza oferd acces la prezentarea rezultatelor obtinute de soferi in timp
real. Softul permite calcularea automatd a datelor inregistrate. Aceste rezultate sunt
prezentate cu ajutorul mai multor grafice diferite. Pagina de analiza, de asemenea, permite
accesul la instrumentul de editare si selectie de profile, precum si printarea raportului cu
rezultatele obtinute pe traseu, pentru fiecare sofer in parte.

Rezultatele de pe traseu se pot printa, ca la orice tip de examinare, atat in format
PDF, cat si pe un format A4, pe hartie.

Indiferent de format, vor aparea imprimate, pe antetul paginii cu rezultatele, si poza
si datele privind identificarea conducdtorului auto (numele, prenumele si data de
inregistrare).

Mai apar si o serie de grafice, care sunt insotite de o scard de culori. Graficele
principale pot fi prezentate in 2D sau 3D, prin selectarea pictogramei corespunzatoare.
Graficul principal poate fi, de asemenea, tiparit in mai multe moduri (Reprezentare Timp,
Reprezentare Energie disipatd, Diagrama acceleratiei/fortei/momentelor) in functie de
selectia efectuatd. in plus, mai apar imprimate, in ordine cronologicd, toate comentariile si
observatiile facute in timpul deplasarii pe traseu. Mai apar $i numarul de observatii cu
conotatie pozitivd, numarul de observatii cu conotatii negative si notatia finala.

Tot procesul de pregdtire se inregistreazd in timp real in figiere date-text si
audio-video, care pot fi stocate pe suport magnetic gi ulterior pot constitui evidente si pot fi
folosite in cadrul proceselor de audit. Aceste inregistrari pot fi utilizate si in procesul analizei
evolutiei deprinderilor in timp, pentru diferite categorii de soferi sau pasageri.
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Revendicare

Kit pentru pregatire, testare si verificare in timp real a deprinderilor in conducerea
auto, caracterizat prin aceea c3 este format din urmatoarele componente:

- un sistem (A) de senzori de migcare si de masurare de parametri, ce contine doi
senzori (1 si 2) de prehensiune, plasati pe pedala de acceleratie, respectiv, de frana, ce
sesizeazd modul si momentele de franare, un senzor (3) de presiune adaptat sistemului de
franare, pentru masurarea fortei de franare, un tahometru (4) amplasat in sistemul motor,
pentru determinarea turatiei motorului, un senzor (5) de rotatie amplasat pe subansamblul
volan, pentru determinarea directiei de mers, un senzor (6) de viteza si trei senzori (7, 8 si
9), pentru determinarea deplasarii longitudinale, laterale si verticale a automobilului;

- doud camere (10 si 11) video, care au rolul de a reda traseul de parcurs intr-un
mediu 3D incorporat in oglinzile retrovizoare si/sau de redare a traseului care se parcurge,
a tuturor reactiilor conducétorului de autovehicul, precum si a relatiei sofer-pasageri, $i

- o0 placa (B) de achizitie de date, ce primeste sub forma de semnale integrate
informatii de la sistemul (A) de senzori si care placd (B) este conectata la o unitate (C) PC
unde are loc procesarea datelor cu ajutorul unui software dedicat cu scopul de a oferi
informatii in timp real, referitoare la modul de conducere si reactiile conducatorului.
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