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Inventia se refera la un motor solar cu rotor rulant, destinat conversiei energiei solare
in energie mecanica.

in scopul conversiei energiei solare in energie mecanica, este cunoscutd o solutie
(Cernomazu, D.; Gavriliu; M.G.; Lupu, Gh., Motor solar, Cerere de brevet de inventie nr.
A/01027 din 05.06.1997) care se refera la un motor solar pneumatic, destinat conversiei
energiei solare in energie mecanica si este constituit din mai multe dispozitive propulsoare
cu silfon fixate pe un suport circular termoizolant, fiecare dispozitiv propulsor fiind alcatuit din
silfonul propriu-zis, inchis etans cu niste capace, unul facand corp comun cu o tija filetata,
prin care se realizeaza fixarea dispozitivului de suport, iar celalant facand corp comun cu o
tijd de actionare, prin care silfoanele actioneaza asupra rotorului $i unde silfoanele sunt
umplute partial cu un lichid volatil $i sunt expuse succesiv radiatiei solare prin intermediul
unui disc obturator cu fantd, fixat pe axul rotorului si care se roteste solidar cu acesta. Solutia
descrisa prezinta dezavantajul complexitatii traductorul de pozitie fotoelectric folosit, care,
in mod direct, afecteaza fiabilitatea si siguranta in functionare a motorului solar.

Problema tehnica pe care o rezolva inventia consta in excitarea propulsoarelor cu
silfon prin actionarea rotorului.

Solutia conform inventiei inatura dezavantajul mentionat, prin aceea ca traductorul
de pozitie fotoelectric este inlocuit de un traductor de pozitie magnetic, constituit din patru
sisteme de contacte (cate unul pentru fiecare propulsor), plasate pe suportul de rulare si care
sunt excitate, succesiv, sub actiunea unui magnet inelar ce face corp comun cu rotorul
motorului.

Solutia conform inventiei prezinta avantajul simplitatii constructive, ceea ce conduce
la cresterea fiabilitatii si sigurantei in exploatare.

Se dain continuare un exemplu de realizare ainventiei, in legatura cu fig. 1 i 2, care
reprezinta dupa cum urmeaza:

- fig. 1, sectiune longitudinala prin motor;

- fig. 2, o vedere de sus, cu prezentarea succintd a schemei electrice de principiu,
pentru o pereche de sisteme de contacte.

Motorul solar cu rotor rulant, destinat actionarii convertoarelor de tip special, care
urmaresc continuu migcarea soarelui, conform inventiei, (fig.1) este constituit dintr-un rotor
1 in forma de disc, montat pe un ax 2, care se sprijina, prin intermediul unei articulatii 3 nuca,
pe un suport 4 orizontal. Rotorul 1 este prevazut pe suprafata expusa Soarelui cu mai multe
celule fotovoltaice 5, iar pe suprafata opusa are un magnet inelar 6, care actioneaza asupra
unor sisteme de contacte 7a, 7b, 7¢, 7d, format fiecare din cate patru relee Reed, plasate
in niste cavitati e, practicate in suportul electroizolant 4, si care sisteme de contacte
formeaza un traductor de pozitie magnetic.

Motorul solar, conform inventiei, (fig. 2) este prevazut pentru rotirea rotorului 1 cu
patru propulsoare cu silfon 8a, 8b, 8c, 8d, dispuse echidistant de circumferinta unei supra-
fete plane. Fiecare din propulsoarele cu silfon 8a, 8b, 8c, 8d este prevazut in interior cu o
cantitate de lichid volatil 9. Activarea (incalzirea sau racirea) propulsoarelor se realizeaza cu
ajutorul unor baterii Peltier 10a, 10b, 10c, 10d. amplasate la partea inferioara a fiecarui
propulsor. Bateriile Peltier. alimentate de la celulele fotovoltaice 5 amplasate pe suprafata
rotorului 1 expusa Soarelui, incalzesc sau racesc lichidul volatil 9 din interiorul propulsoa-
relor, dupd o succesiune prestabilita prin traductorul de pozitie cu care este prevazut motorul.

Pentru pozitia rotorului prezentata in fig. 1, magnetul inelar 6 inchide cele patru relee
Reed ale sistemului de contacte 7a prin care se face activarea simultana a propulsoarelor
consecutive 8b si 8c. Astfel, doua relee Reed din sistemul 7a determina incalzirea lichidului
volatil 9 din interiorul propulsorului cu silfon 8b, datorita alimentarii bateriei Peltier 10b cu
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polaritate directd, iar celelante doua relee Reed ale sistemului de contacte 7a realizeaza
alimentarea cu polaritate inversa a bateriei Peltier 10¢, ceea ce conduce la racirea lichidului
volatil 9 din interiorul propulsorul 8¢, determinand atat deplasarea rotorului cu un pas, cat si
modificarea pozitiei rotorului 1 in raport cu suprafata 4 si inchiderea setului de contacte 7d,
determinand activarea simultana a propulsoarelor consecutive 8a si 8b. Ciclul de functionare
este reluat si este identic cu cel prezentat la inchiderea sistemului de contacte 7a.

Motorul solar, conform inventiei, poate fi reprodus cu aceleasi performante si
caracteristici ori de cate ori este necesar, fapt care poate constitui un argument in favoarea
indeplinirii criteriului de aplicabilitate industriala.
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Revendicare

Motor solar, realizat pe baza principiului de functionare a motorului cu rotor rulant,
caracterizat prin aceea ca este constituit dintr-un rotor in forma de disc (1), montat pe un
ax (2) care se sprijina prin intermediul unei articulatii nuca (3) pe un suport orizontal (4) si
care rotor poarta pe suprafata expusa Soarelui mai multe celule fotovoltaice (5) si care pe
suprafata opusa este prevazutéd cu un magnet inelar (6), care in functie de pozitia rotorului
actioneaza asupra unor sisteme de contacte (7a, 7b, 7¢, 7d) plasate in niste cavitati (e)
practicate in suportul orizontal, magnetul inelar (6) si sistemul de contacte mentionat anterior
alcatuiesc un traductor de pozitie prin care rotorul comanda niste propulsoare cu silfon (8a,
8b, 8¢, 8d), realizate intr-o maniera etansa si prevazute in interior cu o cantitate de lichid
volatil (9) si care propulsoare sunt excitate, incalzite sau racite, prin intermediul unor baterii
Peltier (10a, 10b, 10c, 10d), cate una pentru fiecare silfon, dupa o succesiune prestabilita,
impusa de pozitia rotorului, prin traductorul de pozitie.
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