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Inventia se refera la un aparat pentru verificarea sensului de rotatie al motoarelor
electrice, destinat verificarii sensului de rotatie al motoarelor electrice asincrone, trifazate,
cu puteri cuprinse in gama 1...1000 kW, a caror functionare este conditionata de sensul
corect de rotatie.

In scopul verificarii sensului de rotatie, sunt cunoscute aparate pentru verificarea
sensului de rotatie pentru motoarele asincrone trifazate, cu rotor bobinat, care presupun
transformarea temporara a motorului asincron intr-un motor sincron.

De asemenea, se cunosc aparate pentru verificarea sensului de rotatie pentru
motoarele electrice cu rotor in scurtcircuit, Ia care alimentarea statorului se face cu tensiune
redusa (BOGATU, V., Probe si verificari ale masinilor electrice, p. 73, Bucuresti, Editura
Tehnica, 1968).

Principalele dezavantaje ale metodelor descrise sunt:

- un timp indelungat pentru executarea verificarii;

- risc ridicat de accidentare prin electrocutare.

Aparatul conform inventiei inlaturd aceste dezavantaje prin aceea ca, pentru
verificarea sensului de rotatie al motoarelor electrice asincrone, trifazate, este alcatuit
dintr-un filtru de succesiune directd si inversa, a carui functionare se bazeaza pe mag-
netismul remanent existent la nivelul rotorului, care furnizeaza, la iesire, doua tensiuni
inegale (una de succesiune directd si una de succesiune inversa) si care tensiuni sunt
comparate, prin intermediul unui dispozitiv de tip ,balanta electricd", ce furnizeaza, la iesire,
un semnal electric a céarui polaritate este dependenta de sensul inegalitatii celor doua
tensiuni si este controlata cu ajutorul unui aparat magnetoelectric.

Aparatul conform inventiei prezintd urmatoarele avantaje:

- simplitate constructiva;

- greutate si gabarit redus;

- siguranta in exploatare;

- nu necesita alimentarea infasurarilor motorului;

- fiabilitate sporit3;

- risc redus de accidentare prin electrocutare.

In cele ce urmeaza este descris un exemplu de realizare a aparatului pentru verifi-
carea sensului de rotatie al motoarelor electrice asincrone, trifazate, potrivit inventiei si in
legatura cu fig. 1 si 2, ce reprezintd, dupa cum urmeaza:

- fig. 1 - schema electrica de principiu a filtrului de succesiune directa si inversa;

- fig. 2 - schema de principiu a aparatului pentru verificarea sensului de rotatie al
motoarelor electrice asincrone trifazate.

Aparatul pentru verificarea sensului de rotatie al motoarelor electrice, conform
inventiei, este constituit, in principal, dintr-un filtru de succesiune directa si inversa, asociat
cu un dispozitiv de tip ,balanta electrica".

Filtrul de succesiune directa si inversa FSDI este alcatuit din doua brate rezistive 1
si 2, precum si dintr-un brat capacitiv 3, care, impreund, alcatuiesc un ansamblu conectat
dupé conexiunea stea. Cele doua brate rezistive sunt constituite, fiecare, din cate doua
rezistente 1' si 1", respectiv, 2' si 2", brate rezistive care formeaz4, fiecare, cate un divizor
de tensiune, iar bratul capacitiv este constituit dintr-un condenator 3'. Filtrul furnizeaza, la
iesire, doua tensiuni Uy si U,;, intotdeauna inegale, care sunt aplicate dispozitivului de tip
,balanta electricd".
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Dispozitivul este alcatuit din doua punti redresoare 4 si 5, prevazute, laiesire, cu cate
un condensator de filtraj 6, respectiv, 7, punti redresoare care sunt conectate intre ele
printr-o retea de rezistente 8, 9 si 10. Dispozitivul "balanta electricad" furnizeaza la iesire o
cadere de tensiune colectaté la bornele rezistentei 10, a carui polaritate este dependenta de
ordinea de succesiune a fazelor motorului controlat. Polaritatea tensiunii furnizate este
controlata cu ajutorul unui galvanometru 12, care este introdus in circuit printr-un intrerupator
1.

In modul descris, cele doua aparate existente sunt, in mod normal, independente
unul fata de celalalt, dar sunt inglobate in schema unui aparat universal de verificare.

Aparatul a carui structura a fost descrisa este destinat verificarii sensului de rotatie
la motoarele electrice asincrone, trifazate, cu puteri cuprinse in gama 1....1000 kW si la care
numarul de perechi de polipoatefi:p=1;,p=2;p=3;p=4.

Pentru a face posibila constructia unui aparat utilizabil, este necesara folosirea a
patru filtre de succesiune directa si inversa, si a unui comutator cu patru pozitii, fiecarei
pozitie corespunzandu-i numarul de perechi de poli cu care este echipat motorul controlat.

Modul de prezentare a constructiei, functionarii si exploatarii aparatului, conform
inventiei, exprima, intr-o maniera suficient de clara, faptul ca este indeplinit criteriul de
aplicabilitate industriala.
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Revendicare

Aparat pentru verificarea sensului de rotatie atat la motoarele electrice asincrone,
trifazate, cu rotor bobinat, cat sila motoarele electrice asincrone, trifazate, cu rotor in colivie,
alcatuit din filtrul de succesiune directa si inversa, asociat cu dispozitivul de tip balanta
electrica, caracterizat prin aceea ca filtrul de succesiune directa si inversa (FSDI) este
realizat din doua brate rezistive (1, 2) si un brat capacitiv (3), conectate dupa conexiunea
stea, a carui functionare se bazeaza pe magnetismul remanent existent la nivelul unui rotor
al unui motor electric, si care furnizeaza, la iesire, doua tensiuni (U, si U)) inegale, care sunt
comparate in dispuzitivul de tip balanta electrica, alcatuit din doua punti redresoare (4 si 5),
prevazute, la iesire, cu cate un condensator de filtrare (6, respectiv, 7), punti care sunt
conectate intre ele printr-o retea de rezistente (8, 9 si 10), care furnizeaz& pe ultima
rezistentd un semnal electric a carui polaritate este dependenta de succesiunea fazelor si
este identificatd prin intermediul unui galvanometru (12) conectat in circuit, printr-un
intrerupator (11).
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