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s4 MASINA DE PRELUARE, CU ROATA CU CUPE

(57) Rezumat:

Inventia se referd la o magind prevazuta cu o roatd cu
cupe, pentru preluarea carbunelui, minereului sau altui
material asemdnator, dintr-un depozit, $i depunerii
acestuia pe o banda transportoare, montatd la sol.
Magina conform inventiei are un mecanism de depla-
sare (D) ce include niste cdrucioare (4) prevazute cu
cate o roatd motoare (5), actionatd de un motoreductor
hidraulic (F), compus dintr-un motor hidraulic (MHp) Si
un reductor cu doud trepte planetare, legate in paralel,
reductorul avand pe arborele de intrare (11) o frana
multidisc, normal inchisd (12), energia hidrostatica la
motor (MHp) fiind furnizatd in circuit inchis, prin nigte
fevi (16) si prin nigte furtunuri (17), de un grup de actio-
nare hidraulic, destinat tuturor motoreductoarelor rofilor
motoare, grupul incluzand un motor electric (ME,) cu
turatie constantd, Tntr-un singur sens, un cuplaj elastic
(15), o pompa hidraulicd ce are debit variabil (P,), ce
refuleaza debitul de ulei intr-un sens sau altul, in functie
de comanda deserventului printr-o manetd, un sistem
hidraulic de protectie (G), format din patru supape de
sens (18), doud supape de descdrcare (19) si un
element de distributie (20), un rezervor pentru ulei
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hidraulic (21), o conductd de aspiratie (22) legatad de
rezervor printr-un robinet (23), o conductd de retur (24),
pentru drenajul pompei (P,), un filtru de retur (27), un
filtru de umplere si aerisire (28), un indicator de nivel
(29), pentru nivelul uleiului Tn rezervor, un robinet de
golire (30), pentru golirea uleiului din rezervor.
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Inventia se referd la o masind de preluare cu roatd cu cupe, destinatd preludrii
carbunelui, minereului sau altui material similar dintr-un depozit si depunerii materialului
preluat pe o banda transportoare aflata la sol.

Este cunoscutd o masina de preluare cu roatd cu cupe, alcatuitd, in principal, din:

- infrastructurd - un mecanism de deplasare, deplasarea fiind facutd pe o cale de
rulare (sine);

- suprastructurd rotitoare, in plan orizontal, care include o grinda inelard, pe care
este amplasat un brat, articulat in zona centrald, cu posibilitate de basculare in plan vertical,
sustinand, pe o ramurd, un transportor cu banda, prevazut cu un mecanism de intindere a
benzii transportoare, iar la extremitatea acestei ramuri, este prevazuta o roatd cu cupe, ce
preia material din halda si-l depune pe transportor. Pe cealaltd ramura, la extremitatea opusad
rotii cu cupe, este prevazutd o contragreutate, pentru echilibrarea greutatilor de pe ramura
bratului, purtdtoare a rotii cu cupe si a transportorului cu banda. Pe grinda inelard, mai este
montat un mecanism de rotire a suprastructurii fatd de infrastructurs;

- rulment de sprijin si rotire, intre infrastructurd si suprastructura rotitoare.

Mecanismele, cu exceptia celui de basculare a bratului (sustindtor) al rotii cu cupe,
sunt antrenate prin grupuri de actionare cu motor electric, compuse din motor electric, cuplaj,
reductor, frand, fiind in numar de 2 pana la 4, la deplasare; unul, la roata cu cupe; unul pana
la doud, la rotirea suprastructurii; unul, la transportor. Bascularea bratului rotii cu cupe se
face hidraulic, cu ajutorul unor cilindri hidraulici, montati intre brat si grinda inelard a
suprastructurii rotitoare, si alimentati de un grup hidraulic de actionare, amplasat pe grinda
inelara.

Masina de preluare cu roatd cu cupe, in solutia constructivd cunoscuta, prezinta
unele dezavantaje precum: viteze de lucru fixe ale organelor de lucru actionate, deci
neadaptabilitate la caracteristicile materialului de preluat, situarea centrului de greutate al
suprastructurii (fard contragreutate) mult prea departe de axa de rotire a suprastructurii, pe
sensul spre roata cu cupe, impunandu-se, pentru pozitionarea lui mai aproape de axa,
addaugarea unei contragreutati in partea opusa, masa de valoare mare. Un factor important,
care genereaza dezavantaje, este tipul grupurilor de actionare a mecanismelor - cu motor
electric; un asemenea grup, compus din: motor electric, cuplaj, reductor, frana este
caracterizat prin turatii fixe, determinand viteze fixe, pentru organele de lucru actionate (roata
motoare de deplasare, roatd cu cupe etc.) si solicitdri dinamice
mari in regimurile tranzitorii, ceea ce necesitd sectiuni mari, pentru elementele proprii si
pentru cele ale structurii de rezistentd. De asemenea, necesitd amplasarea tuturor
componentelor grupului de actionare in imediata vecindtate a organului de lucru actionat,
ceea ce creeaza probleme pentru echilibrarea maginii, solutionata prin addugarea de masa
la contragreutate, conducéand la solicitdri suplimentare, deci la elemente constructive de
sectiuni mai mari; cazul cel mai pregnant este grupul de actionare al rotii cu cupe - greu i
de gabarit mare, plasat langa roata cu cupe, adica in zona capatului bratului si putin lateral,
ceea ce determind solicitdri complexe (incovoiere si torsiune) si de valoare mare in bratul
rotii, impunand sectiuni mari pentru componentele de rezistentd ale acestuia i un moment
de résturnare mare fatd de axa de rotire a suprastructurii, fiind necesara echilibrarea masei
grupului printr-o componenta corespunzatoare a contragreutatii. La randul ei, masa mare a
suprastructurii impune marirea dimensiunilor infrastructurii.

Un alt dezavantaj al maginii il constituie modul de rezolvare a egalizarii intinderii
partilor din stdnga si din dreapta ale benzii transportoare a transportorului cu banda: se face
manual, actionand asupra a doud intinzatoare cu surub din compunerea dispozitivului de
intindere a benzii transportoare, ceea ce consuma timp, presupune oprirea functionarii
masinii (preludrii materialului) si deci este afectata, negativ, productivitatea.
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Problema tehnicd pe care o rezolva inventia constd in adaptarea unei magini de
preluare cu roatd cu cupe, astfel incat sd permitd variatia continuad a vitezei organului de
lucru actionat (roatd motoare a deplasarii, roatd cu cupe etc.), odata cu echilibrarea maginii
si egalizarea intinderii pe 1atime a benzii transportoare, chiar si in timpul function&rii maginii.

Masina de preluare cu roatd cu cupe, conform inventiei, rezolva problema tehnica
prin aceea ca este alcatuita dintr-o infrastructurd, cu un rulment de sprijin i rotire, care are
o coroana dintata fixatd pe un inel inferior al acestuia, precum $i un mecanism de deplasare,
0 suprastructurd cu o grinda inelard, pe care sunt montate un mecanism de rotire a
suprastructurii fata de infrastructurd, un brat, articulatin zona centrald a grinzii, cu posibilitate
de basculare in plan vertical, sustinand, pe o ramura, un transportor cu banda, care include
o banda transportoare si un dispozitiv de intindere a benzii, format dintr-un tambur fix, un
tambur mobil i doud intinz&toare cu surub, la extremitatea acestei ramuri este prevazuta o
roatd cu cupe, iar pe cealaltd ramurg, la extremitatea opusa rotii cu cupe, o contragreutate,
iar organele de lucru (aferente rotii cu cupe si mecanismelor de rotire, de basculare a bratului
si de egalizare a intinderii benzii transportoare) de pe suprastructura masinii sunt actionate
hidraulic, cu energie hidrostatica furnizata in circuit inchis, sursele de furnizare a energiei
hidrostatice constituind un grup de actionare hidraulic comun.

Avantajele masinii de preluare cu roatd cu cupe, realizatd conform inventiei, sunt:

- principalele viteze de lucru (de rotire a rotii cu cupe, de deplasare a maginii, de
rotire) pot fi comandate sa varieze continuu, intre zero $i o valoare nominald, potrivit
caracteristicilor materialului vehiculat, iar la regimurile tranzitorii - oprire, pornire - se evita
sarcinile dinamice;

- in vecinatatea imediata a rotii cu cupe, a rotilor de rulare motoare gi a coroanei de
rotire a suprastructurii, se plaseaza doar o parte dintre componentele actionarilor, ceea ce,
fatd de solutia masinii cunoscute, conduce la diminuarea contragreutatii i a solicitérilor
mecanice in elementele mecanismelor §i ale structurii constructiei metalice de rezistent3;
micgorarea masei in vecindtatea rotii cu cupe conduce la diminuarea considerabild a
solicitarii complexe (incovoiere si torsiune) a bratului rotii cu cupe si la diminuarea masei
contragreutatii;

- 0 parte a masei aferente sistemului de actionare a rotii cu cupe, o parte a masei
aferente sistemului actiondrii mecanismului de deplasare si o parte a masei aferente
sistemului de actionare a structurii rotitoare pot fi amplasate pe masina intr-un loc care sa
influenteze pozitiv pozitia centrului de greutate al infrastructurii/suprastructurii (neechipate
cu contragreutate), din punctul de vedere al stabilitatii si al repartizarii apasarilor, transmise
prin roti, la calea de rulare;

- diminuarea gabaritelor, in plan orizontal, inspre exteriorul rotii cu cupe si inspre
exteriorul cdilor de rulare, in zona rotilor motoare, ca urmare a micsordrii masei
subansambilurilor actionarii, plasate in vecindtatea acestor roti, imbunatdtindu-se astfel
accesibilitatea maginii;

- cresterea productivitati masinii, prin existenta vitezelor variabile continuu,
adaptabile materialului de preluat si prin posibilitatea de egalizare a intinderii pe latime
(partilor stdnga si dreapta) a benzii transportoare, fara oprirea functionarii masinii (benzii
transportoare).

Se prezintd, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei, in legdturad si cu fig.
de la 1 la 13, care reprezinta:

- fig. 1, schema generald, de principiu, a maginii;

- fig. 2, schema cinematicd a unui mecanism de deplasare din componenta maginii;

- fig. 3, schema cinematica a infrastructurii (partea inferioard) a maginii;
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- fig. 4, schema cinematica a rotii de rulare motoare, respectiv:

- fig. 4a, schema de actionare;

- fig. 4b, schema bloc a mecanismului planetar;

- fig. 5, schema hidraulica bloc pentru actionarea deplasarii;

- fig. 6, schema hidraulica pentru actionarea unei roti de rulare;

- fig. 7, schema cinematicad pentru actionarea rotii cu cupe, respectiv:

- fig. 7a, schema de actionare;

- fig. 7b, schema bloc a mecanismului planetar;

- fig. 8, schema cinematicad pentru actionarea transportorului cu banda;

- fig. 9, schema cinematica pentru actionarea mecanismului de rotire al suprastructurii
(partea superioard a maginii), respectiv:

- fig. 9a, schema de actionare;

- fig. 9b, schema bloc a transmisiei;

- fig. 10, schema hidraulicd bloc pentru actionarea mecanismelor de pe
suprastructura;

- fig. 11, schema hidraulicd pentru actionarea cilindrului de basculare brat si a
cilindrilor de egalizare a intinderii pe Idtime a benzii transportoare;

- fig. 12, vedere de sus a maginii;

- fig. 13, vedere laterald a maginii.

Masina de preluare cu roatd cu cupe, conform inventiei, include o infrastructurd A,
avand ca functie principald deplasarea masinii pe o cale de rulare in lungul unui depozit cu
carbune, minereu sau alt material similar gi sustinerea restului componentelor masinii.

Pe infrastructura A, prin intermediul unui rulment B, de sprijin si rotire, in sine
cunoscut, se monteaza o suprastructura C.

Rulmentul B contine, pe inelul sdu inferior, fixat pe infrastructura A, o coroana dintatd
1, utilizatd pentru a se realiza rotirea suprastructurii C, in raport cu infrastructura A.

Infrastructura A contine, in partea sa inferioard, un mecanism de deplasare D, format
din carucioare libere 2, continand roti de rulare libere (neactionate) 3, precum si cérucioare
motoare 4, continand céate o roatd motoare 5 si cate o roatd liberd (neactionatd) 3.

Carucioarele 2 si 4 sunt articulate, doud céate doud, in cate o traversa 6, care
constituie reazemul pentru o constructie metalicd E, a infrastructurii A. Rezemarea
constructiei metalice E pe mecanismul de deplasare D se face pe un fir al cdii de rulare, prin
flange circulare 7, iar pe firul opus, printr-o articulatie sferica 8, pentru a se putea prelua
neregularitatile caii de rulare de catre mecanismul de deplasare. Mecanismul de deplasare
mai contine, atasat de cérucioare, curdtitoare pentru $ind si cleme de blocare pe sin3,
nereprezentate, in sine cunoscute.

Actionarea unei roti motoare 5 este alcatuitd din doud parti: una dintre partile
actiondrii este cea din vecindtatea rofii motoare, atagatd acesteia si constituitd dintr-un
motoreductor hidraulic F, compus din subansambluri in sine cunoscute: un motor hidraulic
MH,, si un reductor cu doua trepte planetare, legate in paralel.

Motoreductorul F se fixeaza flangat, cu partea fixa pe caruciorul 4, cu partea mobild
pe roata de rulare 5, realizdnd un lagdr de rezemare 9, pentru roata 5, un al doilea lagar de
reazem al rotii 5 fiind realizat de un ruiment 10, montat in carcasa caruciorului 4.

Motorul hidraulic MH, are o turatie n,4, determinatd de debitul de ulei primit de la o
pompd P,, in sine cunoscutd, iar roata motoare 5 are o turatie ny, ce rezultd prin
demultiplicarea turatiei ng cu raportul de transmitere al reductorului inclus in
motoreductorul F.
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Reductorul inclus in motoreductorul F are un arbore de intrare 11, pe care se afld o

frdnd multidisc, normal inchisd 12. Mentinerea franei in pozitia "inchis" se face sub actiunea
unor arcuri 13. Pentru deschiderea franei, arcurile 13 sunt comprimate de catre un piston 14,
actionat de presiunea uleiului care antreneaza si motorul hidraulic MH,,
Energia hidrostaticd la motoreductorul MH, este furnizatd de cea de-a doua parte a
actiondrii, care este un grup de actionare hidraulic - comun pentru toate rotile motoare.
Grupul include o pompa hidraulica P,, cu debit variabil, intre zero si o valoare nominala, care
refuleaza debitul de ulei, in circuit inchis, intr-un sens sau altul, in functie de comanda
primitd de la deserventul maginii, printr-o manetd. Pompa P, este antrenatd de catre un
motor electric ME,, care se roteste la turatie constantd, intr-un singur sens, prin intermediul
unui cuplaj 15.

Uleiul este distribuit la motoarele hidraulice MH,, printr-un sistem de tevi 16 si
furtunuri 17.

Grupul de actionare hidraulic mai cuprinde: un sistem hidraulic de protectie G, in sine
cunoscut, alcatuit din patru supape de sens 18, doud supape de descarcare 19 si un element
de distributie 20, care asigurd eliminarea socurilor, atat la pornire, cat si la oprire,
impiedicand deschiderea sau inchiderea brusca a franei 12; un rezervor de ulei hidraulic 21;
o conducta de aspiratie 22, legatd de rezervor printr-un robinet 23; o conducta de retur 24,
pentru drenajul pompei P,; conducte 25 si furtunuri 26, pentru drenajul motoarelor hidraulice
MH,,; un filtru de retur 27; un filtru de umplere si aerisire 28; un indicator de nivel 29, pentru
nivelul uleiului in rezervor; un robinet de golire 30, pentru golirea uleiului din rezervor.

Grupul de actionare hidraulic, cu pondere importantd in masa sistemului de actionare
amecanismului de deplasare D, este detasat de partea sistemului montata la rotile motoare,
singura legatura fiind tevile si furtunurile 16, 17, 25, 26, si se amplaseaza, pe baza de calcule
cunoscute de determinare a centrelor de greutate, pe infrastructura A, intr-un loc in care sa
influenteze obtinerea unei pozitii avantajoase a centrului de greutate al infrastructurii A
(optim, cel mai adesea, pe o verticald, ce trece cat mai aproape de centrul geometric al
dreptunghiului determinat de contactul dintre rotile de rulare ale maginii si calea de rulare de
deplasare a maginii), din punctul de vedere al stabilitdtii, al repartizérii convenabile a
presiunilor, transmise prin roti , la calea de rulare, precum si al diminudrii solicitarilor
mecanice in unele elemente constructive.

Suprastructura C, montata pe rulmentul de sprijin si rotire B, contine, in partea sa
superioard, un brat 31, al rotii cu cupe, montat, printr-o articulatie 32, pe o grinda inelara 33,
a suprastructurii C, astfel ca bratul 31 poate bascula in plan vertical.

Bascularea bratului 31 se face cu ajutorul unui mecanism de basculare, care include
un cilindru de basculare 34, legat de bratul 31, printr-o articulatie 35, la grinda inelarad 33 si
printr-o articulatie 36.

Modificarea pozitiei unghiulare a suprastructurii C (rotirea) pe rulmentul B de sprijin
si rotire, in raport cu infrastructura A, se face cu ajutorul unui mecanism sau a doud
mecanisme H de rotire, montate in interiorul grinzii inelare 33.

in partea anterioara a bratului 31, se monteaz4 o roatd cu cupe 37, in sine cunoscut.

Echilibrarea bratului 31 si a rotii cu cupe 37, in raport cu articulatia 32, se face de
catre o contragreutate 38, montatd pe bratul 31, in partea opusa rotii 37.

Actionarea rotii cu cupe 37 este alcatuitd din doud parti, una fiind cea din vecinatatea
rotii cu cupe, atagatd acesteia si constituitd dintr-un motoreductor I, compus din sub-
ansambluri in sine cunoscute: un motor hidraulic MH, si un reductor planetar cu trei trepte.
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Energia hidrostaticd la motorul hidraulic MH, este furnizatd de cea de-a doua parte
a actiondrii, de la o pompa hidraulicd cu debit variabil P,, in sine cunoscutd, care
alimenteaza motorul MH,, in circuit inchis, intr-un singur sens, cel corespunzator sensului
de preluare a materialului de catre roata cu cupe, pompa P, fiind antrenatd, prin intermediul
unui cuplaj 39, de un motor electric ME,, care se roteste intr-un singur sens, cu turatie
constanta.

Motorul hidraulic MH, are o turatie n,, determinatd de debitul de ulei primit de la
pompa P,, iar roata cu cupe 37 are o turatie n,,, care rezultd prin demultiplicarea turatiei n;,
cu raportul de transmitere al reductorului inclus in motoreductorul 1.

Motoreductorul | se fixeaza flangat, cu partea fixa pe constructia metalicd a bratului
31, cu partea mobila pe roata cu cupe 37, realizand un lagar 40 pentru roata cu cupe 37, al
doilea lagédr de rezemare al rotii cu cupe 37 fiind un ruiment 41, montat in bratul 31.

Materialul preluat de roata cu cupe 37 este deversat pe un transportor cu banda J,
montat pe bratul 31.

Trecerea materialului de la roata cu cupe 37 la transportorul cu banda J se face
printr-un jgheab de preluare 42.

Transportorul cu banda J contine un tambur actionat 43, care antreneazd o banda
transportoare 44 a materialului.

in dreptul rotii cu cupe 37, se afld un tambur de intoarcere neactionat 45, compo-
nentd a transportorului cu banda J. Axul tamburului 45 are posibilitate de culisare in bratul
31, cu ajutorul a doi cilindri hidraulici 46, amplasati cate unul pe fiecare parte a benzii 44.
Actionand independent cilindrii hidraulici 46, tamburul 45 poate fi impins sau retras,
independent, la fiecare capét, in cate o culisd 47. In acest mod, se materializeaz4 un
mecanism de egalizare a intinderii benzii 44, pe latimea sa (adica a partilor din stanga si din
dreapta), chiar gi in timpul functiondrii maginii.

Tamburul actionat 43 este antrenat, intr-un mod cunoscut, de catre un motoreductor
48, actionat de un motor electric ME;, intre tamburul 43 si motoreductorul 48, fiind interpus
un cuplaj 49.

Un mecanism de intindere, in sine cunoscut, format din doud tambure, un tambur fix
50 si un tambur mobil 51, care poate fi deplasat cu ajutorul a doud intinzatoare 52 cu surub,
serveste la intinderea periodica a benzii transportoare 44, pentru a compensa alungirea
benzii, ca urmare a solicitarilor din exploatare.

Actionarea fiecarui mecanism de rotire H este alcatuitd din doud parti. Una dintre
partile actiondrii este cea din vecindtatea dintilor coroanei dintate 1, fiind constituitd
dintr-un motoreductor hidraulic, compus din subansambluri in sine cunoscute: un motor
hidraulic MH,, si un reductor planetar cu trei trepte, reductorul planetar avand, pe arborele
de intrare 53, o frAnd multidisc 54, normal inchis.

Energia hidrostaticd la motorul MH,, este furnizatd de cea de-a doua parte a
actionarii, de la o pomp4 hidraulica cu debit variabil P, in sine cunoscutd, care alimenteaza
motorul MH,,, in circuit inchis, intr-un sens sau altul, in functie de comanda primita de la
deserventul masinii, printr-o manetd, pompa P, fiind antrenata prin intermediul unui cuplaj
55, de motorul electric ME,, ca si pompa P,

Mentinerea franei 54 in pozitie "inchis" se face sub actiunea unor arcuri 6. Pentru
deschiderea franei, arcurile 56 sunt comprimate de catre un piston 57, actionat de presiunea
uleiului care antreneaza si motorul hidraulic y,..



RO 123497 B1

Un sistem hidraulic K de protectie, in sine cunoscut, similar cu cel utilizat la
mecanismul de deplasare, asigurd eliminarea socurilor, atat la pornire, cat si la oprire,
impiedicand deschiderea sau inchiderea brusca a franei 54, indiferent de modul in care
manevrantul maginii executd comenzile.

Mecanismul de rotire H mai contine un pinion de iesire 58, care angreneazd cu
coroana dintatd 1, a rulmentului de sprijin si rotire B.

Motorul hidraulic MH,, are o turatie n,,, determinatd de debitul de ulei primit de la
pompa cu debit variabil P, iar pinionul 58 are o turatie turatia n,, ce rezultd din
demultiplicarea turatiei n,,, cu raportul de transmitere al reductorului inclus in motoreductor,
iar suprastructura C se roteste, in raport cu infrastructura A, cu o turatie n,,, ce rezultd prin
demultiplicarea turatiei n,, cu raportul de transmitere al angrenajului pinion 58 - coroana 1.

Alimentarea cu energie electricd a maginii, atat pentru actionarea mecanismelor
infrastructurii A, cat si pentru actionarea mecanismelor de pe suprastructura C, se face prin
utilizarea unui mecanism de alimentare cu energie electricd L, in sine cunoscut.

Elementele care contribuie la crearea energiei hidrostatice, pentru actionarile de pe
suprastructura C, sunt inglobate intr-un grup de actionare hidraulic, care include motorul
electric ME,, ca sursa primara de energie, pompele cu debit variabil P, si P,, o pompa P, cu
debit fix, montata etajat peste pompa P;, lucrand in circuit deschis, destinata sa actioneze
cilindrul de basculare 34, al bratului 31 si cilindrii 46, de egalizare a intinderii benzii 44, o
conducté de aspiratie §9, in circuitul de absorbtie al pompei P,, un rezervor de ulei hidraulic
60, un robinet 61 si un filtru 62, in circuitul de absorbtie al pompei P,, iar in circuitul de
absorbtie al pompelor P, si P,, 0 conductd de aspiratie 63, legatd de rezervorul 60, printr-un
robinet 64 si un filtru 65.

Pompa P, refuleazd printr-o conducta de presiune 66, spre o baterie de distributie 67,
de unde uleiul este distribuit, in functie de comanda datd de deserventul masinii, la cilindrul
34, de basculare a bratului masinii, sau la unul dintre cilindrii 46, de egalizare a intinderii
benzii 44.

De la bateria de distributie 67, pleaca o conducta 68, pentru returul spre rezervorul
60, al debitului de ulei refulat de pompa P,. Din conducta 68, uleiul ajunge inapoi in rezervor,
printr-un filtru 69, amplasat la rezervorul 60.

De la bateria de distributie 67, mai pleacd un set de conducte si furtunuri 70,
destinate alimentarii cilindrului 34, precum si doud seturi de conducte si furtunuri 71,
destinate alimentarii cilindrilor 46.

Cilindrul de basculare 34 este protejat in cazul spargerii unei conducte sau a unui
furtun din circuitul sdu de alimentare, prin doud ventile de inchidere 72, in sine cunoscute,
respectiv, cate un ventil pentru fiecare sens de actionare. in acest mod, in lipsa comenzii
date de deserventul maginii, chiar dacd se sparge o conducta sau un furtun, cilindrul 34 nu
isi poate modifica lungimea si, in consecint¥, bratul 31 rimane pe pozitie. in acestmod, este
exclusd bascularea accidentald a bratului, intr-un sens sau altul. Ventilele de inchidere 72
constituie si rezistente hidraulice variabile, in functie de incércare, pentru ca viteza de
deplasare a cilindrului 34 s& nu depinda de incércare.

Cilindrii 46 de egalizare a intinderii benzii sunt protejati contra unei scurtdri
accidentale, in cazul spargerii unei conducte sau a unui furtun, prin cate o supapa de
retinere cu deblocare hidraulicd 73, care permite scurtarea cilindrului numai atunci cand
deserventul masinii dd comanda in acest sens.
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Cele trei sectiuni de distributie ale distribuitorului 67, montate in paralel, precum i
circuitele aferente, sunt protejate de catre o supapd de descarcare 74, prin care se face
scurtcircuitarea pompei P, la rezervorul 60, prin conducta 68.

Grupul hidraulic, pentru actionarile hidraulice de pe suprastructura C, mai contine un
indicator de nivel 75, un filtru de umplere si aerisire 76, si un robinet de golire 77, pentru
golirea uleiului din rezervorul 60.

Pentru circulatia uleiului hidraulic in actionarile hidraulice de pe suprastructura C, mai
existd un set de conducte si furtunuri 78, pentru drenajul motorului hidraulic MH, de la roata
cu cupe, precum gi un set de conducte si furtunuri 79, pentru drenajul motorului hidraulice
MH,, de la mecanismul de rotire H.

Grupul hidraulic pentru actionarile hidraulice de pe suprastructura C este detasat de
partile actionarilor montate la organele actionate (roata cu cupe 37, mecanismul de rotire H,
cilindrii hidraulici, de basculare 34 si de egalizare 46, a intinderii benzii transportoare 44),
singura legatura fiind facuta prin tevi si furtunuri, si se poate amplasa, pe baza de calcule
cunoscute, de determinare a centrelor de greutate, pe grinda inelard 33, la un loc potrivit,
care sd influenteze pozitiv obtinerea unei pozitii avantajoase a centrului de greutate al
suprastructurii (neechipate cu contragreutate), din punctul de vedere al stabilitdtii si al
repartizarii apasarilor transmise caii de rulare de rotile mecanismului de deplasare,
diminuandu-se astfel masa contragreutdtii 38, solicitarile mecanice in unele elemente ale
mecanismelor si ale structurii (constructiei metalice) de rezistenta, precum si apasarile pe
calea de rulare.
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Revendicari

1. Masina de preluare cu roatd cu cupe, destinata preludrii carbunelui, minereului sau
altor materiale similare dintr-un depozit si depunerii materialului preluat pe o banda de
transport aflatd |la sol, cuprinzand o infrastructura (A), cu un rulment (B) de sprijin Si rotire,
care are o coroand dintatd (1), fixatd pe un inel inferior al acestuia (B), precum si un
mecanism de deplasare (D), o suprastructurd (C), cu o grinda inelara (33), pe care sunt
montate un mecanism de rotire (H) a suprastructurii (C) fatd de infrastructurd (A), un brat
(31) articulat in zona centrald a grinzii (33), cu posibilitate de basculare in plan vertical,
sustinand, pe o ramurd, un transportor cu banda (J), care include o banda transportoare (44)
si un dispozitiv de intindere a benzii, format dintr-un tambur fix (50), un tambur mobil (51) si
douad intinzatoare (52) cu surub, la extremitatea acestei ramuri este prevazutd o roatd cu
cupe (37), iar pe cealaltd ramurd, la extremitatea opusa rotii cu cupe, o contragreutate (38),
caracterizatd prin aceea c#, in scopul deplasarii maginii in ambele sensuri, cu viteza
variabild intre zero si o valoare nominald, mecanismul de deplasare (D) include niste
carucioare (4) actionate, prevdzute cu cate o roatd motoare (5), actionatd de un
motoreductor hidraulic (F), compus dintr-un motor hidraulic (MHp) si un reductor cu doud
trepte planetare, legate in paralel, reductorul avand, pe arborele de intrare (11), o frana
multidisc (12), normal inchisd, energia hidrostatica la motorul (MHd) fiind furnizatd in circuit
inchis, prin niste tevi (16) si niste furtunuri (17), de catre un grup de actionare hidraulic,
destinat tuturor motoreductoarelor rotilor motoare, grupul incluzand un motor electric (ME,)
cu turatie constanta, intr-un singur sens, un cuplaj elastic (15), o pompa hidraulicé cu debit
variabil (P,), care refuleaza debitul de ulei intr-un sens sau altul, in functie de comanda
deserventului, printr-o manetd, un sistem hidraulic (G) de protectie, format din patru supape
de sens (18), doud supape de descarcare (19) si un element de distributie (20), un rezervor
pentru ulei hidraulic (21), o conductd de aspiratie (22), legata de rezervor printr-un robinet
(23), o conducta de retur (24), pentru drenajul pompei (P,), un filtru de retur (27), un filtru de
umplere si aerisire (28), un indicator de nivel (29), pentru nivelul uleiului in rezervor, precum
$i un robinet de golire (30), pentru golirea uleiului din rezervor.

2. Masina de preluare cu roaté cu cupe, conform revendicarii 1, caracterizatd prin
aceea cg, in scopul amplasarii in vecinatatea fiecarei roti motoare (5), doar a unei parti dintre
componentele actionarii, la roata motoare (5) se amplaseaza motoreductorul hidraulic (F),
flansat, cu partea fixa pe caruciorul (4) si cu partea mobild pe roata motoare (5), in butucul
acesteia (5), realizand, pentru roata (5), un lagar de sprijin (9), celalalt lagar al rofii (5) fiind
in carcasa caruciorului (4), iar grupul de actionare hidraulic, cu pondere importantd in masa
actionarii mecanismului de deplasare (D), se amplaseazg, pe baza de calcule cunoscute, de
determinare a centrelor de greutate, pe infrastructura (A), intr-un loc care influenteaza pozitiv
pozitia centrului de greutate al infrastructurii (A), din punct de vedere al stabilitatii si
repartizarii rationale a presiunilor transmise, prin roti, la calea de rulare.

3. Masina de preluare cu roata cu cupe, destinatd preludrii carbunelui, minereului sau
altor materiale similare dintr-un depozit si depunerii materialului preluat pe o banda de
transport aflata la sol, cuprinzand o infrastructurd (A), cu un rulment (B) de sprijin Si rotire,
care are o coroand dintatd (1), fixatd pe un inel inferior al acestuia (B), precum $i un
mecanism de deplasare (D), o suprastructurd (C), cu o grinda inelard (33), pe care sunt
montate un mecanism de rotire (H) a suprastructurii (C) fatd de infrastructura (A), un brat
(31) articulat in zona centrald a grinzii (33), cu posibilitate de basculare in plan vertical,
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sustinand, pe o ramurd, un transportor cu banda (J), care include o banda transportoare (44)
si un dispozitiv de intindere a benzii, format dintr-un tambur fix (50), un tambur mobil (51) si
douad intinzatoare (52) cu surub, la extremitatea acestei ramuri, este prevazuta o roata cu
cupe (37), iar pe cealaltd ramurd, la extremitatea opusa rotii cu cupe, o contragreutate (38),
caracterizatd prin aceea cd, in scopul rotirii rotii cu cupe (37), in sensul corespunzator
preludrii materialului, cu viteza variabild intre zero si o valoare nominald, actionarea rotii cu
cupe (37) include un motoreductor hidraulic (1), constituit dintr-un motor hidraulic (MH,) si un
reductor planetar, energia hidrostaticd la motorul hidraulic (MH,) fiind furnizatd in circuit
hidraulic inchis, prin niste tevi si furtunuri, intr-un sens corespunzéator sensului prelugrii
materialului de roata cu cupe, de la o pompa hidraulicd (P,) cu debit variabil, care refuleazd
debitul de ulei, la comanda deserventului, printr-o maneta.

4. Masina de preluare cu roaté cu cupe, conform revendicarii 3, caracterizat prin
aceea cg, in scopul amplasarii in vecinadtatea rotii cu cupe (37), doar a unei parti dintre
componentele actionarii, la roata cu cupe (37) se monteazd motoreductorul hidraulic (I)
flangat, cu partea fixa pe constructia metalicd a bratului (31) si cu partea mobild pe roata cu
cupe (37), realizand un lagér de sprijin (40) pentru roata cu cupe (37), celdlalt lagar al rotii
(37) fiind un rulment (41) in bratul (31).

5. Masina de preluare cu roata cu cupe, destinatd preludrii carbunelui, minereului sau
altor materiale similare dintr-un depozit si depunerii materialului preluat pe o banda de
transport aflata la sol, cuprinzand o infrastructura (A), cu un rulment (B) de sprijin Si rotire,
care are o coroand dintatd (1), fixatd pe un inel inferior al acestuia (B), precum si un
mecanism de deplasare (D), o suprastructurd (C), cu o grinda inelard (33) pe care sunt
montate un mecanism de rotire (H) a suprastructurii (C) fatd de infrastructura (A), un brat
(31) articulat in zona centrald a grinzii (33), cu posibilitate de basculare in plan vertical,
sustinand, pe o ramurd, un transportor cu banda (J), care include o banda transportoare (44)
si un dispozitiv de intindere a benzii, format dintr-un tambur fix (50), un tambur mobil (51) si
douad intinzatoare cu surub (52), la extremitatea acestei ramuri, este prevazuta o roata cu
cupe (37), iar pe cealaltd ramurd, la extremitatea opusa rotii cu cupe, o contragreutate (38),
caracterizatd prin aceea c4, in scopul egalizarii intinderii pe latime a benzii transportoare
(44) chiar in timpul functionarii masinii, mai cuprinde un mecanism de egalizare a intinderii
benzii transportoare, constituit din doi cilindri hidraulici (46), plasati cate unul pe fiecare parte
a benzii (44), doua culise (47), montate pe capetele axului unui tambur de intoarcere (45)
si culisante in brat (31), cilindrii (46) actionand cu tijele asupra culiselor, alimentate fiind cu
energie hidraulici de la o pompa (P,) cu debit fix, individual, in functie de comanda
deserventului asupra a doud sectiuni ale unei baterii de distributie cu trei sectiuni (67), de la
cea de-a treia sectiune, putand fi alimentat un cilindru de basculare (34) pentru bascularea
bratului (31) rotii cu cupe.

6. Masina de preluare curoata cu cupe, destinata preludrii carbunelui, minereului sau
altor materiale similare dintr-un depozit si depunerii materialului preluat pe o banda de
transport aflata la sol, cuprinzand o infrastructurd (A), cu un rulment (B) de sprijin Si rotire,
care are o coroand dintata (1), fixata pe un inel inferior al acestuia (B) si un mecanism de
deplasare (D), o suprastructura (C), cu o grindd inelard (33), pe care sunt montate un
mecanism de rotire (H) a suprastructurii (C) fatd de infrastructura (A), un brat (31) articulat
in zona centrald a grinzii (33), cu posibilitate de basculare in plan vertical, sustinand, pe o
ramurd, un transportor cu banda (J), care include o banda transportoare (44) si un dispozitiv
de intindere a benzii, format dintr-un tambur fix (50), un tambur mobil (51) si doua
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intinzatoare (52) cu surub, la extremitatea acestei ramuri, este prevazuta o roatd cu cupe
(37), iar pe cealaltd ramurd, la extremitatea opusa rotii cu cupe, o contragreutate (38),
caracterizatd prin aceea c, in scopul rotirii suprastructurii (C) in raport cu infrastructura
(A), in ambele sensuri, cu viteza variabild intre zero i o valoare nominald, se utilizeaza niste
mecanisme de rotire (H), fiecare incluzand un subansamblu motoreductor hidraulic, cu cate
un motor hidraulic (MH,,) si un reductor planetar, avand, pe un arbore de intrare (53), o frand
multidisc (64), normal inchisd, precum si un pinion (58) angrenat cu coroana dintata (1),
energia hidrostatica la motorul (MH,,) fiind furnizat in circuit hidraulic inchis, prevézut cu un
sistem hidraulic (K) de protectie pentru eliminarea socurilor, prin nigte tevi si niste furtunuri,
de cétre o pompa hidraulica cu debit variabil (P,), care refuleaza debitul de ulei, intr-un sens
sau altul, la comanda deserventului, printr-o maneta.

7. Magind de preluare cu roatd cu cupe, conform revendicarilor 3, 4, 5 si 6,
caracterizatd prin aceea c#, in scopul amplaséarii, in vecindtatea organului de lucru
actionat, doar a unei parti din componentele unei actionari, sursele de furnizare a energiei
hidrostatice pentru actionarile hidrostatice de pe suprastructura (C) se constituie intr-un grup
de actionare hidraulic comun, incluzadnd un motor electric (ME,), ca sursd primard de
energie, doud cuplaje (39 si §5), pompele hidraulice (P, si P,) cu debit variabil, una dintre
pompe (P,) avand sistem de protectie (K) contra socurilor, pompa (P,) cu debit fix, grupul
alcdtuieste un ansamblu cu pondere importantd in masa actiondrilor respective si este
detasat de partile actionarilor montate la organele actionate, legat fiind doar prin tevi si
furtunuri, si este amplasatd pe grinda inelard (33), pe baza de calcule cunoscute, de
determinare a centrelor de greutate si de stabilitate a suprastructurii (C), intr-un loc care
influenteaza pozitiv pozitia centrului de greutate al suprastructurii (C), neechipatd cu
contragreutate, din punct de vedere al stabilitdtii si al repartizarii apasarilor, prin rotile
mecanismului de deplasare, la calea de rulare.
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