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(57) Rezumat:

Inventia se refera la o masina pentru forarea unei gauri
Cu axa orizontala, prin care sunt realizate subtraversari
orizontale, pe sub drumuri, cladiri, platforme betonate,
pentru tevi de apa sau canalizare, pentru cabluri elec-
trice sau telefonice. Magina conforminventiei este alca-
tuita din doua unitati (A si C) de actionare, principala si,
respectiv, de avans, a unui burghiu (B), fiecare dintre
unitati (A si C) fiind actionatad de cate un motor (1 si 2)
electric, cu turatie variabila in curent alternativ, unitatea
(A) de actionare principala fiind fixatd pe o rama (11)
suport, care gliseaza axial intre doua ghidaje (26) in
forma de U ale unui batiu (G), sub actiunea unei piulite
(24) care face corp comun cu rama (11) suport,
printr-un brat (25) inclinat, antrenat, la randul sdu, de un
surub (23) de avans al unitétii (C) de avans, cele doua
unitati (A si C) actionand asupra burghiului (B) cuplat
direct la unitatea (A) de actionare principald sau prin
intermediul unor corpuri de burghiu (E) intercalate sec-
vential, pe masura executarii forarii cu cate o lungime
de burghiu.
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Inventia se refera la o magina pentru forat orizontal, utilizata pentru realizarea unor
subtraversari orizontale pe sub drumuri, cladiri, platforme betonate, pentru tevi de apa sau
canalizare, cabluri electrice si telefonice, si altele asemenea.

Sunt cunoscute utilaje pentru forare de subtraversari, care utilizeaza un cap de forare
cu role taietoare, montat pe un corp cilindric de sustinere si ghidare, sisteme care sunt actio-
nate atat in migcare principala de rotatie, cat si in miscarea axiala de avans, cu instalatii
hidraulice de forta si comanda sau in alte variante actionari pneumatice, toate subansam-
blurile utilajului fiind dispuse pe platforme cu senile si avand deplasare autonoma la viteze
mici sau necesitand mijloace de transport de mari dimensiuni (SU 1836528).

Acestea au dezavantajul ca sunt complicate si necesita spatii mari pentru amplasare
si functionare, au gabarite mari, iar transportul pana la locul de forare este dificil, necesitand
utilaje de transport greoaie.

Este cunoscutd, de asemenea, o masina de taiere prevazuta cu mai multe capete
de taiere, actionate in migcarea de rotatie de un motor electric si in migcarea pe directie de
un alt motor electric, migcarea fiind transmisa printr-un mecanism de roti dintate (GB 647402).

Este cunoscut, de asemenea, un dispozitiv de taiere alcatuit dintr- un cap de taiere
prevazut cu niste placute de taiere atasate (CN 2716480Y).

Este cunoscuta, de asemenea, o masina de taiere prevazuta cu un burghiu cu cap
de taiere cu elemente taietoare si cu spira elicoidala rotit de niste mijloace de actionare si
avand posibilitatea de deplasare pe un carucior actionat prin mijloace hidraulice (US 3938597
(1974)).

Problema tehnica pe care o rezolvainventia este realizarea unei constructii compacte
actionate electric, cu gabarit mic, astfel incat s& poata fi amplasata in spatii inguste dintre
cladiri apropiate sau intre cladiri si sosea, sa poata fi transportaté cu mijloace de transport
uzuale.

Masina pentru forat orizontal, conform inventiei, rezolva aceasta problema tehnica
si inlatura dezavantajele de mai sus, prin aceea céa unitatea de actionare principala este
fixatd pe o rama suport ce gliseaza axial intre doua ghidaje sub forma de U ale batiului
masinii, sub actiunea unei piulite, corp comun cu rama suport printr-un brat inclinat, antrenat,
la randul sau, de un surub de avans al unitatii de avans, iar o carcasa in care este montat
cuplajul pentru preluarea eforturilor axiale este prevazuta cu o talpa fixata pe un suport, corp
comun cu rama suport pe care sunt fixate si motorul electric si reductorul, $i pentru sprijinirea
si ghidarea burghiului, este prevazut un colier, care are un semicolier inferior fixat pe batiu
si un semicolier, rabatabil cu o balama si inchis cu un surub cu ochi si o piulita fluture.

Prin aplicarea inventiei, se obtin urmatoarele avantaje:

- poate fi amplasata in spatii mici la locul de utilizare;

- are un nivel de zgomot foarte redus;

- utilizarea este curata, nepoluant3;

- necesita un singur operator.

Se d4, in continuare, un exemplu de realizare ainventiei, in legatura si cu fig. 1... 11,
care reprezinta:

- fig. 1, vedere de sus a maginii de forat orizontal,

- fig. 2, vedere de sus a maginii de forat orizontal, dupa forarea tronsonului initial;

- fig. 3, vedere de sus a masinii de forat orizontal dupa decuplarea burghiului, retra-
gerea unitatii de actionare a burghiului $i montarea unui corp de burghiu intermediar;

- fig. 4, vedere a masinii de forat orizontal, dupa o directie | din fig. 1;

- fig. 5, vedere frontal& a partii active a burghiului, dupa o directie Il din fig. 6;

- fig. 8, sectiune axiala prin burghiu;
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- fig. 7, sectiune axiala prin corpul de burghiu intermediar;

- fig. 8, sectiune prin cuplajul cu preluare a eforturilor axiale ale burghiului, dupa un
plan llI-lll din fig. 1;

- fig. 9, sectiune prin cuplajul cu preluare a eforturilor axiale ale surubului de avans,
dupa un plan IV-IV din fig. 1;

- fig. 10, vedere frontald a burghiului si a colierului de centrare si sprijin, dupa o
directie V din fig. 1,

- fig. 11, schema simplificatd a instalatiei electrice de alimentare a maginii de forat
orizontal.

Masina pentru forat orizontal, conform inventiei, este compusa dintr-o unitate de
actionare principald A a unui burghiu B si este prevazuta cu un motor electric 1 cu turatie
variabila in curent alternativ si cu o unitate de avans C a burghiului B cu un motor electric
2, de asemenea cu turatie variabila in curent alternativ.

Unitatea de actionare principala A este alcatuitd din motorul electric 1, a carui mis-
care este transmisa la burghiul B printr-un cuplaj elastic 3, un reductor de turatie 4 si un
cuplaj D de preluare a eforturilor axiale ale burghiului B.

Cuplajul D este alcatuit dintr-o cupla 5, al carei butuc a este montat cu o pana
paralela 6 pe capatul arborelui de iesire a reductorului 4, si este prevazut cu un disc b montat
intre doi rulmenti axiali 7 intr-o carcasa 8 cu un capac 9, carcasa 8 a carei talpa c este fixata
pe un suport 10, corp comun cu o rama suport 11 pe care sunt fixate si motorul electric 1 si
reductorul 4.

Cupla 5 are capatul de iesire d prevazut cu un tronson hexagonal e pentru cuplarea
cu o piesa de capat 12 a burghiului B prevazuta cu un locas hexagonal f, cuplarea fiind asi-
gurata si cu un surub cu cep 13 infiletat in piesa de capéat 12 si al carui cep g este localizat
intr-o gaura transversala h din tronsonul hexagonal e.

Burghiul B este compus dintr-un varf 14 plat, dispus in plan axial, sudat de un corp
15, corp comun cu o teava 16, cu piesa de capat 12 cu locas hexagonal f si o spira elicoidala
17, al carei capat i este in acelasi plan cu varful 14 si situat la o distanta X determinata, de
acesta, pentru preluarea bucatilor de pamant sau roca dislocate de varful burghiului.

Varful 14 are doua laturi k si | dispuse intr-un unghi de a = 105 -5-110° si pe care
sunt fixate, cu niste suruburi 18, niste placute patrate amovibile 19, din carburi metalice.
Placutele 19 utilizeaza pentru taiere unul din cele patru taiguri, dupa uzura caruia se roteste
placuta cu 90° si se utilizeaza urmatorul tais.

intre burghiul B si cuplajul D se introduce unul, dou& sau mai multe corpuri de bur-
ghiu E, in functie de lungimea subtraversarii.

Un corp de burghiu E este compus dintr-o piesa de capat 20, prevazuta cu un tronson
hexagonal m, identic ca forma si dimensiuni cu tronsonul hexagonal e al cuplei 5, o piesa
de capét 12 cu locas hexagonal f, o teava 16 si o spira elicoidala 17, toate sudate monobloc.

Unitatea de avans C este alcatuitd din motorul electric 2, a cérui miscare este
transmisa printr-un cuplaj elastic 21, un reductor de turatie 22 si un cuplaj F de preluare a
eforturilor axiale, la un surub de avans 23 pe care evolueaza o piulita 24, fixata rigid, printr-un
brat inclinat 25, de rama suport 11, imprimandu-i acesteia si totodata unitatii de actionare
principala A si burghiului B o miscare de avans axiala.

Rama suport 11 gliseaza in interiorul a doua ghidaje 26, sub forma de U, rigidizate
pe niste lonjeroane 27 din teava rectangulara si cu nigte traverse 28, ce constituie batiul G
al masinii. De batiul G este solidarizata si o placa 29 pe care este fixata unitatea de avans C.
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Pentru sprijinirea si totodata ghidarea burghiului pe directie axiala, este prevazut un
colier H, care are un semicolier inferior 30 fixat pe batiul G si un semicolier 31, rabatabil cu
o balama 32 si inchis cu un surub cu ochi 33 si o piulita fluture 34. Pentru fiecare diametru
de forat, se foloseste cate un colier H, cu diametrul corelat cu diametrul burghiului B.

Modul de lucru al masinii de forat orizontal consta in prima faza din montarea unui
burghiu B, cu diametrul necesar forarii subtraversarii, dupa care se porneste motorul electric
1 si se regleaza turatia acestuia cu un variator de frecventa 35, printr-un potentiometru 36,
in functie de diametrul burghiului si a duritatii mediului de strépuns.

Pentru arealiza strapungerea, se porneste si motorul electric 2 al unitatii de avans C, cu sen-
sul corespunzator inaintarii burghiului B, si se regleaza turatia motorului electric 2, respectiv
turatia surubului de avans 23, cu un variator de frecventé 37, printr-un potentiometru 38.

Masina pentru forat orizontal, fiind amplasata intr-o cavitate sapata initial, incepe
forarea subtraversarii, patrunzand in peretele vertical al cavitatii si avanseaza pana cand
bratul inclinat 25 atinge un limitator de cursa 39, care comanda oprirea migcarii de avans.

Se desface surubul cu cep 13, burghiul B raméane pe loc si se porneste motorul elec-
tric 2 in sens invers, la o turatie maxima, astfel incat unitatea de actionare principala A se
retrage intr-un timp foarte scurt, pané cand un limitator de cursd 40 comanda oprirea. in
acest moment, se introduce un corp de burghiu E intermediar, se cupleaza piesa de capat
20 cu burghiul B si piesa de capat 12 a corpului burghiului E la cuplajul D, reluédndu-se ciclul
de Tnaintare a burghiului B, care parcurge inca o lungime de burghiu.

Ciclurile de forare, retragere se repeta, adaugand noi corpuri de burghiu E, pana se
atinge lungimea forarii stabilitd pana la o cavitate sapata in partea opusa subtraversarii.
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Revendicare

Masina pentru forat orizontal, alcatuitéd dintr-o unitate de actionare principala (A)
pentru un burghiu (B) si o unitate de avans (C) axial al burghiului (B), fiecare unitate fiind
actionata de cate un motor electric (1 si 2) cu turatie variabila in curent alternativ, cele doua
unitati actionand asupra burghiului (B) cuplat direct la unitatea de actionare principala (A),
transmiterea miscarii catre burghiu (B) este realizata printr-un cuplaj elastic (3), un reductor
de turatie (4) si un cuplaj (D) de preluare a eforturilor axiale ale burghiului (B), si unitatea de
avans (C) este alcatuitd din motorul electric (2) a carui migcare este transmisa printr-un
cuplaj elastic (21), un reductor de turatie (22) si un cuplaj (F) de preluare a eforturilor axiale,
caracterizata prin aceea ca unitatea de actionare principala (A) este fixata pe o rama suport
(11) ce gliseaza axial intre doua ghidaje (26) sub forma de U ale batiului (G) masinii, sub
actiunea unei piulite (24), corp comun cu rama suport (11), printr-un brat inclinat (25), antre-
nat, la randul sdu, de un surub de avans (23) al unitatii de avans (C), iar o carcasa (8) in care
este montat cuplajul (D) pentru preluarea eforturilor axiale este prevazuta cu o talpa (c) fixata
pe un suport (10), corp comun cu rama suport (11) pe care sunt fixate si motorul electric (1)
si reductorul (4), si pentru sprijinirea si ghidarea burghiului (B) este prevazut un colier (H),
care are un semicolier inferior (30) fixat pe batiu (G) si un semicolier (31) rabatabil cu o
balama (32) si inchis cu un surub cu ochi (33) si o piulita fluture (34).
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