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¢4 SISTEM DE MONITORIZARE A INCARCARII PROGRESIVE
A MEMBRULUI INFERIOR iN RECUPERAREA

POSTTRAUMATICA

(57) Rezumat:

Inventia se refera la un sistem de monitorizare a incar-
carii progresive a membrului inferior si masurare a fortei
de apasare la nivelul talpii, Tn cadrul unui proces de
recuperare posttraumatica, ce este alcatuit dintr-o retea
de camere elastice (CE1, CE2, CE3), situate la nivelul
talpii membrului inferior, sub trei zone anatomice de
apasare maxima a talpii pacientului, camere care
comunica printr-o tubulatura (T) cuplaté la un traductor
de presiune (SP) ce sesizeaza valoarea de presiune
maxima curenta, si o transmisie la un bloc de masurare
si control (BM), unde este convertitad in valoare nume-
ricd de un circuit convertor (A/D), apoi este transfor-
mata intr-o valoare de fortd, prin intermediul unui
algoritm de calibrare, implementat pe o unitate de pro-
cesare (Microcontroller) a blocului de masurare, si
comparata cu valorile de prag memorate in memoria
blocului de masurare (BM), un avertizor (AAL) gene-
rand semnale luminoase si acustice atuncicand valoare
maxima a fortei mdsurate pe uninterval de timp pro-
gramat depaseste valoarea de prag prestabilita, valorile
diferitilor parametri (T, F., FP, D), memorate in
memoria nevolatild a unitéti de procesare
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(Microcontroller), fiind citite sau modificate printr-o
comunicare fara fir cu blocul de masurare (BM), prin
intermediul unei interfete (IR) implementate printr-un
bloc Transceiver (RF), alimentarea sistemului de moni-
torizare realizadndu-se prin componente proprii blocului
de alimentare (A), un acumulator (ACC)si un incarcétor
).
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