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Inventia se referd la o rampa de prajini reglabila, folo-
sita impreund cu o instalatie mobild de forare sau de
reparatii pentru sonde de titei si gaze, la care depozita-
rea materialului tubular se face la "sol", si nu vertical, in
turla la podul podar. Rampa conform inventiei este alca-
tuitéd din niste tronsoane (2) laterale, a caror inclinare
este reglatd simultan de cate un cric (7) hidraulic, si
dintr-un mecanism cu o grinda (15) pe care se afld un
rulou (16) actionat spre in sus sau spre in jos, intr-un
ghidaj (17), de catre doi cilindri (18) hidraulici.
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RO 123201 B1

Inventia se refera la o rampa de prajini reglabila, utilizata impreuna cu o instalatie
mobila de foraj sau reparatii pentru sonde de titei si gaze, la care depozitarea materialului
tubular se face orizontal "la sol" si nu vertical in turla la podul podar, in jurul axei putului de
sonda, utilizédndu-se sau nu o platforma de lucru usoara, dar in niciun caz o substructura.

Sunt cunoscute rampe de prajini utilizate pentru depozitarea orizontal ,la sol", in
vederea manevrarii materialului tubular cétre si dinspre gaura sondei, a caror constructie
impune manevrarea manuala a acestui material tubular. Astfel, manevrantii deplaseaza prin
rostogolire, ridica unul dintre capete sau deplaseaza longitudinal bucata cu bucata materialul
tubular, dupa caz. Toate aceste manevre se fac cu materialul tubular agsezat pe rampa de
prajini, care este o constructie din elemente fixe in timpul manevrarii.

Aceste rampe de prajini prezintd dezavantajul ca necesita un efort fizic deosebit din
partea manevrantilor, pe tot parcursul manevrarii materialului tubular catre si de la gaura
sondei si determina aparitia accidentelor de munca.

Este cunoscut, de asemenea, un dispozitiv de stivuire a materialului tubular, alcatuit
dintr-o platforma centrald, montaté pe un schelet de rezistenta. Sustinerea, deplasarea si
ghidarea platformei centrale pot fi realizate printr-un sistem de grinzi dispuse in plan vertical,
un ansamblu de mecanisme de antrenare motor-reductor, transmiterea miscarii facandu-se
pneumatic sau hidraulic. Pe partile laterale ale platformei sunt prevazute niste transmisii cu
lant, cu role si cabluri, si niste opritori pentru fixarea prajinilor in timpul deplasarii. Fiecare
prajina este deplasatd manual din axul sondei pana la contactul cu platforma centrald
(RO 60867).

Problema tehnica, pe care o rezolva inventia, este deplasarea in plan orizontal a
materialului tubular, in vederea diminuarii efortului fizic al manevrantilor si posibilitatea
aparitiei accidentelor de munca, atat la rostogolirea de-a lungul rampei laterale, cat si la
ridicarea/coboréarea la/de la inaltimea platformei de lucru, a materialului tubular.

Rampa de prajini reglabild, conform inventiei, are tronsoanele laterale prevazute cu
cate un cric hidraulic, pentru reglarea inclinarii lor, in vederea rostogolirii materialului tubular
catre sau dinspre rampa centrald, iar pentru deplasarea materialului tubular catre si dinspre
axa sondei, rampa centrald are in alcatuire un mecanism cu grinda, pe care este prevazut
un rulou actionat sus-jos intr-un ghidaj, de catre doi cilindri hidraulici cu deplasare simultana.

Rampa de prgjini reglabild, conform inventiei, prezintd urmatoarele avantaje:

- manevrarea materialului tubular cu efort fizic minim din partea manevrantilor;

- reducerea posibilitatii aparitiei accidentelor de munca;

- cresterea productivitatii muncii.

Se d§, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei, in legatura cu fig. 1... 4,
care reprezinta:

- fig. 1, vedere de sus a rampei de prjini reglabile;

- fig. 2, vedere laterald a unui tronson lateral al rampei de prajini;

- fig. 3, vedere laterald a rampei centrale;

- fig. 4, schema hidraulica de actionare.

Rampa de prjini reglabila, conform inventiei, este alcatuita dintr-o rampa 1 centralg,
compusa din doua module si doua tronsoane 2 laterale, toate fiind amplasate in prelungirea
unei instalatii 3 de foraj sau reparatii pentru sonde de titei si gaze, echipata sau nu, dupa
caz, cu o platforma 4 de lucru in jurul axei 5 a sondei.

Fiecare dintre cele doua tronsoane 2 laterale mai sus amintite se sprijina la sol atat
pe niste talpi 6 laterale, cat si pe cate un cric 7 hidraulic, articulat la tronsonul 2, permitand
reglarea inaltimii partii superioare a unui lonjeron 8 in dreptul cricului 7 hidraulic si implicit
inclinarea lonjeronului 8, in vederea rostogolirii facile catre stanga sau catre dreapta a unui
material 9 tubular, sustinut la partea superioara.
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Pentru deplasarea simultana a celor doua cricuri 7 hidraulice, acestea sunt actionate
prin intermediul unui divizor 10 de debit cu doua cai.

Fiecare dintre cele douda module ale rampei 1 centrale mai sus amintite au in
componenta o platforma 11 superioara, sustinuta pe cate patru cilindri 12 hidraulici, montati
in interiorul unor ghidaje 13, permitand reglarea inaltimii platformei 11.

Pentru deplasarea simultana a celor opt cilindri 11 hidraulici, acestia sunt actionati
prin intermediul unui divizor 14 de debit cu opt cai.

Tronsoanele 2 laterale sunt fixate de rampa 1 centrald, astfel incat materialul 9
tubular poate fi rostogolit de pe tronsoanele 2 laterale pe rampa 1 centrala si invers, dupa
caz. Odata ce cinci-sase bucati de material 9 tubular sunt deja pe rampa 1 centrala, capatul
dinspre instalatia 3 de foraj sau reparatii pentru sonde de titei si gaze este ridicat lainaltimea
necesara preluarii cu o macara carlig, nereprezentata in figurile care intré in componenta
instalatiei 3, de un mecanism cu o grinda 15 pe care se afla un rulou 16, actionate in sus i
in jos intr-un ghidaj 17, de doi cilindri 18 hidraulici.

Pentru deplasarea simultand a celor doi cilindri 18 hidraulici, acestia sunt actionati
prin intermediul unui alt divizor 10 de debit cu doua cai.

Comanda cricurilor 7 hidraulice si a cilindrilor 12 si 18 hidraulici se face de la niste
distribuitoare 19 hidraulice, amplasate in interiorul rampei 1 centrale, uleiul hidraulic fiind
condus prin niste conducte 20 hidraulice si prin niste cuple 21 rapide.

Pentru deplasarea lina a cricurilor 7 hidraulice si a cilindrilor 12 si 18 hidraulici, s-au
prevazut niste drosele 22 reglabile.

Energia hidraulica este obtinuta fie de la o pompa 23 hidraulica, antrenata de un
motor 24 electric, uleiul utilizat fiind cel din rezervorul 25 hidraulic, toate fiind amplasate in
interiorul rampei 1 centrale mai sus amintita.
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Revendicare

Rampa de prajini reglabila, alcatuita dintr-o rampa (1) centrala, realizata din unul sau
mai multe module, fiecare modul este prevazut cu o platforma (11) superioara, a carei
inaltime este reglatd de niste cilindri hidraulici (12), si din niste tronsoane (2) laterale,
caracterizata prin aceea ca tronsoanele laterale (2) auin alcatuire cate un cric hidraulic (7)
pentru reglarea inclindrii lor, in vederea rostogolirii materialului tubular catre sau dinspre
rampa centrala (1), iar pentru deplasarea materialului tubular catre si dinspre axa (5) sondei,
rampa centrala (1) are in alcatuire un mecanism cu grinda (15) pe care este prevazut un
rulou (16) actionat sus-jos intr-un ghidaj (17) de cétre doi cilindri hidraulici (18) cu deplasare
simultana.
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